napedy i sterowanie

System kontroli pomp
za pomocq falownika

Sinus K firmy Santerno

alowniki serii Sinus K zyskuja

oraz wigksze uznanie klientow.

posrod wielu innych urzadzen tego

pu dostepnych na rynku polskim
yrozniaja sie szerokim zakresem mocy
0 2 tys. kW). Duzym atutem serii jest

zeroki wachlarz mozliwosci i funkgji.
owoduje to, ze falowniki produkcji
anterno sa chetnie stosowane w wielu
plikacjach przemystowych.

Przyk{adem moze by¢ regulacja ci$nie-
nia w kolektorze za pomoca systemu
pomp sterowanych przemiennikiem Si-
nus K. Dzigki wykorzystaniu wbudowa-
nego regulatora PID mozliwa byla rezy-
gnacja ze sterownika PLC, co spowodo-
walo znaczne uproszczenie aplikacji oraz
wptynelo na obnizenie kosztow. Zbior-
nik wyposazony jest w czujnik ci$nienia
(4-20 mA) wilaczony w obieg sprzgze-
nia zwrotnego. Ci$nienie regulowane jest
poprzez system dwéch pomp. Pierwsza
— gléwna — zasilana jest przez falownik,
za$ druga — pomocnicza — zalaczana po-
przez stycznik, softstart lub przetacznik
tréjkat/gwiazda. Warto$¢ ci$nienia usta-
wiana jest potencjometrem lub z klawia-
tury falownika.

Gdy ciS$nienie w zbiorniku przekra-
cza warto$¢ zadana, obroty pompy gtéw-
nej spadaja do minimum (P89). Jedli ta-
ki stan bedzie si¢ utrzymywat dluzej niz
czas ustawiony parametrem P96, pom-
pa zostanie automatycznie wytaczona.
Gdy ci$nienie w uktadzie spadnie poni-
7ej wartosci zadanej, pompa zacznie po-
nownie pracowaé z taka samg wydajno-
Scig jak przed wytaczeniem, a jej obroty
beda regulowane zgodnie z zadanymi pa-
rametrami regulacji PID. Jedli ci$nienie
w uktadzie nie osiagnie odpowiedniej
wartosci po uptywie czasu T2, zalezne-
go od zapotrzebowania uktadu, falownik
daje sygnal zalaczenia pompy pomoc-
niczej. Wydajno$¢ pompy gtéwnej kon-
troluje wewngtrzny regulator PID, ktéry
zgodnie z algorytmem utrzymuje jej wy-
dajnos$¢ na wymaganym poziomie.

Gdy ciS$nienie w kolektorze przekroczy
warto$¢ zadana, falownik wylaczy pom-
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pe pomocnicza, a jesli bedzie to koniecz-
ne, réwniez pomp¢ gléwna.

Za pomocy przetacznika SA1 (zacisk
A/M, jak pokazano na schemacie pota-

Pompa

gtéwna (1)
(sterowana
falownikiem)

goizin 1]

HHHH

Licznik godzin

Stycznik KM1
(pompa 2, pomocnicza),
softstart lub przetacznik
gwiazda/trojkat

E'f,ﬁ-?ﬁ'fé czefi zewnetrznych) istnieje mozliwosé
przejscia ze sterowania automatycznego
na reczne. W trybie recznym regulacja
ci$nienia poprzez potencjometr lub kla-
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wiaturg staje si¢ de facto regulacja pred-
kosci obrotowej pompy od 0 do wartosci
maksymalnej. Przy doborze pomp nale-
7y pamigtaé, aby wydajno$¢ pompy po-
mocniczej byla réwna lub nieco mniej-
sza od wydajnosci pompy gtéwnej. Za-
prezentowany sposéb regulacji sprawdza
si¢ w ukladach niewymagajacych szyb-
kich zmian ci$nienia.

Przyktadowa konfiguracja

Zalaczenie pompy 2 (pomocniczej)
nastgpuje po uptywie 1 minuty <<Ti-
me P68>> (o ile jest to wymagane). Fa-

lownik automatycznie wylacza pompg¢
1 (gtéwna), gdy pracuje ona z minimal-
na predkoscia (P89 = 60%) przez co naj-
mniej 30 s (P96 = 15000tc).
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Zestaw parametréow przemiennika Sinus K dla
przedstawionej aplikacji (warto$¢ cisnienia
zadawana zewnetrznym potencjometrem)
P05=Acc Ramp 5s
P06=Dec Ramp 5s
P22=(Term 19 Gain) 100%
P62=(29/30) Frequency level
P67=(Delay On) 60 seconds
P68=(Delay Off) 60 seconds
P73=(RL2 level) 98%
P74=(Hysteresis) 30%
P86=(Proportional) ...
P87=(Integral)
PB9=(Min PID) 60%
P90=(Max PID) 100%
P91=(PID ramp) 0s
P92=(PID ramp) 0s
P96=(Disabl. Time 307) 15000
C05=(Motor Curr) Motor ratings (A)
C26=(12/14) AM
C28=(PID output) ref F
C29=(PID reference) Inaux
C30=(FB reference) Iref
CB2=(First page) Keypad
C63=(First parameter) Feed B
@ Jesli zadawanie ci$nienia odbywa sie za
pomoca klawiatury, parametr C29=KPD
@ Jesli zatgczenie uktadu ma nastgpi¢
z poziomu panelu operatorskiego,
parametr C21 = RUN/STOP

o oy Y pompy 1 = au: inkrementalne

SA2 = Przetacznik trybu pracy pompy 2 — au- absolutne
tomatyczny/reczny

KM1 = Stycznik zatgczajacy pompe 2 LlN |AI'_Y

TIME = Licznik czasu pracy magnetyczne .

Wydarzenia w branzy

LINIALY
optyczne




