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SINUS K Z ELETTRONICA SANTERNO

UZYWANIE KLAWIATURY

Klawiatura znajduje sie na przedniej cze$ci falownika, zawiera 4 diody LED, wyswietlacz LCD oraz 8
klawiszy funkcjonalnych. Podczas wykonywania operacji wyswietlacz pokazuje wartos¢ parametrow,
zaistniate alarmy (jesli wystapity) oraz wartosci zmierzone przez falownik podczas pracy.

LED RUN: jest zatgczona podczas LED REF: zatagczona kiedy wartos¢ odniesienia
wykonywania operaciji przez falownik czestotliwosci/predkosci/momentu jest wybrana.
LED TRM: jesli jest zatgczona oznacza LED REM: jesli jest zatgczona komendy wysylane
Ze komendy wysytane sg z terminala. Sa przez tgcze szeregowe.

Tylko dla VTC: Tylko dla IFD:

LED RUN: LED REF: miga kiedy rozkaz startu aktywny;
Btyska gdy falownik dostepny czestotliwos¢ odniesienia rowna 0.

(wzbudzenie silnika)

Tylko dla IFD:

LED RUN i LED REF:

Jesli obie diody mrugaja falownik
wykonuje krzywa zwalniania od
czestotliwosci odniesienia do 0.

PO00030-0

| Strzatka w dét: 1 Strzatka w goére:
przechodzenie miedzy par. przechodzenie miedzy par.
menu i zmniejszanie menu i zwiekszanie wartosci
wartosci parametrow. parametrow.

PROG pozwala na wejscie SAVE zapamietuje parametry.

i wyjscie do podmenu. UmoZzliwia
Zmiane parametréw.

MENU pozwala na dostep RESET wylaczenie

Do menu gtéwnego. zaistniatego alarmu.

START startuje silnik STOP zatrzymuje silnik

(aktywne tylko w trybie KeyPad) (aktywne tylko w trybie
KeyPad)

Klawiatura zawiera nastepujace klawisze: PROG, |, 1, SAVE, MENU, RESET, START, STOP.
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- PROG pozwala na wejscie i wyjscie z menu i podmenu i zezwala na zmiane parametréw
falownika (kiedy przetacza sie z podgladu parametréw na programowanie kursor zaczyna
migac);

- | Strzatka w doét, umozliwia przechodzenie miedzy parametrami menu i podmenu, strony w
podmenu lub parametry przewijane sg w dot.

- 1 Strzatka w gore umozliwia przechodzenie miedzy parametrami menu i podmenu, strony w
podmenu lub parametry przewijane sg w gore.

- SAVE w trybie programowania, ten klawisz zapisuje do nieulotnej pamieci (EEPROM) wartos¢
parametru ktéra zostata zmieniona.

- MENU jesli zostanie raz nacisniety pozwala na dostep do menu gtéwnego; jesli nacisniety
zostanie dwa razy pozwala na powrét do poprzedniego ekranu.

- RESET wylgcza zaistniaty alarm

- START jesli jest dostepny pozwala na start silnika;

- STOP jesli dostepny pozwala na zatrzymanie silnika.

NOTA
Operacje falownika sg wykonywane poprzez ustawianie aktywnych parametrow.
Parametry zmienione przez 1 i | natychmiast zastepujg wczesniejsza warto$¢ parametru, nawet
jesli klawisz SAVE nie zostat nacisniety. Nowa warto$¢ parametru bedzie wyczyszczona po
wylaczeniu zasilania.
Klawiatura zawiera ponadto diody LED:
- LED ,,RUN” : jesli Swieci sie a nie miga, pokazuje ze falownik pracuje: falownik jest dostepny
(styk ENABLE zamkniety) i czestotliwos¢/predkosé/moment odniesienia sg nastawione (styk
START zamkniety). Tylko dla oprogramowania VTC jesli dioda miga oznacza ze falownik jest
dostepny (wzbudzenie silnika).
- LED ,,REF”: zawiera warto$¢ odniesienia czestotliwosci/predkosci/momentu inng niz 0
(zadawang z potencjometru, klawiatury);
- LED ,,TRM”: informuje Zze rozkaz START i rozkazy odnoszace sie do wielofunkcyjnych
cyfrowych wejs¢ MDI1~MDI5 sg wysytane przez ptyte terminala;
- LED ,,REM”: informuje ze rozkaz START i rozkazy odnoszace sie do wielofunkcyjnych
cyfrowych wejsé MDI1~MDI5 sg wysylane przez tgcze szeregowe;

NOTA

Nowsze wersje falownikéw Sinus K posiadajg nowa klawiature z trzema dodatkowymi przyciskami:

Pozycja Tryb operacyjny Opis

LOC Tryb lokalny falownika Falownik znajduje sie w trybie standardowym w pozyc;ji

LOC, jednokrotne nacisniecie zmienia tryb.

REM Falownik w trybie zdalnym Jesli chcesz zmieni¢ tryb nacisnij ponownie ten przycisk.

FWD/REW | Tryb zmiany kierunku obrotu | Naciskajac ten przycisk zmieniasz kierunek obrotu watu
watu silnika silnika.

HOME Powrét do pierwszej strony | Naciskajac przycisk powracasz do pierwszej strony
podmenu podmenu.

NOTA

Przyciski START/STOP/FWD-REW dostepne sa tylko w trybie klawiatury (KEYPAD)

Dioda FWD swieci gdy predkos¢/czestotliwosé odniesienia >0
Dioda REW $wieci gdy predkosé/czestotliwos¢ odniesienia <0

REGULOWANIE KONTRASTU WYSWIETLACZA

Nacisnij klawisz SAVE przez wigcej niz 5 sekund; ***TUNING*** jest wySwietlany; pojawi sie wskaznik.
Nacisnij przycisk 1 lub | aby ustawi¢ kontrast wyswietlacza. Nacisnij przycisk SAVE przez
przynajmniej 2 sekundy aby zapamieta¢ nowg warto$¢ kontrastu wyswietlacza.

PROCEDURA ROZRUCHOWA

Procedura rozruchowa opisuje rozkazy wysytane przez ptyte terminala (ustawienia fabryczne).
Konfiguracja terminala patrz rozdziat 1.4.4, 1.4.4.1, 1.4.4.2.
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NIEBEZPIECZENSTWO
Przed zmiang potaczenia sprzetu , wylacz zasilanie falownika i odczekaj przynajmniej 5 minut.

NIEBEZPIECZENSTWO
Przy starcie jesli podtaczony silnik kreci sie w ztym kierunku, ustaw niskg czestotliwos¢ odniesienia i
sprawdzi¢ czy kierunek obrotu jest wiasciwy.

UWAGA
Kiedy alarm jest wyswietlany, znajdz przyczyne odpowiadajgcq za pojawianie sie alarmu przed
zrestartowaniem urzadzenia.

PROCEDURA ROZRUCHOWA DLA IFD

1) Podiaczenie: Podazaj za instrukcjg zawartg w sekcji ,Caution Statemants” i
»instalation”.

2) Podiaczenie zasilania: Wejscia 6 terminala (ENABLE) musi by¢ otwarte aby falownik nie
zastartowat samoczynnie.

3) Zmiana parametréw: Ustaw parametr P01 (Parametr kluczowy) na 1. Uzyj przycisku

PROG, 1, |, i SAVE aby uzyska¢ dostep do innych parametréw. Patrz
podmenu TREE w instrukcji programowania.

UWAGA: W nowszych wersjach oprogramowania parametr P01 ma
zawsze wartosé 1.

4) Parametry silnika: Wejdz do podmenu V/f PATTERN i skonfiguruj je nastepujgco: C05
(Imot) (prad znamionowy silnika); C06 (fmot1) (znamionowa
czestotliwos¢ silnika); CO7 (fomax1) (zadana maksymalna
czestotliwos¢ wyjsciowa) i C09 (Vmot1) (napiecie znamionowe
silnika). Zapamietaj kazdg wprowadzong zmiane parametréw
uzywajac klawisza SAVE. Dla obcigzen potrzebujacych kwadratowg
charakterystyke momentu z uwzglednieniem predkos$ci obrotowe;j
(turbo pompy, wentylatory, itp.), ustaw C11 (preboost) na 0%.
Nacisnij STORE aby zapamietaé nowg warto$¢ parametru.

5) Przecigzenie: Ustaw parametry C41/C43/C45 w podmenu LIMITS bazujac na
maksymalnym pozgdanym pradzie.
6) Procedura startu: Zamknij wejscie 6 (ENABLE) i 7 (START) terminala i wyslij

czestotliwos¢ odniesienia: diody LED RUN i REF zaczng $wieci¢ i
silnik startuje. Upewnij sie Ze silnik obraca sie we wiasciwym
kierunku. Jesli nie na zacisku 12 terminala (CW/CCW) lub otworz
wejscia terminala 6 i 7. Wytgcz falownik , odczekaj kilka minut i
zamienh dwie fazy silnika.

7) MoZzliwe btedy Jesli zaden biad nie wystapi, idZ do punktu 8. W przeciwnym razie
sprawdz podtaczenie falownika, ze szczegdlng uwaga na napiecie
zasilania, szyny DC i wejsciowe wartosci odniesienia. Ponadto
sprawdz czy nie sg wyswietlane zadne alarmy. W podmenu
MEASURE sprawdz warto$¢ odniesienia czestotliwosci (M01),
napiecie zasilania do kontroli (M05), napiecie szyn DC (M06) i stan
wejs¢ terminala 6, 7, 8, 9, 10, 11, 12 i 13 (MO8; liczba inna niz 0
wskazuje ,aktywacje” stosownego wejscia terminala). Sprawdz czy
odczytane warto$ci zgadzajg sie z wprowadzonymi.

8) Dodatkowe zmiany: Zauwaz ze parametry Cxx z menu CONFIGURATION mozna zmieni¢
tylko wtedy gdy falownik jest niedostepny lub zatrzymany.

Zawsze ustawiaj parametr PO1 na 1 przed zmiang ktéregokolwiek
parametru. Mozesz nadpisa¢ kazdy parametr uzytkownika z tabeli na
ostatniej stronie instrukcji programowania.

9) Reset: Jesli wystapi alarm, znajdz przyczyne jego wywolywania i zresetuj
falownik. Uaktywnij zacisk 8 terminala (Reset) przez jaki$ czas lub
nacisnij przycisk RESET.

PROCEDURA ROZRUCHOWA DLA VTC
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Procedura rozruchowa opisuje rozkazy wysytane przez ptyte terminala (ustawienia fabryczne).
Konfiguracja terminal patrz rozdziat 8.

1) Podiaczenie: Podazaj za instrukcjg zawartg w sekcji ,Caution Statemants” i
LInstalation”.

2) Podtaczenie zasilania: Wejscia 6 terminala (ENABLE) musi by¢ otwarte aby falownik nie
zastartowat samoczynnie.

3) Zmiana parametréw: Ustaw parametr PO1 (Parametr kluczowy) na 1. Uzyj przycisku

PROG, 1, |, i SAVE aby uzyska¢ dostep do innych parametréw. Patrz
podmenu TREE w instrukcji programowania.

UWAGA: W nowszych wersjach oprogramowania parametr P01 ma
zawsze wartosc¢ 1.

4) Parametry silnika: Wejdz do podmenu VTC PATTERN i postepuj nastepujgco: CO1
(fmot) (czestotliwo$¢ znamionowa silnika); C02 (Speedmax)
(wymagana maksymalna predkos¢); C03 (Vmot) (napiecie
znamionowe silnika); C04 (Pnom) (moc znamionowa silnika); C05
(Imot) (prad znamionowy silnika) i CO6 (Speednom) (predkosé
znamionowa silnika). Ponadto ustaw CO7 (rezystancja jednej z faz
stojana dla potaczenia w gwiazde lub rezystancja jednej trzeciej fazy
stojan dla potgczenia w trojkat), C08 (rezystancja jednej z faz wirnika
dla potgczenia w gwiazde lub rezystancja jednej trzeciej fazy wirnika
dla potaczenia w tréjkat) i CO9 (induktancja uptywu jednej z faz
stojana dla potaczenia w gwiazde lub induktancja uptywu jedne;j
trzeciej fazy stojan dla potaczenia w trojkat). Jesli wartosci ustawione
parametrami C07, C08 i C09 nie sg znane, wéwczas uzyj parametru
C10 aby przeprowadzi¢ autotuning (patrz krok 5) lub idz do punktu 6.
Naciskaj przycisk SAVE za kazdym razem gdy wprowadzasz nowe

ustawienia.

5) Przeciazenie: Ustaw parametr C42 (podmenu LIMITS) zalezny od maksymalnego
momentu, ktéry moze by¢ wygenerowany.

6) Sterowanie wektorowe Ustaw parametr C10 na [YES]: zamknij wejscie 6 terminala (ENABLE)

autotuning i odczekaj przynajmniej 30 sek. Falownik odczyta parametry silnika.
Otworz wejscie 6 terminala.

7) Procedura startu: Zamknij wejécie 6 (ENABLE) i 7 (START) terminala i wy$lij predkosé

odniesienia: diody LED RUN i REF zaczng $wieci¢ i silnik startuje.
Upewnij sie Ze silnik obraca sie we wiasciwym kierunku. Jesli nie na
zacisku 12 terminala (CW/CCW) lub otworz wejscia terminala 6 i 7.
Wylacz falownik , odczekaj kilka minut i zamieh dwie fazy silnika.

8) Regulacja predkosci: Jesli wystapi za duza predkosé, kiedy osiggnieta zostanie ustawiona
wartosé lub jesli wykryta zostanie niestabilnos¢ ukladu (nieregularne
operacje silnika) wyreguluj parametry odnoszace sie do petli
predkosci (podmenu SPEED LOOP, P100, P101). Ustaw niskie
wartosci dla P100 i wysokie wartosci dla P101, wtedy wzrost P100
ma miejsce dopdki za duza predkos¢ ustawiona zostaje osiggnieta.
Zmniejsz P100 okoto 30%, potem zwiekszaj P101 dopdki wymagany
ustawiany punk nie zostanie osiagniety. Sprawdz czy silnik pracuje
~gtadko” przy statej predkosci.

9) Mozliwe btedy Jesli zaden biad nie wystagpi, idz do punktu 10. W przeciwnym razie
sprawdz podtaczenie falownika, ze szczegdlng uwaga na napiecie
zasilania, szyny DC i wejsciowe wartosci odniesienia. Ponadto
sprawdz czy nie sg wyswietlane zadne alarmy. W podmenu
MEASURE sprawdz wartos¢ odniesienia czestotliwosci (M01),
napiecie zasilania do kontroli (M05), napiecie szyn DC (M11) i stan
wejs¢ terminala 6, 7, 8, 9, 10, 11, 12 i 13 (MO8; liczba inna niz 0
wskazuje ,aktywacje” stosownego wejscia terminala). Sprawdz czy
odczytane warto$ci zgadzajg sie z wprowadzonymi.

10) Dodatkowe zmiany: Zauwaz ze parametry Cxx z menu CONFIGURATION mozna zmieni¢
tylko wtedy gdy falownik jest niedostepny lub zatrzymany.

P.P.H.U. ELDAR; 45 — 531 Opole; tel. +48 77 44204 04; fax +48 77 45443 22 59, www.eldar.biz.pl



SINUS K Z ELETTRONICA SANTERNO
Zawsze ustawiaj parametr PO1 na 1 przed zmiang ktéregokolwiek
parametru. Mozesz nadpisa¢ kazdy parametr uzytkownika z tabeli na
ostatniej stronie instrukcji programowania.

11) Reset: Jesli wystapi alarm, znajdz przyczyne jego wywolywania i zresetyj

falownik. Uaktywnij zacisk 8 terminala (Reset) przez jaki$ czas lub
nacisnij przycisk RESET.

ZACISKI TERMINALA

Nr Nazwa Opis Cecha Zworka | Parametry IFD | Parametry
zacisku VTC
1 CMA 0V dla wartosci odniesienia Piyta kontrolna
zero wolt
2 VREF1 Wejscie-gtdwne napiecie odniesienia Vmax: +10V J14 P16,P17,P18, | P16, P17, P18,
Vref1 Rin:40Q (+/t) C29, C30,C22 | C15,C16,
3 VREF2 Wejscie-gtéwne napiecie odniesienia Rozdzielczo$¢:10 C23,C24
Vref2 bitow
4 +10V Napigcie zasilania dla zewnetrznego +10V
potencjometru Imax: 10mA
6 ENABLE | Aktywne wejscie: falownik pracuje w Optoizolowane J10 C61 C51,C53
trybie IFD. cyfrowe wejscie (NPN/
Wzbudzenie silnika przy sterowaniu VTC PNP)
Nieaktywne: w potozeniu neutralnym
zaleznie od poziomu kontroli.
7 START | Aktywne wejscie: falownik startuje. Optoizolowane J10 C21 C14
Nieaktywne: czestotliwo$¢ odniesienia cyfrowe wejscie (NPN/
jest resetowana, silnik sie zatrzymuje PNP)
uzywajac krzywej zwalniania.
8 RESET | Aktywne wejscie: operacje falownika sg, Optoizolowane J10 C50, C51,C52, | C45, C46,
resetowane po awaryjnym zatrzymaniu. cyfrowe wejscie (NPN/ | C53,P25 C47,C48,C52
PNP)
9 MDI1 Wielofunkcyjne cyfrowe wejscie 1. Optoizolowane J10 C23: C17:
cyfrowe wejscie (NPN/ (ustawienia (ustawienia
PNP) fabryczne: fabryczne
czestotliwos¢ szybkos¢ 1)
1).
10 MDI2 Wielofunkcyjne cyfrowe wejscie 2. Optoizolowane J10 C24: C18:
cyfrowe wejscie (NPN/ (ustawienia (ustawienia
PNP) fabryczne: fabryczne
wieloczestotliw | szybkos$¢ 2)
08¢ 2).
11 MDI3 Wielofunkcyjne cyfrowe wejscie 3. Optoizolowane J10 C25: Cc19:
cyfrowe wejscie (NPN/ (ustawienia (ustawienia
PNP) fabryczne: fabryczne
wieloczestotliw | szybkos¢ 3)
08¢ 3).
12 MDI4 Wielofunkcyjne cyfrowe wejscie 4. Optoizolowane J10 C26: C20:
cyfrowe wejscie (NPN/ | (ustawienia (ustawienia
PNP) fabryczne fabryczne
cw/ccw) CW/CCW)
13 MDI5 Wielofunkcyjne cyfrowe wejscie 5. Optoizolowane J10 C27: C21:
cyfrowe wejscie (NPN/ (ustawienia (ustawienia
PTC z PNP) fabryczne fabryczne
uwzglednieniem DCB) DCB)

BS4999 Pt. 111
(DIN44081/DIN44

P.P.H.U. ELDAR; 45 — 531 Opole; tel. +48 77 44204 04; fax +48 77 45443 22 59, www.eldar.biz.pl




SINUS K Z ELETTRONICA SANTERNO
0282)
14 CMD Optoizolowane wejscie cyfrowe 0V. Optoizolowane
wejscie cyfrowe
zero wolt.
15 +24V Pomocnicze napiecie zasilania dla +24V
optoizolowanych cyfrowych wejs¢. Imax: 100mA
17 AO1 Wielofunkcyjne analogowe wyjscie 1. 0~10V J5,J7, | P30: P28:
Imax: 4mA, J8 (ustawienia (ustawienia
4-20mA lub 0- (napieci | fabryczne: fabryczne:
20mA e/prad) | Fout), P32, nout), P29,
Rozdzielczos¢: 8 P33, P34, P35, | P32, P33, P34,
bitow P36, P37. P35, P36, P37.
18 AO2 Wielofunkcyjne analogowe wyjscie 2. 0~10V J3,J4, | P30: P28:
Imax: 4mA, J6 (ustawienia (ustawienia
4-20mA lub 0- (napieci | fabryczne: fabryczne:
20mA elprad) | Fout), P32, nout), P29,
Rozdzielczos¢: 8 P33, P34, P35, | P32, P33, P34,
bitow P36, P37. P35, P36, P37.
19 INAUX Pomocnicze wejscie analogowe.. Vmax: 10V P21, P22,C29, | P21,P22,
Rin: 20Q C30: C23, C24:
Rozdzielczosc¢: 10 (ustawienia (ustawienia
bitow fabryczne: fabryczne:
Sprzezenie Sprzezenie
zwrotne zwrotne
regulatora PID) | regulatora
PID), C43.
20 CMA 0V dla pomocniczego wejscia Plyta kontrolna
analogowego. zero wolt.
21 IREF Wejscie-gtéwny prad odniesienia (0~20 Rin: 100Q P19, P20, C29, | P19, P20,
mA, 4~20mA). Rozdzielczos¢: 10 C30: C23,C24:
bitow. (ustawienia (ustawienia
fabryczne: nie fabryczne: nie
stosowane). stosowane).
22 CMA 0V dla pomocniczego wejscia Plyta kontrolna
analogowego. zero wolt.
24 MDOC Cyfrowe wyjscie otwarty kolektor Otwarty kolektor P60: P60:
(kolektor terminala). NPN/PNP (ustawienia (ustawienia
25 MDOE Cyfrowe wyjscie otwarty kolektor Vmax: 48V fabryczne: fabryczne:
(kolektor terminala). Imax: 50mA FREQLEVEL), | SPEED
P63, P64, P69, | LEVEL), P63,
P70. P64, P69, P70,
P75, P76, P77.
26 RL1-NC | Wielofunkcyjne cyfrowe wyjscie 250VAC, 3A P61: P62:
przekaznikowe 1 (styk NC). 30VDC, 3A (ustawienia (ustawienia
27 RL1-C Wielofunkcyjne cyfrowe wyjscie fabryczne: INV | fabryczne: INV
przekaznikowe 1 (wspdiny). O.K. ON), P65, | O.K.ON), P65,
28 RL1-NO | Wielofunkcyjne cyfrowe wyjécie P66, P71, P72. | P66, P71, P72,
przekaznikowe 1 (styk NO). P75, P76, P77.
29 RL2-C Wielofunkcyjne cyfrowe wyjécie 250VAC, 3A P62: P60:
przekaznikowe 2 (wspdliny). 30VDC, 3A (ustawienia (ustawienia
30 RL2-NO | Wielofunkcyjne cyfrowe wyjscie fabryczne: fabryczne:
przekaznikowe 2 (styk NO). FREQLEVEL), | SPEED
31 RL2-NC | Wielofunkcyjne cyfrowe wyjécie P67, P68, P73, | LEVEL), P63,
przekaznikowe 2 (styk NC). P74. P64, P69, P70,
P75, P76, P77.

UZIEMIENIE FALOWNIKA | SILNIKA

Sruba uziemienia falownika znajduje sie obok zaciskéw zasilania terminala. Sruba uziemiajaca
posiada nastepujace oznaczenie:

Podtacz falownik do uziemienia zgodnie z odpowiednimi standardami. Aby ograniczy¢ zaktdcenia
generowane przez falownik, podigcz uziemienie silnika bezposrednio do uziemienia falownika.

Utozenie przewodu uziemiajgcego powinno by¢ réwnolegte do przewoddw zasilania silnika.

NIEBEZPIECZENSTWO
Podiacz uziemienia terminala do gléwnego uziemienia uzywajac przewodu majgcego przekrdj rowny
lub wiekszy niz przewdd zasilania, zgodnie z odpowiednimi standardami ; w przeciwnym razie na
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obudowie silnika moze pojawi¢ sie napiecie w wyniku ktérego moze dojs¢ od porazenia. Uzytkownik
ma obowigzek podtgczenia uziemienia zgodnie z wymogami bezpieczenhstwa.

PROGRAMOWANIE PARAMETROW

Parametry operacyjne i zmienne znajdujg sie w czterech gtéwnych grupach menu. Poszczegdlne
gtéwne grupy menu zawierajg trzy strukturalne podmenu.

Podmenu zawieraja;

- strony dostepu, pozwalajgce wejs¢ do réznych poziomoéw parametréw (na przyktad: strony
dostepu pozwalajg na dostep do podmenu z poziomu menu giéwnego).;

- pierwsza strona podmenu pozwala opusci¢ dane podmenu i wejs¢ na wyzszy poziom
(umozliwia przechodzenie pomiedzy trzema strukturalnymi grupami podmenu).

MozZliwe sg dwa przejscia ,na skréty”

- naciénij przycisk MENU aby wej$¢ bezposrednio do menu gtéwnego do strony dostepu;
ponowne nacisniecie MENU spowoduje powrét do poprzedniej strony

- naciénij przycisk PROG i | (strzatka w dét) w tym samym czasie aby wej$¢ bezposrednio na
pierwszg strone podmenu.

1. MENU GLOWNE

Menu g{owne wyglada nastepujaco:

M/P (zmienna/parametr): odnosi sie do wyswietlanej wartosci i parametru ktory moze by¢
zmieniony podczas pracy falownika;

- Cfg (konfiguracja): zawiera te parametry ktéry nie mogq by¢ zmienione podczas pracy
falownika;

- Cm (komendy): zawiera strony odnoszace sie do operacji falownika wprowadzanych poprzez
klawiature;

- Srv (serwis): dostep nie jest mozliwy dla uzytkownika

Po podtaczeniu napiecia wyswietlana jest strona dostepu do menu gtéwnego (gdy nie wystapit zaden
btad na wyswietlaczu pojawig sie nastepujace parametry):

INVERTER OK
IM/P] Cfg Cm Srv

PROG W A savE

Aktywne menu jest w nawiasie kwadratowym. Uzyj klawiszy w gére/w dot (¢ i |) aby wybrac
odpowiednie menu. Nacisnij przycisk PROG aby wejs¢ do wybranego menu.

Przyktad:
Wybierz menu Cfg (konfiguracja) przyciskiem w gére/w dét (¢ i |), na wyswietlaczu pojawi sie:
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SINUS K Z ELETTRONICA SANTERNO

INVERTER OK
M/P [Cig] Cm Srv

PROG W A savE

Nacisnij przycisk PROG aby wejs¢ do menu, pierwsza strona menu CONFIGURATION jest
wys$wietlana:

CONFIGURATION
Esc Prv Mt

PROC W M SAVE

Nacisnijt (Nxt) i | (Prv) aby wej$¢ do stron dostepu réznych podmenu. Nacisnij PROG (Esc) aby
powrdci¢ do gtdwnego menu.

Nacisnij przycisk PROG (Esc) gdy jestes na pierwszej stronie menu CONFIGURATION aby dostac sie
do innych giéwnych menu, np. Zmienna/Parametr. Na wyswietlaczu pojawi sie:

INVERTER OK
M [Cig] Cm Srv

PROG W M SAVE

Nacisnij klawisz w gore/w dét (i |) aby wybraé menu M/P a nastepnie nacisnij PROG aby wej$¢ do
M/P.

2. Podmenu.

Nacisnij przycisk w gore/w doét (( i |) na pierwszej stronie menu gtéwnego aby przewing¢ strony
dostepu podmenu. Nacisnij przycisk PROG aby wejs¢ do wyswietlanej strony. Pojawi sie pierwsza
strona podmenu. Nacisnij przycisk w gore/w dét (i |) aby przewing¢ parametry podmenu. Aby
zmieni¢ wartos¢ parametru ustaw klawiszem parametr PO1 na 1, wybierz parametr ktéry ma byc¢
zmieniony i nacisnij przycisk PROG; pojawi sie migajacy kursor, nacisnij 1 i | aby zwiekszy¢ lub
zmniejszy¢ warto$¢ parametru. Nacisnij przycisk SAVE aby zapamieta¢ wprowadzong wartosc¢;
nacisnij przycisk PROG aby zapamieta¢ nowg wartos¢ dopoki falownik jest wytgczony. Aby opusci¢
podmenu przewin parametry az do pierwszej strony podmenu (lub réwnoczesnie nacisnij klawisze:
PROG i |); nacisnij PROG aby wejs¢ do poziomu podmenu.

Przykfad:
Programowanie parametru P05 (czas przyspieszania 1).
Wejdz do menu M/P (Zmienna/Parametr); pierwsza strona menu M/P jest wyswietlana:

MEAS./PARAMETER
Esc Prv  Nxt

PFROG W A SAVE

uzyjt (Nxt) i | (Prv) aby przewingé podmenu az do strony ,Rumps” podmenu:
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Menu Ramps

Ent Prv Mt

PROC W M SAVE

Nacisnij klawisz PROG (Ent) aby uzyska¢ dostep do podmenu. Pojawi sie pierwsza strona podmenu:

Menu Ramps 1/11
Esc Prv Nxt

PROC W 4 SAVE

Nacisnij przyciskt (Nxt) i | (Prv) aby przejs¢ do parametru P05:

POS Accelt. 2/11

Tacl = ¥ 8

PROC W M savE

Nacisnij przycisk PROG; pojawi sie migajacy kursor, ktéry pozwoli na zmiane wartosci parametru.
Nacisnijt i | aby zwiekszy¢ lub zmniejszy¢ wartos¢ parametru.

Nacisnij klawisz SAVE aby wprowadzi¢ nowg wartosé do pamieci.

Nacisnij PROG aby zapamieta¢ nowg warto$¢ dopdki falownik jest wytaczony. Przy nastepnym
wigczeniu falownik uzyje ostatnio zapisanej warto$ci z pamieci.

Wspdlne menu dla oprogramowania IFD i VTC

Komendy menu

Mozliwe komendy wprowadzane przez klawiature (KEYPAD), przywracanie ustawien fabrycznych
(RESTORE DEFAULT) oraz zapamietywanie wszystkich parametrow falownika (SAVE USER’S
PARAMETERS).

Pierwsza strona:

COMMANDS
Esc Prv Nxt

RO W 4 cAVE

Nacisnij przycisk PROG (Esc) aby powréci¢ do strony w celu wyboru menu gtéwnego; nacisnijt (Nxt) i
| (Prv) aby przejs¢ przez podmenu.

Podmenu KLAWIATURA (KEYPAD)

Podmenu Keypad pozwala na kontrole falownika poprzez klawiature oraz na wyswietlanie zmiennych
operacyjnych.

Strona dostepu
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Keypad
Ent Prv Nxt

FROG W oA savE

Nacisnij klawisz PROG (Ent) aby uzyskaé¢ dostep do podmenu Keypad. Naciénijt (Nxt) i | (Prv) aby
przej$¢ do innego podmenu menu COMMANDS.

Pierwsza strona

Uzyj parametru C63 (oprogr. IFD) lub C55 (oprogr. VTC) aby ustawi¢ wyswietlang zmienng na
pierwszej linii wyswietlaczu po podaniu napiecia zasilajgcego.

Zawartos¢ drugiej linii zalezy od programowanego parametru Operacji Startu, Operacji Ref, i PID Ref
(C21, C22, C29, fla oprogr. IFD; C14, C16, C23 dla oprogr. VTC).

1) Start Operation = Ref Operation = PID Ref = klawiatura
Gtéwne parametry i komenda START nie sg dostepne dla terminala.
Nacisnij przycisk MENU aby opusci¢ podmenu.
Nacisnij przyciskt (Nxt) i | (Prv) aby zwiekszy¢ lub zmniejszy¢ glowne parametry jesli (FR) jest
wyswietlane; nacisnij | (Prv) it (Nxt) zeby zmniejszy¢ lub zwiekszy¢ gtéwne parametry regulatora PID
jesli (RG) jest wyswietlane.
Nacisnij PROG («) lub SAVE (—) aby wyswietli¢ inng zmienng w pierwszej linii oraz ilos¢ nastawic¢
przyciskiem ()i (|).
Po pierwszym podaniu napiecia, gtéwne parametry sg wyzerowane. Gdy wartosci sg zapamietane (po
wylaczeniu napiecia) bedg wyswietlane tylko gdy parametr P24 (UD MEM) ma wartos¢ [YES]. W
przeciwnym razie jesli parametr P24=[NO], giéwne parametry majg zawsze wartos¢ zero gdy falownik
jest wigczony.

2) Operacja Startu = klawiatura
Ref Operations = terminal
PID ref = klawiatura

Komenda START (terminal 7) jest niedostepna

Fout = ** Hz

«— Dn(FR)Up —

PprOoc W M SAvVE

Nacisnij przycisk MENU aby opusci¢ podmenu.

Nacisnij PROG (<) lub SAVE (—) aby wyswietli¢ inng zmienng w pierwszej linii.

Nacisnij | (Prv) it (Nxt) zeby zmniejszy¢ lub zwiekszy¢ gtéwne parametry regulatora PID jesli (RG)
jest wyswietlane.

3) Operacja START= terminal
Operacja Ref= klawiatura
PID Ref= klawiatura

Wejscia dla gtdwnej czestotliwosci odniesienia nie sg dostepne dla terminala.
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Fout = *** Hz
e iy

PFROC W 4 SAVE

Nacisnij przycisk MENU aby opusci¢ submenu.

Naciénij przycisk PROG (<) lub SAVE (—) aby wyswietli¢ inng zmienng w pierwszej linii.

Nacisnij | (Dn)i t (Up) aby zwiekszy¢ lub zmniejszy¢ gtdwng wartos¢ jesli (FR) jest wyswietlane;
nacisnij | (Dn) i t (Up) aby zwiekszy¢ lub zmniejszy¢ warto$¢ odniesienie regulatora PID gdy (RG) jest
wyswietlane.

Jesli rozkaz wieloczestotliwosciowy/wieloobrotowy jest wystany, stanie sie to biezacg wartoscig
odniesienia.

Po pierwszym zatgczeniu napiecia, wartos¢ odniesienia jest rowna zero. Gdy wartosci sg zapamietane
(po wytaczeniu napiecia) bedg wyswietlane tylko gdy parametr P24 (UD MEM) ma wartos¢ [YES]. W
przeciwnym razie jesli parametr P24=[NO], giéwne parametry majg zawsze wartos¢ zero gdy falownik
jest wigczony.

4) Operacja START = Operacja Ref = terminal
PID Ref = klawiatura

PID Ref="****%
« Dn (RG) Up —

PROG W M SAVE

Naciénij przycisk MENU aby opusci¢ submenu.

Nacisnij PROG (<) lub SAVE (—) aby wyswietli¢ inng zmienng w pierwszej linii.

Nacisnij | (Dn) i t (Up) aby zwiekszy¢ lub zmniejszy¢ wartos¢ odniesienie regulatora PID gdy (RG)
jest wyswietlane.

NOTA:

Ustaw parametr C62 (oprogr. IFD) lub C54 (oprogr. VTC) (pierwsza strona) na ,Keypad” (klawiatura)
aby wyswietli¢ komendy wprowadzane przez klawiature gdy falownik jest zataczony.

NOTA:

Jesli programowanie regulatora PID Ref jest inne niz poprzez klawiature, Zadna warto$¢ odniesienia
regulatora PID nie jest wyswietlana.

NOTA:

W punktach 1) 2) 3) parametr ,Fount = *** HZ" jest zastgpiony przez ,Spdout = *** rmp” w oprogr.
VTC.

Przywracanie domysinego podmenu.

Podmenu Restore Default pozwala przywroci¢ parametry menu MEAS/PARAMETER oraz menu
CONFIGURATION (poza wartosciami UP/DOWN oraz wartosci PID ustawianych z klawiatury).

Strona dostepu.
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Restore default

Ent Prv Nt

PROG W A savE

Nacisnij przycisk PROG (Ent) aby wej$s¢ do podmenu: nacisnijt (Nxt) i | (Prv) aby przejs¢ przez
podmenu od menu Commands.

NOTA:

Aby uzyska¢ dostep do podmenu Restore Default ustaw parametr P01 (MEAS/PARAMETERS,
parametr Key) na 1. Falownik nie moze znajdowac sie w trybie pracy.

Pierwsza strona

Restore default
Esc Rstr

PROG W A SAVE

Nacisnij przycisk PROG (Esc) aby opusci¢ podmenu Restore Default. Nacisnij i przytrzymaj przez
kilka sekund przycisk SAVE (Rstr) aby automatycznie przywréci¢ parametry domysine. Obszar
wypetniony kwadratami wskazuje wystapienie przywracania parametréw; kiedy zniknie (po kilku
sekundach), przywracanie zostanie zakonczone.

Podmenu pamietania ustawien uzytkownika.

Podmenu pamietania ustawien uzytkownika (Save user’s par.) pozwala na zapamietywanie ustawien
w nieulotnej pamieci (EEPROM) wszystkich aktywnych parametrow falownika.

Aktywna strona:

Save user's par.

Ent Prv MNxt

PROC W A SAVE

Nacisnij przycisk PROG (Ent) aby uzyska¢ dostep do podmenu pamietania ustawien uzytkownika.
Nacisnijt (Nxt) i | (Prv) aby przejs¢ do innego podmenu do menu Commands.

NOTA

Aby uzyska¢ dostep do podmenu, ustaw parametr P01 MEAS/PARAMETERS, parametr Key) na 1.
Falownik nie moze znajdowac sie w trybie pracy.

Pierwsza strona:

Save user's par.
Esc Save

PROC W A SAVE
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Nacisnij przycisk PROG (Esc) aby opusci¢ podmenu pamietania ustawien uzytkownika; nacisnij
klawisz SAVE i przytrzymaj przez klika sekund aby zapamieta¢ wszystkie parametry. Obszar
wypetniony kwadratami informuje, ze parametry sg zapisywane w pamieci Eeprom; kiedy kwadraty
znikng (po kilku sekundach), zapisywanie parametrow jest zakonczone.

Zakresy falownika

Wyswietlanie gtéwnych ustawien falownika:

Sinus K xT yyyy 1

J) weowwew Dzozzz

PROG W 4\ SAVE

Pole x: Napiecie zasilania (2=200-240VAC, 4=380-500VAC, 5=500-575VAC,
6=600-690VAC)

Pole yyyy: Rozmiar (0005-0831)

Pole f: Wybér kontroli chtodzenia wentylatora.

(Puste pole = brak kontroli)

S = stan wentylatora tylko do odczytu

P = stan wentylatora do odczytu + kontrola zalezna od termo przetgcznika
N = stan wentylatora do odczytu + kontrola zalezna od ujemnego czynnika
temperaturowego (NTC)

Pole JJJJ: Zainstalowane oprogramowanie: IFD, VTC, LIFT (nie opisane w tej instrukcii)
Pole w.www: Uzytkowa wersja oprogramowania (interfejs uzytkownika)
Pole z.zzz: Wersja oprogramowania DSP (do kontroli parametréw silnika)

NOTA

Jesli wersja oprogramowania (w.www) interfejsu uzytkownika jest niekompatybilna z wersjg
oprogramowania (z.zzz) do kontroli parametréw silnika (nawet jesli obie wersje sg powigzane z
oprogramowaniem IFD lub VTC), pojawi sie alarm A01 Wrong Software (btad oprogramowania).
Nacisnij przycisk MENU aby opusci¢ podmenu.

LISTA PARAMETROW OPROGRAMOWANIA IFD

MENU i TROJSTRUKTURALNE PODMENU
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i
SIFE MEASURE KEY PARAMETER RAMPS REFERENCE OUTPUT MON. e
Sz
y A ] yAEE]  ghEE] JAFE
MEASURE .H RANPS ﬂ REFERENGE N OUTPUT MON.
01 R, F PO Tac P15 Nanimum Freq. P30 QUTP.MON.1
ety R PO Tdct P16V Ref. Bias P31 OUTFBIAS 1
W04 Out v P07 TacZ P17 ¥ Ref. Gain P32 KOF
W05 Maliis PO Tde 2 P13 W Rel. 114 Pos P33 KO
IMOE DC Link P Tac 3 P19 | Ref. Bias Pad KOV
:g;_?ut PE P10 Tele 3 P20 | Ref. Gain P35 KOP
&rm. 8. P11 Tac & P21 Aux. Input Bizs P36 KON
=t EE{EBSM P12 Tdc 4 P22 A, Inpat Gain P37 KOR
11 Oper. Time P13 Ramp th. P23 LD Kpd Min
M2 18t @l P14 Ramp sxt P24 D Mam
W13 Znd al. P25 LD Ras
M14 3rd al P28 Disable Time
15 4th al.
M1E 5tn al.
M7 Aux. Input
1418 PID Raf.
M13 PID F.5.
20 PID Erm.
21 PID Out
M22 FEEDBACK
MULTRREQUENCE PROHIBIT F. DIGITAL OUTPUT REFVARY%: PIDREGULATOR
pAFE]  yAEE] g AEE] g AEE] § A
ﬂ MULTFRECUENGE N PROHIBITF. ﬂ [DIGITAL OUTPUT] ” REF VAR% ﬂ FID REGULATOR
FIGTILF. FUR P55 FP1 Fal MDQ Opr P73 VAR%1 P Sanpling Tie
P40 Freg 1 Psa FP2 Pt AL1 Opr P76 VARY2 P8 Prop.Gain
P41 Freq 2 P57 FP3 P2 RL2 Cpr. PTT VAR FAT Intagr. Tima
P42 Freq 3 PS8 FPHYS IPE3 MO0 ON Dstay P78 VAR Fag Dariv. Tima
P43 Freq 4 P4 WD OFF Disksy P78 VAR®S A% PID Min OUT
P44 Freg 5 PESRL1 ONDelzy A0 VAR%E a0 PID Max OUT
P45 Freq 8 P83 RL1 OFF Doty a1 VAR®T Pa1 PID Ref Acc.
P45 Freq 7 PA7 RL2 ONDelay P32 PID Ref Dec.
P47 Freq 8 P8 RL2 OFF Dy P33 Freq. Hyst
P4& Freq P MD0 Levd P04 Intagr. Max
P43 Freq 10 7000 Hyst PUS Dar. Max
P50 Freg 11 FrRL Level P84 PID Dis. Tims|
P51 Freg 12 FT2RL1 Hyst
P52 Freq 13 FraRL2Level
P53 Freg 14 FT4RL2 Hyst
P54 Freq 15
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MEAS PARANETERS S MEASURE KEY PARAMETER RAMPS REFERENCE OUTPUT MON.

yAES]  yAEE] y A
RAMPS REFEREMCE OUTPUT MON.
P03 Tacd P15 REnimum Frag. P30 OUTP MON.1
P8 Tded P16V Ref. Biaa P31 OUTP BIAS 1
P07 Tac2 P17V Ref. Gain F32 KOF
P8 Tde 2 F18 V Ref. J14 Pos F33 KOl
P Tag 3 F19 1 Ref. Bias F3d KOV
P10 Tde 3 P20 | Ref. Gain P33 KOP
P11 Tacd P21 Aux. Input Bizs P28 KON
P12 Tde 4 P22 Aux. Input Gain P37 KOR
P13 Ramp th. P23 LD Kpd Min
P14 Ramp axt. P24 LD Mam

P25 LD Res

P25 Dizable Tims

M17 Aus. Input
M1E PID Rsf.
13 PID F.5.
M20 PID EmT.
M21 PID Out,
M22 FEEDBACK

0 yAEm (A yAEm)  §AFE]

ﬂ MULTIFRECUENGE N PROHIBIT F. .H DIGITAL QUTPUT| H‘ REF VAR% ﬂ FID REGULATOR
P30 WF_FUN P55 FP1 P&D MDD Opr P75 VAR

P40 Fraq 1 P58 FP2 Pa1 RL1 Dpr P78 VARMS2

Pdd Fraq 2 PS7 FP2 P&2 RL2 Opr. P77 VAR
P4z Fraq 3 P53 FPHYS PEIMDO ON Dekay P72 VAR . Tin
P43 Fraq 4 PA4MDO OFF Delay F70 VAR5 P82 PID Min OUT
Pdd Fraq 5 PASRL OM Deay IFB0 VAR08 P30 PIO Max OUT
P45 Frag @ PSR OFF Dalay 81 VAR%T P31 PID Ref Acc.
Pds Fraq 7 AT RL2 ON Dekay P32 PID Ref Dec.
P4T Fraq 8 FHERL2 OFF Dalay P83 Freq. Hyat
P45 Fraq 9 FRINDO Level Pi4 Intagr. Max
P43 Fraq 10 FTOMDO Hyst P33 Dar. Max
P50 Frag 11 PTRLA Lavel P4 PIO Dia. Tima
P51 Frag 12 PT2RL1 Hyst
P52 Fraq 13 PTIRLILawel
P53 Fraq 14 FT4RL2 Hyat
P54 Fraq 15
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Kazdy parametr zawiera nastepujace pozycje:

P => numer parametru

R => dozwolony zakres programowania

D => ustawienia fabryczne (ustawienia domysine)
F => funkcja

Menu Zmienna/Parametr

Menu Zmienna/Parametr zawiera te zmienne i parametry ktére moga by¢ zmieniane podczas pracy
falownika. Parametr PO1=1 musi by¢ ustawiony na dostepny.

Pierwsza strona:

Nacisnij PROG (Esc) aby powréci¢ do gtdwnego menu wyboru stron;
MEAS./PARAMETER nacisnij przycisk (Nxt) i | (Prv) aby przewingé podmenu. Wszystkie
Eic: Prv Mg parametry sg zawarte w réznych podmenu, za wyjatkiem parametru
kluczowego P01 i parametréw odnoszacych sie do zakresu falownika.
Przewin podmenu aby mie¢ bezposredni dostep do tych parametrow.

PROC W A SAVE

PODMENU MEASURE

Podmenu MEASURE zawiera zmienng wyswietlang podczas pracy falownika.

Strona dostepu:

Menu Measure

Ent Prv Nt

prOoc W M SAvVE

Naciénij przycisk PROG (Ent) aby wej$¢ na pierwsza strone podmenu MEASURE. Nacisnij (Nxt)t i |
(Prv) aby przewing¢ podmenu.

Pierwsza strona

Menu Meas. 1/23
Esc Prv  IMNxt

rROG W M SAVE

Nacisnij przycisk PROG (Esc) aby powréci¢ do strony dostepu podmenu MEASURE. Nacisnij (Nxt) ti |
(Prv) aby przewing¢ parametry.

PARAMETRY PODMENU POMIAROWEGO (MEASURE)

MO01 Ref.Freq 2/23 5 MO1

Fref="***Hz A3l -C07~+CO07 lub —-C13~+C13 zalezy od wybranej charakt. V/f
Sl \Wartos¢ wejsciowej czestotliwosci odniesienia falownika.

MO02 Out.Freq 3/23 = 02

Fout="*.**Hz A3l -C07~+CO07 lub —-C13~+C13 zalezy od wybranej charakt. V/f
S \Wartos¢ czestotliwosci wyjsciowe;.

[ M03 Out.curr. 4/23 BN Vo3
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lout="**A

Nl Zalezy od rozmiaru falownika.

S \Wartos¢ wyjSciowego pradu.

MO04 Out.volt. 5/23

2 M04

Vout=***V

N9l Zalezy od klasy falownika.

S \Wartos¢ wyjéciowego napiecia.

M0S5 Mains 6/23

2 MO5

Vmn=***V

N9l Zalezy od klasy falownika.

= Napiecie zasilania falownika.

MO06 D.C.link 7/23

o MO6

Vde="**V

N9l Zalezy od klasy falownika.

Bl Wartos¢ napiecia statego dc.

MO07 Mains 8/23

o MO7

POUT="**kW

Nl Zalezy od rozmiaru falownika.

Bl Wartos¢ mocy czynnej dostarczonej do obcigzenia.

M08 Term.Brd. 9/23

M08

* k k k k k k %

Stan wyjs¢ cyfrowych na plycie terminala (wyswietlany rozkaz:
terminal 6,7,8,9,10,11,12,13). Jesli wyjscie jest aktywne, numer
stosowanego wyjscia jest wyswietlany w kodzie szesnastkowym
(hexa). W przeciwnym razie ,0” jest wyswietlane.

M09 T.B.out 10/23

M09

* Kk *

Stan wyj$¢ cyfrowych na ptycie terminala (wyswietlany rozkaz:
terminal 24,27,29). Jesli wyjscie jest aktywne, numer stosowanego
wyijscia jest wyswietlany. W przeciwnym razie ,0” jest wyswietlane.

M10 Motor sp. 11/23

Nout="**rmp

33ll Zalezy od zaprogramowania C58 i C59

S | iczba obrotéw na minute. Wskazuje warto$¢ obliczong ze wzoru:

N = Fau X60%C59x2
out C58

gdzie C58 okresla liczbe biegundéw silnika i C59 programowalng
statg proporcjonalna.

M11 Oper 12/23

(= M 11

Time=":"h

Agl 0~238.000h

Sl Czas okreslajgcy operacje falownika w trybie RUN (praca).

M12 1% al. 13/23

= M12

A** ****:**h

O AO01~A40

<
N
o

Bl Zapamietuje ostatni czas alarmu zwigzany z wartoscig M11.

M13 2™ al. 14/23 S V13
AE R SO A01~A40
S Zapamietuje ostatni z dwoch czaséw alarmu zwigzany z warto$cig
M11.

M14 3" al. 15/23

A** ****:**h
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M15 4" al. 16/23 S M15
A R xR SOl A01~A40
S Zapamietuje ostatni z czterech czaséw alarmu zwigzany z
wartoscig M11.
M16 5" al. 17/23 Sl V16
V- Nl o SO A01~A40
S Zapamietuje ostatni z pieciu czaséw alarmu zwigzany z wartoscig
M11.
M17 AUX 18/23 = M 17
Input="**.**% SO +200.00%
=l Pomochicza warto$¢ wejsciowa wyrazona w procentach.
M18 PID 19/23 = M 18
Ref=*****% SOl +100.00%
= \WVarto$¢ odniesienia regulatora PID wyrazona w procentach.
M19 PID 20/23 = M19
F.B.=*"***% SOl +200.00%
Sl \Warto$¢ sprzezenia zwrotnego regulatora PID wyrazona w
procentach.
M20 PID 21/23 = M20
Err.=""***% SOl +200.00%
Sl Roznica miedzy wartoscig odniesienia regulatora PID (M18) a
wartoscig sprzezenia zwrotnego (M19).
M21 PID 22/23 = M21
Out.=*****% SOl +100.00%

S \\yjsScie regulatora PID wyrazona jako wartos¢ procentowa.

M22 FEED 23/23 M22

BACK=*** ** Zalezy od wartosci zaprogramowanej parametru C64.

MmO T

Wartos¢ przypisana do sprzezenia zwrotnego regulatora PID.
Wskazuje ilos¢ wyrazong wzorem: M19*C64.

PAMAMETR KLUCZOWY

Key parameter = P01
PO1=* R
D K
= O: tylko parametr PO1 moze by¢ zmieniony. P01 jest zawsze

ustawiony na 0 podczas pracy;

1: wszystkie parametry moga by¢ zmieniane (parametry zawarte w
menu CONFIGURATION moga by¢ zmieniane tylko wtedy gdy
falownik nie pracuje).

PODMENU RAMPS

Podmenu RAMPS zawiera zmienne odnoszace sie do krzywej przyspieszania i zwalniania.

Strona dostepu:
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Menu Ramps

Ent Prv  Nxt

ROz W M SAVE

Nacisnij przycisk PROG (Ent) aby uzyska¢ dostep do pierwszej strony podmenu RAMPS. Nacisnij
przycisk (Nxt)ti | (Prv) aby przewing¢ parametry podmenu.

Pierwsza strona:

Menu Ramps 1/11
Esc Prv  Nxt

pROG W M SAVE

Nacisnij przycisk PROG (Esc) aby powréci¢ do strony dostepu podmenu RAMPS. Nacisnij przycisk
(Nxt)ti | (Prv) aby przewing¢ parametry.

Parametry podmenu RAMPS.

P05 Accel.t. 2/11 = P05
Tac1="***s Xl 0~6500s
DI 10s
Sl Przedziat czasu krzywej przys$pieszania 1 od 0 do FOMAX1
(czestotliwos¢ maksymalna 1 par. C6).
P06 Decel.t. 3/11 P06
Tdc1="***s 0~6500s
10s
Przedziat czasu krzywej zwalniania 1 od FOMAX1 do 0.
P07 Accel.t. 4/11 S P07
Tac2="***s a3l 0~6500s
DI 10s
Sl Czas przerwy krzywej przyspieszania 2 od 0 do FOMAX1.
P08 Decel.t. 5/11 S P08
Tdc2="***s Xl 0~6500s
DI 10s
(Bl Przedziat czasu krzywej zwalniania 2 od FOMAX1 do 0.
P09 Accel.t. 6/11 = P09
Tac3="***s Xl 0~6500s
DI 10s
Bl Czas przerwy krzywej przys$pieszania 3 od 0 do FOMAX1.
P10 Decel.t. 7/11 = P10
Tdc3="***s Xl 0~6500s
DI 10s
(Bl Przedziat czasu krzywej zwalniania 3 od FOMAX1 do 0.
P11Accel.t. 8/11 S P11
Tac4="***s Xl 0~6500s
DI 10s
F

Czas przerwy krzywej przyspieszania 4 od 0 do FOMAX1.
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P12 Decel.t. 9/11 P12

Tdcd4=****s 0~6500s

10s

MmO XU 7T

Przedziat czasu krzywej zwalniania 4 od FOMAX1 do 0.

P13 Decel.t. 10/11 P13

th.=**Hz 0~25Hz

0

MmO XU 7T

Okresla przedziat czasu krzywej przys$pieszania i zwalniania kiedy
uzywany jest parametr (P14).

Przyktad — aktywna krzywa wzrasta dla wartosci ustawionej
parametrem P14 kiedy idzie od 0 do 50Hz i jesli P13=1Hz od 0 do
1 Hz i od 49 do 50Hz oba w przypadku przyspieszania i
zwlaniania.

P14 Ramp 11/11 P14

ext="* 1,2,4,8,16,32

4

MmO U T

Czynnik multiplikatywny aktywnej krzywej przedziatu czasu
definiowany przez parametr P13.

NOTA

Aktywna krzywa zalezy od stanu wyjs¢ MDI4 i MDI5, czy sg zaprogramowane okresowo na rozne
krzywe (zobacz podmenu ,OPERATION METHOD”, parametr C26 i C27). NOTA: Czas powstawania
krzywej zalezny jest od FOMAX2 (parametr C13) kiedy druga charakterystyka V/f jest aktywna.
NOTA

Kiedy druga charakterystyka V/f jest aktywna, czas powstawania krzywej zalezy od FOMAX2
(parametr C13).

PODMENU REFERENCE
Zawiera ilo$¢ powigzang z czestotliwoscig odniesienia.

Strona dostepu.

Ent Prv Nt

Menu Reference ‘

FROG W 4k SAVE

Nacisnij przycisk PROG (Ent) aby uzyska¢ dostep do pierwszej strony podmenu REFERENCE.
Nacisnij przycisk (Nxt)ti | (Prv) aby przewing¢ parametry podmenu.

Pierwsza strona

Menu Ref. 1/13
Esc Prv Nxt

PROG W M SAVE

Nacisnij przycisk PROG (Ent) aby powréci¢ do strony dostepu podmenu REFERENCE. Nacisnij
przycisk (Nxt)ti | (Prv) aby przewing¢ parametry.

PARAMETRY PODMENU REFERENCE

P15 Minimum 2/13 P15
Freq="**."*Hz +/-, 0~800Hz dla rozmiaru S05~S30
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+/-, 0~120Hz dla rozmiaru S40~S70

+/-

MmO X0

Minimalna warto$¢ czestotliwosci odniesienia.
Ustaw (+/-) aby uzyska¢ dwubiegunowy zakres czestotliwosci
odniesienia.

P16 Vref. 3/13 P16
Bias="*"**% -400%~+400%
0%

Wartos¢ procentowa napiecia, kiedy napiecie nie jest stosowane
na zaciskach 2 i 3 terminala.

P17 Ramp 4/13 P17
Gain=""**% -500%~+500%
100%

Wspotczynnik proporcjonalnosci pomiedzy suma sygnatéw na
zaciskach terminala 2,3 wyrazony jako utamek maksymailnie
dostepnej wartosci (10V) i wartoscig odniesienia wyrazong w
procentach.

P18 Vref. 4/13 P18
Pos=* +, +/-
+

Wyznacza réznice zakresu napiecia odniesienia:
0~+10V (+), 210V (+/-)

P19 Iref. 6/13 P19
Bias=""."*% -400%~+400%
-25%

Wartos¢ odniesienia pradu (wyrazona w %), kiedy nie jest
dostarczany prad na zacisk 21 terminala.

P20 Iref. 7/13 P20
Gain=**."*% -500%~+500%
+125%

Wspodiczynnik proporcjonalnosci pomiedzy wartoscig odniesienia
pradu wystang na zacisk 21 terminala, wyrazona stosunek
maksymalnej dostepnej wartosci (20mA) i wartoscig odniesienia
wyrazong w procentach.

NOTA

Ustawienia fabryczne parametréw P19 i P20 odnoszg sie do wartosci odniesienia sygnatu 4-20mA.

NOTA

Aby zobaczy¢ jak skonfigurowac parametry P16, P17, P18, P19, P20, prosze przej$¢ do rozdziatu
»,Main Frequency Reference”.

P21 Aux In 8/13 = P21
Bias="*."*% (SOl -400%~+400%
D
F

Wartos¢ pomocniczego wejscia, wyrazona jako wartos¢
procentowa, kiedy napiecie nie pojawia sie na zacisku 19
terminala.

P22 Aux In 9/13 P22
Gani=**.**% -400%~+400%
+200%
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S \\/spotczynnik proporcjonalnosci pomiedzy sygnatem stosowanym
na zacisku 19 terminala, wyrazony jako stosunek maksymalnej
dostepnej wartosci (£10V) i wartosci odniesienia wyrazonej w

procentach.
P23 U/D-Kpd 10/13 S P23
Min=[0] +/- O 0, +/-
D K
Sl Definiuje zakres czestotliwosci odniesienia ktéra jest aktywowana

przez komendy UP/DOWN (gora/dét) (zaciski terminala 9 i 10,
parametry C23 i C24) lub przez komendy wprowadzone przez
klawiature:

0: zakres od 0 do FOMAX

+/-: zakres od -FOMAX do +FOMAX

P24 U/D Mem 11/13 P24
[YES] NO NO, YES
YES

Jesli ustawione jest YES, zapamietuje wzrost lub spadek wartos¢
czestotliwosci odniesienia kazdy wystany przez zaciski terminala
MDI1 i MDI2 i ustawiane przez UP i DOWN (patrz parametry C23 i
C24) lub przez klawiature (patrz menu COMMAND).

P25 U/D Res 12/13 P25

[NO] YES NO, YES

NO

MmO X7

Jesli jest ustawione na YES, pozwala na reset czestotliwosci
odniesienia ustawianej komendami UP/DOWN (w gore/w dot)

P26 Disable 13/13 P26

Time=***s 0, 120s

Os

MmO XU 7T

Falownik przestaje pracowac kiedy czestotliwo$¢ odniesienia jest
aktywna przez dtuzszy czas niz czas ustawiony parametrem z
wartoscig rowng minimalnej wartosci P15. Falownik wykona restart
tak szybko jak czestotliwos¢ odniesienia przekroczy wartosc par.
P15. Jesli P26=0 (domysina wartos¢) ta funkcja jest wylaczona.

PODMENU OUTPUT MONITOR

Podmenu OUTPUT MONITOR wyznacza ilo$¢ wielofunkcyjnych wejs¢ cyfrowych (zaciski terminala
17, 18).

Strona dostepu:

Menu Quiput Mon.
Ent Prv Nxd

RO W M SAvVE

Nacisnij przycisk PROG (Ent) aby uzyska¢ dostep do pierwszej strony podmenu OUTPUT MONITOR.
Nacisnij przycisk (Nxt)ti | (Prv) aby przewing¢ parametry podmenu.
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Nacisnij przycisk PROG (Ent) aby powréci¢ do strony dostepu podmenu OUTPUT MONITOR. Nacisnij

Output Mon. 1/9
Esc Prv N

PROG W 4 SAVE

przycisk (Nxt)ti | (Prv) aby przewing¢ parametry.

P30 Output 2/9

P30

Monitor 1 ***

R

Fref, Fout, lout, Vout, Pout, Nout, PID 0, PID F.B.

D

Fout

Wybierz warto$¢ dla pierwszego wielofunkcyjnego wyjscia
analogowego (zacisk terminala 17) sposrod:

Fref (czestotliwos¢ odniesienia)

Fout (warto$¢ odniesienia wyj$ciowa)

lout (prad wyjsciowy)

Vout (napiecie wyjsciowe)

Pout (moc wyjsciowa)

Nout (liczba obrotéw na minute rmp)

PID 0. (wyjscie regulatora PID)

PID F.B. (wartos¢ sprzezenia zwrotnego regulatora PID)

P31 Output 3/9

P31

Monitor 2 ****

Fref, Fout, lout, Vout, Pout, Nout, PID 0, PID F.B.

lout

Wybierz wartos$¢ dla drugiego wielofunkcyjnego wyjscia
analogowego (zacisk terminala 17) sposrod:

Fref (czestotliwos¢ odniesienia)

Fout (warto$¢ odniesienia wyjsciowa)

lout (prad wyjsciowy)

Vout (napiecie wyjsciowe)

Pout (moc wyjsciowa)

Nout (liczba obrotéw na minute rmp)

PID 0. (wyjscie regulatora PID)

PID F.B. (warto$¢ sprzezenia zwrotnego regulatora PID)

P32 Out. Mon. 4/9 P32
KOF="** Hz/V 5~100Hz/V
10Hz/V

Proporcja miedzy napieciem wyjsciowym na zaciskach 17-18
terminala i czestotliwoscig wyjsciowa, oraz stosunek miedzy
napieciem wyjsciowym na zaciskach 17-18 terminala i
czestotliwoscig odniesienia.

P33 Out. Mon. 5/9

P33

KOI=*** A/V

Zalezy od rozmiaru falownika.

Zalezy od rozmiaru falownika.

Proporcja miedzy pradem i napieciem wyjsciowym na zaciskach
17-18 terminala.

P34 Out. mon. 6/9 P34
KOV=*** V|V 20~100V/V
100V/V

Proporcja miedzy napieciem wyjsciowym falownika i napieciem
wyjsciowym na zaciskach 17-18 terminala.
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P35 Out. mon. 7/9 P35

KOP=*** KW/V Zalezy od rozmiaru falownika.

Zalezy od rozmiaru falownika.

MmO XU 7T

Proporcja miedzy mocg dostarczong przez falownika i napieciem
wyjéciowym na zaciskach 17-18 terminala.

P36 Out. mon. 8/9 P36

KON=*** rmp/V 90~10000 rmp/V

200 rmp/V

MmO x0T

Proporcja miedzy ilodcig obrotéw na minute i napieciem
wyjsciowym na zaciskach 17-18 terminala.

NOTA
llo$¢ obrotéw na minute silnika jest podawana poprzez Fout (czestotliwos$¢ wyjsciowa) pomnozona
przez statg 60 x 2/C58 (parametr POLES, podmenu SPECJAL FUNCTION) nie jest uwzgledniony

poslizg silnika.

P37 Out. mon. 9/9 S P37

KOR="** %/V

10%

Proporcja miedzy napieciem wyjsciowym na zaciskach 17-18
terminala i wyj$ciem regulatora PID (wyrazong w procentach) oraz
proporcja miedzy napieciem wyjsciowym na zaciskach 17-18
terminala i wartoscig sprzezenia zwrotnego regulatora PID
wyrazong w procentach.

PODMENU MULTIFREQUENCY

Podmenu MULTIFREQUENCY wyznacza wartos$¢ i konfiguracje czestotliwosci odniesienia ktéra moze
by¢ na wyjsciu poprzez wielofunkcyjne wejscia cyfrowe MDI1, MDI2, MDI3, MDI4 (patrz podmenu
OPERATION METHOD).

Strona dostepu:

Menu Multifreq.
Ent Prv Nxt

PROG W A SAVE

Nacisnij przycisk PROG (Ent) aby uzyskac dostep do pierwszej strony podmenu MULTIFREQUENCY.
Nacisnij przycisk (Nxt)ti | (Prv) aby przewing¢ parametry podmenu.

Pierwsza strona:

Mulhfreq. 1/17
Esc Prv Nxt

PrOG W M savE

Nacisnij przycisk PROG (Ent) aby powréci¢ do strony dostepu podmenu MULTIFREQUENCY.
Nacisnij przycisk (Nxt)ti | (Prv) aby przewing¢ parametry.

PARAMETRY PODMENU MULTIFREQUENCY

P39 Multif. 2/17 P39
M.F.FUN="** ABS, ADD
ABS
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Wyznacza podanie czestotliwosci odniesienia uzyskang poprzez
parametry P40~P54.

ABS — czestotliwosé wyjsciowa dopasowana do czestotliwosci
odniesienia uzyskang kiedy parametry P40~P45 sg aktywne.

P40 Multif. 3/17

P40

freq1="**Hz

AT

-800~800Hz dla rozmiarow S05~S30
-120~120Hz dla rozmiaréw S40~S70

OHz

Wyznacza czestotliwos¢ odniesienia uzyskang kiedy
wielofunkcyjne cyfrowe wejscie 1 (zacisk terminala 9) jest aktywne
i nastawione jako wieloczestotliwosciowe (par. C23, podmenu OP
METHOD).

P41 Multif. 4/17

P41

freq2=""*Hz

-800~800Hz dla rozmiaréw S05~S30
-120~120Hz dla rozmiaréw S40~S70

OHz

Wyznacza czestotliwo$é odniesienia uzyskang kiedy
wielofunkcyjne cyfrowe wejscie 2 (zacisk terminala 10) jest
aktywne i nastawione jako wieloczestotliwosciowe (par. C24,
podmenu OP METHOD).

P42 Multif. 5/17

P42

Freq3="**Hz

poiiav)

M O

-800~800Hz dla rozmiaréow S05~S30
-120~120Hz dla rozmiarow S40~S70

OHz

Wyznacza czestotliwos¢ odniesienia uzyskang kiedy
wielofunkcyjne cyfrowe wejscia 1 i 2 (zaciski terminala 9 i110) sg
aktywne i nastawione jako wieloczestotliwosciowe (par. C23 i C24,
podmenu OP METHOD).

P43 Multif. 6/17

P43

Freq4="**Hz

AT

M O

-800~800Hz dla rozmiarow S05~S30
-120~120Hz dla rozmiaréw S40~S70

OHz

Wyznacza czestotliwos¢ odniesienia uzyskang kiedy
wielofunkcyjne cyfrowe wejscie 3 (zacisk terminala 11) jest
aktywne i nastawione jako wieloczestotliwosciowe (par. C25,
podmenu OP METHOD).

P44 Multif. 7/17

P44

Freq5="**Hz

-800~800Hz dla rozmiaréw S05~S30
-120~120Hz dla rozmiaréw S40~S70

OHz

Wyznacza czestotliwosé odniesienia uzyskang kiedy
wielofunkcyjne cyfrowe wejscia 1 i 3 (zaciski terminala 9 i111) sg
aktywne i nastawione jako wieloczestotliwosciowe (par. C23 i C25,
podmenu OP METHOD).

P45 Multif. 8/17 [ P45
Freq6="**Hz Sl -800~800Hz dla rozmiaréw S05~S30
-120~120Hz dla rozmiaréw S40~S70
DI OHz
S \\'yznacza czestotliwo$é odniesienia uzyskang kiedy

wielofunkcyjne cyfrowe wejscia 2 i 3 (zaciski terminala 10 i11) sg
aktywne i nastawione jako wieloczestotliwosciowe (par. C24 i C25,
podmenu OP METHOD).
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P46 Multif. 9/17

P46

Freq7=***Hz

AT

M O

-800~800Hz dla rozmiarow S05~S30
-120~120Hz dla rozmiaréw S40~S70

OHz

Wyznacza czestotliwos¢ odniesienia uzyskang kiedy
wielofunkcyjne cyfrowe wejscia 1, 2 i 3 (zaciski terminala 9, 10 i11)
sg aktywne i nastawione jako wieloczestotliwosciowe (par. C23,
C24 i C25, podmenu OP METHOD).

P47 Multif. 10/17

P47

Freq8="**Hz

-800~800Hz dla rozmiaréw S05~S30
-120~120Hz dla rozmiaréw S40~S70

OHz

Wyznacza czestotliwos¢ odniesienia uzyskang kiedy
wielofunkcyjne cyfrowe wejscie 4 (zacisk terminala 12) jest
aktywne i nastawione jako wieloczestotliwosciowe (par. C26,
podmenu OP METHOD).

P48 Multif. 11/17

P48

Freq9="**Hz

-800~800Hz dla rozmiarow S05~S30
-120~120Hz dla rozmiaréw S40~S70

OHz

Wyznacza czestotliwosé odniesienia uzyskang kiedy
wielofunkcyjne cyfrowe wejscia 1 i 4 (zaciski terminala 9 i112) sg
aktywne i nastawione jako wieloczestotliwosciowe (par. C23 i C26,
podmenu OP METHOD).

P49 Multif. 12/17

P49

Freq10=***Hz

AT

M O

-800~800Hz dla rozmiarow S05~S30
-120~120Hz dla rozmiaréw S40~S70

OHz

Wyznacza czestotliwos¢ odniesienia uzyskang kiedy
wielofunkcyjne cyfrowe wejscia 2 i 4 (zaciski terminala 10 i12) sg
aktywne i nastawione jako wieloczestotliwosciowe (par. C24 i C26,
podmenu OP METHOD).

P50 Multif. 13/17

P50

Freq11="**Hz

-800~800Hz dla rozmiaréw S05~S30
-120~120Hz dla rozmiaréw S40~S70

OHz

Wyznacza czestotliwos¢ odniesienia uzyskang kiedy
wielofunkcyjne cyfrowe wejscia 1, 2 i 4 (zaciski terminala 9, 10 i12)
sg aktywne i nastawione jako wieloczestotliwosciowe (par. C23,
C24 i C26, podmenu OP METHOD).

P51 Multif. 14/17

P51

Freq12="**Hz

-800~800Hz dla rozmiaréw S05~S30
-120~120Hz dla rozmiaréw S40~S70

OHz

Wyznacza czestotliwo$é odniesienia uzyskang kiedy
wielofunkcyjne cyfrowe wejscia 3 i 4 (zaciski terminala 11 i12) sg
aktywne i nastawione jako wieloczestotliwosciowe (par. C25 i C26,
podmenu OP METHOD).

P52 Multif. 15/17

P52

Freq13="**Hz

-800~800Hz dla rozmiaréow S05~S30
-120~120Hz dla rozmiarow S40~S70

OHz
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S \\'yznacza czestotliwo$é odniesienia uzyskang kiedy
wielofunkcyjne cyfrowe wejscia 1, 3 i 4 (zaciski terminala 9, 11 i12)
sg aktywne i nastawione jako wieloczestotliwosciowe (par. C23,
C25i C26, podmenu OP METHOD).

P53 Multif. 16/17 P53

AT

-800~800Hz dla rozmiarow S05~S30
-120~120Hz dla rozmiaréw S40~S70

Freq14=***Hz

DI OHz

S \\'yznacza czestotliwos$é odniesienia uzyskang kiedy
wielofunkcyjne cyfrowe wejscia 2, 3 i 4 (zaciski terminala 10, 11
i12) sg aktywne i nastawione jako wieloczestotliwosciowe (par.
C24, C25i C26, podmenu OP METHOD).

P54 Multif. 17/17 P54

Freq15="*"Hz -800~800Hz dla rozmiaréw S05~S30

-120~120Hz dla rozmiaréw S40~S70

OHz

Wyznacza czestotliwo$é odniesienia uzyskang kiedy
wielofunkcyjne cyfrowe wejscia 1, 2 ,3 i 4 (zaciski terminala 9, 10,
111 12) sg aktywne i nastawione jako wieloczestotliwosciowe (par.
C23, C24, C25i C26, podmenu OP METHOD).

PODMENU PROHIBIT FREQUENCY

Podmenu PROHIBIT FREQUENCY wyznacza zakres czestotliwo$ci zabronionej dla czestotliwosci
odniesienia. Aby zobaczy¢ wiecej szczegotdow patrz rozdziat ,PROHIBIT FREQUENCY/SPEED”

Strona dostepu:

Menu Prohibit 1.
Ent Prv Nt

PROG h 4 N SAVE

Nacisnij przycisk PROG (Ent) aby uzyska¢ dostep do pierwszej strony podmenu PROHIBIT
FREQUENCY. Nacisnij przycisk (Nxt)ti | (Prv) aby przewing¢ parametry podmenu.

Pierwsza strona:

Prohibit fr. 1/5
Esc Prv Mxt

PROC W M SAVE

Nacisnij przycisk PROG (Ent) aby powréci¢ do strony dostepu podmenu PROHIBIT FREQUENCY.
Nacisnij przycisk (Nxt)ti | (Prv) aby przewing¢ parametry.

PARAMETRY PODMENU PROHIBIT FREQUENCY

P55 Prohibit.f. 2/5 P55

Fp1="**Hz 0~800Hz dla rozmiaréw S05~S30
0~120Hz dla rozmiaréw S40~S70
OHz
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S \\yznacza posrednig warto$¢ pierwszego zakresu czestotliwosci
zabronionej. Warto$¢ posrednia jest war. bezwzgledna, nie zalezy
ona od kierunku wirowania silnika. Aby wytaczy¢ czestotliwos$¢
zabroniong ustaw jg na 0.

P56 Prohib.f. 3/5 P56

AT

Fp2="**Hz -800~800Hz dla rozmiaréw S05~S30

-120~120Hz dla rozmiaréw S40~S70

DI OHz

S \\'yznacza posrednig wartos¢ drugiego zakresu czestotliwosci
zabronionej. Wartos$¢ posrednia jest war. bezwzgledna, nie zalezy
ona od kierunku wirowania silnika. Aby wytgczy¢ czestotliwosc
zabroniong ustaw jg na 0.

P57 Prohib.f. 4/5 P57

Fp3="**Hz -800~800Hz dla rozmiaréw S05~S30

-120~120Hz dla rozmiaréw S40~S70

OHz

Wyznacza posrednig wartos¢ trzeciego zakresu czestotliwosci
zabronionej. Warto$¢ posrednia jest war. bezwzgledna, nie zalezy
ona od kierunku wirowania silnika. Aby wytgczyé czestotliwosc
zabroniong ustaw jg na 0.

P58 Hysteresis 5/5 = P53
Fphys=***Hz Sl 0~24Hz
DI 1Hz
S \\yznacza warto$¢ potamplitudowq dla zakresu czestotliwosci
zabronionej.

PODMENU DIGITAL OUTPUT
Podmenu DIGITAL OUTPUT okre$la parametry powigzane z wyjsciami cyfrowymi falownika.

Strona dostepu:

Menu Digital Out
Ent Prv  Nxt

rroc W M spvE

Nacisnij przycisk PROG (Ent) aby uzyskac dostep do pierwszej strony podmenu DIGITAL OUTPUT.
Nacisnij przycisk (Nxt)ti | (Prv) aby przewing¢ parametry podmenu.

Pierwsza strona:

Dig.output 1/16
Ent Prv Nt

FROG W M SAVE

Nacisnij przycisk PROG (Ent) aby powréci¢ do strony dostepu podmenu DIGITAL OUTPUT. Nacisnij
przycisk (Nxt)ti | (Prv) aby przewing¢ parametry.

PARAMETRY PODMENU DIGITAL OUTPUT

[ P60 MDO 2/16 | P N
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*k%k R

M O

Inv O.K. ON, Inv O.K. OFF, Inv RUN Trip, Reference Level,
Frequency Level, Forward Running, Fout O.K., Current Level,
Limiting, Motor Limiting, Generator Limiting, PID O.K., PID OUT
MIN, FB MIN, PRC O.K., Fan Fault.

Frequency level

Konfiguracja wyjscia cyfrowego otwarty kolektor (zaciski terminala
24 i 25). Sg trzy mozliwosci:
Inv. O.K. ON: aktywne wyjscie jesli falownik jest gotowy do pracy.

Inv. O.K. OFF: aktywne wyjscie je$li Falownik jest w trybie
awaryjnym (kazdy przypadek blokuje komende RUN (praca); patrz
NOTA na koncu opisu parametru P60.

Inv. Run trip: aktywne wyjscie jedli falownik jest w trybie awaryjnym
z powodu wytgczenia ochronnego.

Reference Level: aktywne wyjcie jesli czestotliwos¢ odniesienia na
wyjsciu przekracza warto$¢ ustawiong parametrem P69. (wykres
6.1).

Frequency Level: aktywne wyjscie jesli falownik generuje wiekszg
czestotliwo$¢ od nastawionej parametrem P69, nie zalezy od
kierunku obracania sie watu silnika.

Forward Running: aktywne wyjscie jesli falownik generuje wiekszg
czestotliwos¢ od nastawionej parametrem P69 (dodatnie
odniesienie). (wykres 6.2).

Reverse Running: aktywne wyjscie jesli falownik generuje wieksza
czestotliwos¢ od nastawionej parametrem P69 (ujemne
odniesienie). (wykres 6.2).

Fout O.K. aktywne wyjscie jesli wartos¢ bezwzgledna roznicy
pomiedzy czestotliwoscig odniesienia i czestotliwoscig wyjsciowg
jest mniejsza niz wartos¢ ustawiona parametrem P69 ,MDO Level’
(wykres 6.3).

Current Level: wyjscie aktywne jesli prad wyjsciowy falownika
przekracza wartos¢ ustawiong parametrem P69 ,MDO Level”
(patrz wykres 6.5).

Limiting: wyjscie aktywne je$li falownik w ograniczonym stanie
pracy.

Motor Limiting: wyjscie aktywne jesli falownik jest ograniczany
przez silnik.

Generator Lim: wyjscie aktywne jesli ograniczenie podczas stanu
regeneraciji.

PID OK.: wyjécie aktywne jesli wartos¢ absolutna réznicy
pomiedzy sygnatem odniesienia a sygnatem sprzezenia zwrotnego
regulatora PID spadnie ponizej progu stawionego parametrem P69
(,MDO Level’) (patrz wykres 6.5).

PID OUT MAX: aktywne wyijscie jesli wyjscie regulatora PID
osiggnie wartos¢ ustawiong parametrem P90 (PID MAX Out.)
(patrz wykres 6.6).

PID OUT MIN: wyjscie aktywne gdy wyjscie regulatora PID
osiggnie warto$¢ ustawiong parametrem P89 (patrz wykres 6.7).
FB MAX: wyjscie aktywne gdy warto$¢ bezwzgledna sprzezenia
zwrotnego regulatora PID przekroczy wartos¢ ustawiong
parametrem P69 (patrz wykres 6.8).

FB MIN: wyjscie aktywne gdy warto$¢ bezwzgledna sprzezenia
zwrotnego regulatora PID bedzie nizsza niz ustawiona parametrem
P69 (patrz wykres 6.9).

PRC O.K.: wyjscie aktywne jesli falownik skonczy

Fan Fault: wejscie aktywne z bledem wentylatora (modele P lub
N); wejscie aktywne kiedy wentylator jest wylagczony (model S);

NOTA

Woybierz ,INV OK OFF” aby aktywowaé cyfrowe wyjscie na wypadek wystgpienia sytuacji awaryjnej
(samoczynne wytaczenie ochronne, wytaczenie falownika w sytuacji awaryjnej, falownik sie zatacza z
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wigczonym stykiem — zacisk terminala 6 — zamkniety i parametr C61 ustawiony na [NO]). Jesli ,INV

OK OFF” jest wybrany, cyfrowe wyjscie moze by¢ uzyte do zatgczania kontrolki $wietlnej lub aby
wysytaé sygnat awarii do sterownika PLC. Jesli wybrane jest ,Inv run trip” wyjscie cyfrowe aktywne jest
tylko woéwczas gdy falownik wybrat tryb sytuaciji awaryjnej gdy znajduje sie w trybie samoczynnego
wytgczenia ochronnego. Wytacz i nastepnie wigcz sprzet w trybie awaryjnym aby dezaktywowaé
cyfrowe wyijscie. W tym trybie operacyjnym cyfrowe wyjscie moze by¢ uzyte do kontroli przekaznika
zatagczajgcego stycznik zainstalowanego na linii zasilajgcej falownik. Stycznik jest kontrolowany przez
styk NC w przekazniku.

NOTA
Uzyj parametru P70 aby ustawi¢ histereze przemienno$ci wyjscia cyfrowego.
P61 RL1 opr. 3/16 P61

*k%k

Inv O.K. ON, Inv O.K. OFF, Inv RUN Trip, Reference Level,
Frequency Level, Forward Running, Fout O.K., Current Level,
Limiting, Motor Limiting, Generator Limiting, PID O.K., PID OUT
MIN, FB MIN, PRC O.K., Fan Fault.

Inv. O.K. ON
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Konfiguracja przekaznikowego cyfrowego wyjscia RL1 (zaciski
terminala 26, 27 i 28) posiada trzy mozliwosci:

Inv. O.K. ON: aktywne wyjscie jesli falownik jest gotowy do pracy.
Inv. O.K. OFF: aktywne wyjscie jesli Falownik jest w trybie
awaryjnym (kazdy przypadek blokuje komende RUN (praca); patrz
NOTA na koncu opisu parametru P61).

Inv. Run trip: aktywne wyjscie jesli falownik jest w trybie awaryjnym
z powodu wytgczenia ochronnego.

Reference Level: aktywne wyjcie jesli czestotliwos¢ odniesienia na
wyjsciu przekracza wartos¢ ustawiong parametrem P71. (patrz
wykres 6.1)

Frequency Level: aktywne wyijscie jesli falownik generuje wieksza,

czestotliwos¢ od nastawionej parametrem P71, nie zalezy od
kierunku obracania sie watu silnika. (patrz wykres 6.2).

Forward Running: aktywne wyjscie jesli falownik generuje wieksza
czestotliwos¢ od nastawionej parametrem P71 (dodatnie

odniesienie, wykres 6.2).

Reverse Running: aktywne wyjscie jesli falownik generuje wieksza
czestotliwos¢ od nastawionej parametrem P71 (ujemne

odniesienie, wykres 6.2).

Fout O.K. aktywne wyjscie jesli wartos¢ bezwzgledna rdznicy
pomiedzy czestotliwoscig odniesienia i czestotliwoscig wyjsciowg
jest mniejsza niz warto$¢ ustawiona parametrem P71 ,RL1 Level”

(patrz wykres 6.3)

Current Level: wyjscie aktywne jesli prad wyjsciowy falownika
przekracza warto$¢ ustawiong parametrem P71 ,RL1 Level” (patrz

wykres 6.4)

Limiting: wyjscie aktywne jesli falownik w ograniczonym stanie

pracy.

Motor Limiting: wyjscie aktywne jesli falownik jest ograniczany

przez silnik.

Generator Lim: wyjscie aktywne je$li ograniczenie podczas stanu

regeneraciji.

PID OK.: wyjscie aktywne jesli wartos¢ absolutna réznicy
pomiedzy sygnatem odniesienia a sygnatem sprzezenia zwrotnego
regulatora PID spadnie poniZzej progu ustawionego parametrem
P71 (,RL1 Level’) (patrz wykres 6.5)

PID OUT MAX: aktywne wyjscie jesli wyjscie regulatora PID
osiggnie warto$¢ ustawiong parametrem P90 (PID MAX Out.)

(patrz wykres 6.6)

PID OUT MIN: wyjscie aktywne gdy wyjscie regulatora PID
osiggnie wartos¢ ustawiong parametrem P89 (patrz wykres 6.7)
FB MAX: wyjscie aktywne gdy warto$¢ bezwzgledna sprzezenia
zwrotnego regulatora PID przekroczy wartos¢ ustawiong
parametrem P71 (patrz wykres 6.8).

FB MIN: wyjécie aktywne gdy warto$¢ bezwzgledna sprzezenia
zwrotnego regulatora PID bedzie nizsza niz ustawiona parametrem

P71 (patrz wykres 6.9).

Fan Fault: wejscie aktywne z btedem wentylatora (modele P lub
N); wejscie aktywne kiedy wentylator jest wylgczony (model S);

NOTA

Wybierz ,INV OK OFF” aby aktywowac¢ cyfrowe wyjscie na wypadek wystgpienia sytuacji awaryjnej
(samoczynne wytgczenie ochronne, wytgczenie falownika w sytuacji awaryjnej, falownik sie zatacza z
wiaczonym stykiem — zacisk terminala 6 — zamkniety i parametr C61 ustawiony na [NOJ]). Jesli ,INV

OK OFF” jest wybrany, cyfrowe wyjscie moze by¢ uzyte do zatgczania kontrolki $wietinej lub aby
wysyta¢ sygnat awarii do sterownika PLC. Jesli wybrane jest ,Inv run trip” wyjscie cyfrowe aktywne jest
tylko wéwczas gdy falownik wybrat tryb sytuaciji awaryjnej gdy znajduje sie w trybie samoczynnego
wytgczenia ochronnego. Wytacz i nastepnie wigcz sprzet w trybie awaryjnym aby dezaktywowaé
cyfrowe wyjécie. W tym trybie operacyjnym cyfrowe wyjscie moze byé uzyte do kontroli przekaznika

zalgczajgcego stycznik zainstalowanego na linii zasilajgcej falownik.
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NOTA
Uzyj parametru P72 aby ustawic histereze przemiennosci wyjscia cyfrowego.

P62 RL2 opr. 4/16 P62

Fex Inv O.K. ON, Inv O.K. OFF, Inv RUN Trip, Reference Level,
Frequency Level, Forward Running, Fout O.K., Current Level,
Limiting, Motor Limiting, Generator Limiting, PID O.K., PID OUT
MIN, FB MIN, PRC O.K., Fan Fault.

Frquency level
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S Konfiguracja przekaznikowego cyfrowego wyjscia RL2 (zaciski
terminala 29, 30 i 31) posiada trzy mozliwosci:
Inv. O.K. ON: aktywne wyjscie jesli falownik jest gotowy do pracy.
Inv. O.K. OFF: aktywne wyjscie jesli Falownik jest w trybie
awaryjnym (kazdy przypadek blokuje komende RUN (praca); patrz
NOTA na koncu opisu parametru P62).
Inv. Run trip: aktywne wyjscie jesli falownik jest w trybie awaryjnym
z powodu wytgczenia ochronnego.
Reference Level: aktywne wyjcie jesli czestotliwos¢ odniesienia na
wyjsciu przekracza wartos¢ ustawiong parametrem P73. (patrz
wykres 6.1)
Frequency Level: aktywne wyijscie jesli falownik generuje wieksza,
czestotliwos¢ od nastawionej parametrem P73, nie zalezy od
kierunku obracania sie watu silnika. (patrz wykres 6.2).
Forward Running: aktywne wyjscie jesli falownik generuje wieksza
czestotliwos¢ od nastawionej parametrem P73 (dodatnie
odniesienie, wykres 6.2).
Reverse Running: aktywne wyjscie jesli falownik generuje wieksza
czestotliwos¢ od nastawionej parametrem P73 (ujemne
odniesienie, wykres 6.2).
Fout O.K. aktywne wyjscie jesli wartos¢ bezwzgledna rdznicy
pomiedzy czestotliwoscig odniesienia i czestotliwoscig wyjsciowg
jest mniejsza niz warto$¢ ustawiona parametrem P71 ,RL1 Level”
(patrz wykres 6.3)
Current Level: wyjscie aktywne jesli prad wyjsciowy falownika
przekracza warto$¢ ustawiong parametrem P73 ,RL2 Level” (patrz
wykres 6.4)
Limiting: wyjscie aktywne jesli falownik w ograniczonym stanie
pracy.
Motor Limiting: wyjscie aktywne jesli falownik jest ograniczany
przez silnik.
Generator Lim: wyjscie aktywne je$li ograniczenie podczas stanu
regeneraciji.
PID OK.: wyjscie aktywne jesli wartos¢ absolutna réznicy
pomiedzy sygnatem odniesienia a sygnatem sprzezenia zwrotnego
regulatora PID spadnie ponizej progu stawionego parametrem P73
(,RL2 Level”) (patrz wykres 6.5)
PID OUT MAX: aktywne wyjscie jesli wyjscie regulatora PID
osiggnie warto$¢ ustawiong parametrem P90 (PID MAX Out.)
(patrz wykres 6.6)
PID OUT MIN: wyjscie aktywne gdy wyjscie regulatora PID
osiggnie wartos¢ ustawiong parametrem P89 (patrz wykres 6.7)
FB MAX: wyjscie aktywne gdy warto$¢ bezwzgledna sprzezenia
zwrotnego regulatora PID przekroczy wartos¢ ustawiong
parametrem P73 (patrz wykres 6.8).
FB MIN: wyjécie aktywne gdy warto$¢ bezwzgledna sprzezenia
zwrotnego regulatora PID bedzie nizsza niz ustawiona parametrem
P73 (patrz wykres 6.9).
PRC O.K.: wyjscie aktywne jesli falownik skonczy
Fan Fault: wejscie aktywne z btedem wentylatora (modele P lub
N); wejscie aktywne kiedy wentylator jest wylaczony (model S);

NOTA

Wybierz ,INV OK OFF” aby aktywowaé cyfrowe wyjscie na wypadek wystapienia sytuacji awaryjnej
(samoczynne wytaczenie ochronne, wytaczenie falownika w sytuacji awaryjnej, falownik sie zatacza z
wigczonym stykiem — zacisk terminala 6 — zamkniety i parametr C61 ustawiony na [NO]). Jesli ,INV

OK OFF” jest wybrany, cyfrowe wyjscie moze by¢ uzyte do zatgczania kontrolki Swietinej lub aby
wysyta¢ sygnat awarii do sterownika PLC. Jesli wybrane jest ,Inv run trip” wyjscie cyfrowe aktywne jest
tylko wéwczas gdy falownik wybrat tryb sytuaciji awaryjnej gdy znajduje sie w trybie samoczynnego
wylaczenia ochronnego. Wytgcz i nastepnie wigcz sprzet w trybie awaryjnym aby dezaktywowaé
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cyfrowe wyjscie. W tym trybie operacyjnym cyfrowe wyjscie moze by¢ uzyte do kontroli przekaznika
zalgczajacego stycznik zainstalowanego na linii zasilajgcej falownik.

NOTA
Uzyj parametru P74 aby ustawic histereze przemiennosci wyjscia cyfrowego.
P63 MDO ON 5/16 2N P63
delay=*.***s 39l 0.00~650s
D KE
2 \Vyznacza aktywacje opdznienia wyjscia cyfrowego Otwarty
Kolektor.

P64 MDO OFF 6/16

delay="***

P65 RL1 ON 7/16

delay="*."**s

P66 RL1 OFF 8/16

delay="*."**s

P67 RL2 ON 9/16

delay="***

P68 RL2 ON 10/16

delay="***

P69 MDO 11/16

delay="***

S \\yznacza wartos¢ aktywacji wyjscia cyfrowego Otwarty Kolektor
dla nastepujacych ustawien: “Reference level”, ,Frequency level”,
.Forward Running”, ,Reverse Running”, ,Current level’, ,FB Max’
,FB Min”.

P70 MDO fr. 12/16 P70

Level=*."**% 0~200%

0%
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Kiedy wyjscie cyfrowe Otwarty Kolektor jest ustawione jako:
.Reference level”, ,Frequency level”, ,Forward Running”, ,Reverse
Running”, ,Current level”, ,FB Min”, ,Fout O.K.”, ,PID O.K.”,
parametr ten wyznacza zakres histerezy wyjscia cyfrowego.

Jesli wartos¢ histerezy jest inna niz 0, wartos¢ ustawiona w
parametrze P69 kiedy ilos¢ ustawiona w P60 wzrasta i wyznacza
komutacje wyjsciowg; kiedy na wyjsciu nastepuje spadek, pojawia
sie komutacja kiedy wartos¢ ustawiona parametrami P69-P70 jest
osiggnieta. (Przyktad: P60="Frequency level’, P69=50%,
P70=10%, cyfrowe wyijscie jest aktywne gdy osiggniete jest 50%
maksymalnej wyjsciowej czestotliwosci i dezaktywowane gdy
osiggniete zostaje 40%).

Jesli P70=0, komutacja pojawi sie gdy wartos¢ ustawiona
parametrem P69 zostanie osiggnieta.

Gdy cyfrowe wyjscie Otwarty Kolektor MDO jest ustawiona na ,,PID
Max Out” i ,PID Min Out” wyznacza warto$¢ dezaktywacji wyjscia
cyfrowego. Cyfrowe wyjscie jest aktywne kiedy wyjscie regulatora
PID (wyrazona jako wartos¢ procentowa) osiggnie wartosé
ustawiong parametrami P90 ,PID Max Out” i P89 ,PID Min Out”
odpowiednio, a dezaktywowane jest gdy wartosci ustawione
parametrami P90 — P70 i P89 + P70 sg osiagniete (wykres 6.6 i
6.7).

P71 RL1 13/16 P71
Level=*.***% 0~200%
0%

Wyznacza wartos¢ aktywacji wyjscia cyfrowego RL1 dla
nastepujacych ustawien: “Reference level”, ,Frequency level”,
»Forward Running”, ,Reverse Running”, ,Current level’, ,FB Max’
,FB Min, ,Fout O.K.”, ,PID O.K.".

P72 RL1 14/16 P72
hyst.=*."*% 0~200%
0%

Kiedy cyfrowe wyjscie przekaznikowe RL1 jest ustawione jako:
.Reference level”, ,Frequency level”, ,Forward Running”, ,Reverse
Running”, ,Current level”, ,FB Max’ , ,FB Min, parametr ten
wyznacza zkares histerezy wyjscia cyfrowego.

Jesli wartos¢ histerezy jest inna niz 0, wartos¢ ustawiona w
parametrze P71 kiedy ilos¢ ustawiona w P61 wzrasta i wyznacza
komutacje wyjsciowg; kiedy na wyjsciu nastepuje spadek, pojawia
sie komutacja kiedy wartos¢ ustawiona parametrami P71-P72 jest
osiggnieta. (Przyktad: P61="Frequency level’, P71=50%,
P72=10%, cyfrowe wyijscie jest aktywne gdy osiggniete jest 50%
maksymalnej wyjsciowej czestotliwosci i dezaktywowane gdy
osiggniete zostaje 40%).

Jesli P72=0, komutacja pojawi sie gdy wartos¢ ustawiona
parametrem P71 zostanie osiggnieta.

Gdy cyfrowe wyjscie przekaznikowe RL1 jest ustawiona na ,PID
Max Out” i ,PID Min Out” wyznacza warto$¢ dezaktywacji wyjscia
cyfrowego. Cyfrowe wyjscie jest aktywne kiedy wyjscie regulatora
PID (wyrazona jako wartos¢ procentowa) osiggnie wartos¢
ustawiong parametrami P90 ,PID Max Out” i P89 ,PID Min Out”
odpowiednio, a dezaktywowane jest gdy wartosci ustawione
parametrami P90 — P70 i P89 + P72 sg osiagniete (wykres 6.6 i
6.7).

P73

P73 RL2 15/16
Level=*.***%

0~200%
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DI 0%
S \Vyznacza warto$¢ aktywacji wyjscia cyfrowego RL2 dla
nastepujacych ustawien: “Reference level”, ,Frequency level”,
»Forward Running”, ,Reverse Running”, ,Current level’, ,FB Max’
,FB Min, ,Fout O.K.”, ,PID O.K.".
P74 RL2 16/16 2 P74
hyst.=*.***% SOl 0~200%
DI 2%
S Kiedy cyfrowe wyjscie przekaznikowe RL2 jest ustawione jako:

.Reference level’, ,Frequency level”, ,Forward Running”, ,Reverse
Running”, ,,Current level”, ,FB Max” , ,FB Min, parametr ten
wyznacza zkares histerezy wyjscia cyfrowego.

Jesli warto$¢ histerezy jest inna niz 0, warto$¢ ustawiona w
parametrze P73 kiedy ilos¢ ustawiona w P62 wzrasta i wyznacza
komutacje wyjsciowq; kiedy na wyjsciu nastepuje spadek, pojawia
sie komutacja kiedy wartos¢ ustawiona parametrami P73-P74 jest
osiggnieta. (Przyktad: P62="Frequency level’, P73=50%,
P74=10%, cyfrowe wyjscie jest aktywne gdy osiagniete jest 50%
maksymalnej wyjsciowej czestotliwosci i dezaktywowane gdy
osiggniete zostaje 40%).

Jesli P74=0, komutacja pojawi sie gdy warto$¢ ustawiona
parametrem P73 zostanie osiagnieta.

Gdy cyfrowe wyjscie przekaznikowe RL2 jest ustawiona na ,PID
Max Out” i ,PID Min Out” wyznacza warto$¢ dezaktywacji wyjscia
cyfrowego. Cyfrowe wyjscie jest aktywne kiedy wyjscie regulatora
PID (wyrazona jako wartos¢ procentowa) osiggnie warto$¢
ustawiong parametrami P90 ,PID Max Out” i P89 ,PID Min Out”
odpowiednio, a dezaktywowane jest gdy wartosci ustawione
parametrami P90 — P70 i P89 + P74 sg osiagniete (wykres 6.6 i
6.7).

NOTA

Ponizszy wykres pokazuje charakterystyke wyijscia cyfrowego dla poszczegolnych ustawien.
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PODMENU REF. VAR%

Podmenu REF. VAR% zawiera odchylenie wartosci czestotliwosci odniesienia. Odchylenia wartosci sg
uzyskane przez wielofunkcyjne wejscia cyfrowe: MDI1, MDI2, MDI3 ustawione jako odchylenie
procentowe czestotliwosci (patrz podmenu OP METHOD).

Strona dostepu:

Menu Ref. Var%
Ent Prv N

PROG W M SAVE

Nacisnij przycisk PROG (Ent) aby uzyska¢ dostep do pierwszej strony podmenu REF. VAR%. Nacisnij
przycisk (Nxt)ti | (Prv) aby przewing¢ parametry podmenu.

Pierwsza strona:

Ref. Var% 1/8
Ent Prv  Nxt

RO W M sSaVE

Nacisnij przycisk PROG (Ent) aby powrdéci¢ do strony dostepu podmenu REF. VAR%. Nacisnij
przycisk (Nxt)ti | (Prv) aby przewina¢ parametry.

PARAMETRY PODMENU REF VAR%

P75 Ref Var% 2/8 P75

VAR% 1=*** -100%~+100%

0%

MmO 0T

Wyznacza odchylenie czestotliwosci wyjsciowej kiedy
wielofunkcyjne wejscie terminala 1 (zacisk terminala 9) jest
aktywne i ustawione jako wartos¢ procentowa (parametr C23,
podmenu OP METHOD).

P76 Ref Var% 3/8 P76

VAR% 2=*** -100%~+100%

P

R

Dl 0%

= \\'yznacza odchylenie czestotliwosci wyjsciowej kiedy
wielofunkcyjne wejscie terminala 2 (zacisk terminala 10) jest
aktywne i ustawione jako wartos¢ procentowa (parametr C24,
podmenu OP METHOD).

P77 Ref Var% 4/8 P77
VAR% 3=*** -100%~+100%
0%

Wyznacza odchylenie czestotliwosci wyjsciowej kiedy
wielofunkcyjne wejscie terminala 1 i 2 (zacisk terminala 9 i10) jest
aktywne i ustawione jako wartos¢ procentowa (parametr C23, C24
podmenu OP METHOD).

P78 Ref Var% 5/8 P78
VAR% 4=*** -100%~+100%
0%
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Wyznacza odchylenie czestotliwosci wyjsciowej kiedy
wielofunkcyjne wejscie terminala 3 (zacisk terminala 11) jest
aktywne i ustawione jako wartos$¢ procentowa (parametr C25,
podmenu OP METHOD).

P79 Ref Var% 6/8 P79
VAR% 5=*** -100%~+100%
0%

Wyznacza odchylenie czestotliwosci wyjsciowej kiedy
wielofunkcyjne wejscie terminala 1 i 3 (zacisk terminala 9 i11) jest
aktywne i ustawione jako wartos¢ procentowa (parametr C23, C25
podmenu OP METHOD).

P80 Ref Var% 7/8 P80
VAR% 6="** -100%~+100%
0%

Wyznacza odchylenie czestotliwosci wyjsciowej kiedy
wielofunkcyjne wejscie terminala 2 i 3 (zacisk terminala 10 i11) jest
aktywne i ustawione jako wartos¢ procentowa (parametr C24, C25
podmenu OP METHOD).

P81 Ref Var% 8/8 P81
VARY% 7=*** -100%~+100%
0%

Wyznacza odchylenie czestotliwosci wyjsciowej kiedy
wielofunkcyjne wejscie terminala 1, 2 i 3 (zacisk terminala 9, 10
i11) jest aktywne i ustawione jako wartos¢ procentowa (parametr
C23, C24, C25 podmenu OP METHOD).

m

PODMENU PID REGULATOR
Podmenu REGULATOR PID zawiera parametry konfiguracji regulatora PID.

Strona dostepu:

P.1.D. Regulator
Ent Prv N

PrROG W M SAVE

Nacisnij przycisk PROG (Ent) aby uzyskac dostep do pierwszej strony podmenu REGULATOR PID.
Nacisnij przycisk (Nxt)ti | (Prv) aby przewing¢ parametry podmenu.

Pierwsza strona:

P.LD. Reg. 1/13
Ent Prv Nxt

PROC W M SAVE

Nacisnij przycisk PROG (Ent) aby powréci¢ do strony dostepu podmenu REGULATOR PID. Nacisnij
przycisk (Nxt)ti | (Prv) aby przewing¢ parametry.

PARAMETRY PODMENU REGULATOR PID
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P85 Sampling 2/13

P85

TC:***

0.002~4s

0.002s

Cykl roboczy regulatora PID (np. ustaw 0.002s aby wykona¢
regulacje PID co 0.002s)

P86 Prop. 3/13

P86

Gain=***

0~31.9

1

Multiplikatywna stata cztonu proporcjonalnego regulatora PID.
Wyjscie regulatora PID (%) jest réwne réznicy pomiedzy wartoscig
odniesienia a wartoscig sprzezenia zwrotnego wyrazong jako
wartos¢ procentowa pomnozona przez P86.

P87 Integr. 4/13

Time=** Tc

3~1024 Tc; NONE

512 Tc

Stata dzielona cztonu catkujgcego regulatora PID. Wyrazona jest
jako wielokrotna warto$¢ czasu prébkowania. Ustaw Integr. Time =
NONE (wartos¢ ponizej 1024) aby wytaczy¢ operacje catkujace.

P88 Deriv. 5/13

P88

Time=** Tc

3~4 Tc

0Tc

Stata zwielokrotniona cztonu rézniczkowego regulatora PID.
Wyrazona jest jako wielokrotna warto$¢ czasu probkowania. Ustaw
Deriv. Time = 0 wylgczy¢ operacje rozniczkowe.

P
R
D
F
P
R
D
F
2 P87
R
D
F
P
R
D
F

P89 PID min. 6/13 P89
Out.=****% -100%~+100%

0%

Minimalna warto$¢ wyijscia regulatora PID.
P90 PID max. 7/13 P90
Out.=****% -100%~+100%

100%

Maksymalna wartos¢ wyjscia regulatora PID.
P91 PID Ref. 8/13 P91
Acc.=****s 0~6500s

Os

Wzrost krzywej odniesienia regulatora PID.
P92 PID Ref. 9/13 P92
Dec.=*.***s 0~6500s

Os

Spadek krzywej odniesienia regulatora PID.

P93 FREQ 10/13

P93

Thresh=".""*Hz

-800~800Hz dla rozmiaréw S05~S30
-120~120Hz dla rozmiaréw S40~S70

Czestotliwos¢ wyjsciowa falownika wyznacza aktywacje czionu
catkujgcego.

P94 Integr. 11/13

MAX.="**%

P94
0~100%
100%
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Maksymalna wartos¢ czionu catkujgcego regulatora PID.

P95 Deriv. 12/13 5 P95
MAX.=*.***% 29l 0~10%
DI 10%
= Maksymalna warto$¢ czionu rézniczkowego regulatora PID.
P96 PID Dis. 13/13 5 P96
time.=***Tc A9l 0~60000Tc
D O Tc
F

Falownik sie zatrzymuje jesli wartos¢ wyjsciowa regulatora PID
pozostaje réwna minimalnej wartosci (parametr P89) przez okres
czasu ustawiony parametrem P96. Ustaw parametr P96 na 0 Tc
aby wylaczy¢ tg funkcje.

MENU CONFIGURATION

Menu CONFIGURATION zawiera te parametry ktére moga by¢ zmieniane kiedy falownik nie pracuje.
Ustaw P01=1 aby umozliwi¢ zmiane tych parametréw.

Pierwsza strona:

CONFIGURATION
Esc Prv  MNxt

PROG W A SAvE

Nacisnij przycisk PROG (Ent) aby powréci¢ do strony wyboru menu gtéwnego. Nacisnij przycisk (Nxt) 1
i | (Prv) aby przewing¢ parametry.
PODMENU CARRIER FREQUENCY

Podmenu CARRIER FREQUENCY wyznacza czestotliwos¢ modulacji PWM generowanej przez
falownik.

Strona dostepu:

Menu Carrier fr.

Ent Prv MNxt

PROG W A SavE

Naciénij przycisk PROG (Ent) aby uzyska¢ dostep do pierwszej strony podmenu CARRIER
FREQUENCY. Nacisnij przycisk (Nxt)ti | (Prv) aby przewina¢ parametry podmenu.

Pierwsza strona:

Carner freq.1/5
Ent Prv Nt

PROG W M SAVE

Nacisnij przycisk PROG (Ent) aby powréci¢ do strony dostepu podmenu CARRIER FREQUENCY.
Nacisnij przycisk (Nxt)ti | (Prv) aby przewing¢ parametry.
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PARAMETRY PODMENU CARRIER FREQUENCY

CO01 Min carr. 2/5 Co1

freq="**kHz 0.8kHz~C02

Kolumna ,Carrier def’, Tabela 6.4

Minimalna warto$¢ czestotliwosci modulacji PWM.

C02 Max carr. 3/5 C02

freq="*."kHz C01~Kolumna ,Carrier max’, tabela 6.4

Kolumna ,Carrier def’, Tabela 6.4

Maksymalna warto$¢ czestotliwosci modulacji PWM.

CO03 Pulse 4/5 C03
number** 12, 24, 48, 96, 192, 384
24

Liczba impulséw generowanych przez modulacje PWM, kiedy
nastepuje przetaczanie z minimalnej czestotliwo$ci modulacji PWM
na maksymalng czestotliwo$¢ modulacji PWM.

C04 Pulse 5/5 C04
NO [YES] NO, YES

YES

Pozwala aplikacji na emitowanie mniej szumoéw w technice PWM.
NOTA

Nie ustawiaj parametru C04=YES gdy czestotliwos¢ wyjsciowa przekracza 200Hz.

NOTA

Wzrost przebiegu nosnego czestotliwosci powoduje wzrost strat w falowniku. Moze to spowodowac
przejscie falownika w tryb ochronny. Wzrost przebiegu nosnego powinien nastgpic tylko gdy: nieréwne
wykonywanie operacji, prad wyj$ciowy mniejszy od znamionowegdo, napiecie zasilania nizsze niz
maksymalne napiecie, temperatura otoczenia nizsza niz 40°C.

NOTA
Wiecej informaciji, patrz rozdziat ,,Carrirer Frequency”.

PODMENU PATTERN V/F

Podmenu PATTERN V/F wyznacza charakterystyke V/F dla operacji falownika. Aby zobaczy¢ wiecej
szczegotow patrz rozdziat 3.1 ,VOLTAGE/FREQUENCY PATTERN'.

Strona dostepu:

Menu V/f Pattern
Ent Prv MNxt

RO W A savE

Nacisnij przycisk PROG (Ent) aby uzyska¢ dostep do pierwszej strony podmenu PATTERN V/F.
Nacisnij przycisk (Nxt)ti | (Prv) aby przewing¢ parametry podmenu.

Pierwsza strona:

V/f Pattern 1/17
Ent Prv MNxt

PROG W M SAVE
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Nacisnij przycisk PROG (Ent) aby powréci¢ do strony dostepu podmenu PATTERN V/F. Nacisnij
przycisk (Nxt)ti | (Prv) aby przewing¢ parametry.

PARAMETRY PODMENU PATTERN V/F.

CO5 V/f patt. 2/17

C05

| mot.=***A

1A~kolumna ,Imot”, tabela 6.4

kolumna ,Imot”, tabela 6.4

Prad znamionowy podtaczonego silnika.

C06 V/f patt. 3/17

C06

fmot 1=***Hz

3.5~800Hz dla rozmiaréw S05~S30
3.5~120Hz dla rozmiaréw S40~S70

50Hz

Czestotliwos¢ znamionowa silnika powigzana z pierwsza
charakterystyka v/f. Wyznacza przetgczenie z operacji falownika
ze stalg charakterystyka V/f na operacje ze statym V.

CO7 V/f patt. 4/17

Co7

Fomax1="**Hz

3.5~800Hz dla rozmiaréw S05~S30
3.5~120Hz dla rozmiaréw S40~S70

50Hz

Maksymalny prad wyjsciowy odnoszacy sie do pierwszej
charakterystyki napiecie/czestotliwos¢. Maksymalna czestotliwosé

wyjéciowa.
CO08 V/f patt. 5/17 5 C08
Fomin1="**Hz SO 0.1~5Hz
D 0.1Hz
2 Minimalna czestotliwos¢ wyjsciowa odnoszgca sie do pierwszej

charakterystyki V/f. Minimalna czestotliwos¢ generowana na
wyjsciu falownika (moze by¢ zmieniana tylko po skontaktowaniu
sie z Elettronica Santerno.

C09 V/f patt. 6/17

C09

Vmot1=***V

5~500V (klasa 2T, 4T)
5~690V (klasa 5T, 6T)

230V dla klasy 2T
400V dla klasy 4T
575V dla klasy 5T
690V dla klasy 6T

Czestotliwos¢ znamionowa silnika powigzana z pierwsza
charakterystykg v/f. Wyznacza wyj$ciowe napiecie dla
czestotliwosci znamionowej silnika.

MmMOOTODOXUX0T

C10 V/f patt. 7/17 C10
Boost1="**% -100%~+100%
0%

Kompensacja momentu przy niskiej predkosci obrotowej (RMP) dla
pierwszej charakterystyki V/f. Wyznacza przyrost wyjsciowego
napiecia przy niskiej czestotliwosci wyjsciowej z odpowiadajaca
statg charakterystyka V/f.

C11 VIt patt. 8/17

C10

Prebst1=**%

0~5%

1% dla rozmiaru S05~S30
0.5% dla rozmiaru S40~S70
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S Kompensacja momentu przy niskiej predkosci obrotowej (RMP) dla
pierwszej charakterystyki V/f. Wyznacza napiecie wyjsciowe przy
czestotliwosci OHz (wartos¢ procentowa napiecie znamionowego
silnika ustawiona parametrem C09).

C12 VIt patt. 9/17

C12

fmot 2=***Hz

AT

3.5~800Hz dla rozmiaréw S05~S30
3.5~120Hz dla rozmiaréw S40~S70

DI 50Hz

S Czestotliwos$¢ znamionowa silnika powigzana z druga,
charakterystyka v/f. Wyznacza przetgczenie z operacji falownika
ze statg charakterystykg V/f na operacje ze stalym V.

C13 V/f patt. 10/17

C13

fomax2=***Hz

3.5~800Hz dla rozmiaréw S05~S30
3.5~120Hz dla rozmiaréw S40~S70

50Hz

Maksymalna czestotliwos¢ wyjsciowa odnoszacy sie do drugiej
charakterystyki napiecie/czestotliwosé. Czestotliwosé wyjsciowa
falownika przy maksymalnej warto$ci odniesienia.

C14 V/f patt. 11/17 C14
Fomin2="***Hz 0.1~5Hz
0.1Hz

Minimalna czestotliwo$¢ wyjsciowa odnoszaca sie do drugiej
charakterystyki V/f. Minimalna czestotliwos¢ generowana na
wyjéciu falownika (moze by¢ zmieniana tylko po skontaktowaniu
sie z Elettronica Santerno).

C15 VI/f patt. 12/17

C15

Vmot2=***V

5~500V (klasa 2T, 4T)
5~690V (klasa 5T, 6T)

230V dla klasy 2T
400V dla klasy 4T
575V dla klasy 5T
690V dla klasy 6T

Czestotliwos$¢ znamionowa silnika powigzana z druga
charakterystyka v/f. Wyznacza wyjsciowe napiecie dla
czestotliwosci znamionowej silnika.

C16 VIf patt. 13/17 C16
Boost2="**% -100%~+100%
0%

Kompensacja momentu przy niskiej predkosci obrotowej (RMP) dla
drugiej charakterystyki V/f. Wyznacza przyrost wyjsciowego
napiecia przy niskiej czestotliwosci wyjéciowej z odpowiadajacq
statg charakterystyka V/f.

C17 VIf patt. 14/17

c17

Prebst2=**%

0~5%

1% dla rozmiaru S05~S30
0.5% dla rozmiaru S40~S70

Kompensacja momentu przy niskiej predkosci obrotowej (RMP) dla
drugiej charakterystyki V/f. Wyznacza napiecie wyjsciowe przy
czestotliwosci OHz (warto$¢ procentowa napiecie znamionowego
silnika ustawiona parametrem C15).

C18 VI/f patt. 15/17

C18

Autobst=**%

0~10%
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DI 1%

S “mienna kompensacja momentu wyrazona jako wartos¢
procentowa napiecia znamionowego silnika (C09). Wartos¢
ustawiana parametrem C18 zastepuje wzrost napiecia kiedy
operacje podiaczonego silnika wykonywane sg z momentem
Znamionowym.

C19 V/f patt. 16/17 2 C19
B.mf="**% Ol -100~400%

DI 0%

S \\'yznacza wzrost napiecia wyjsciowego przy wyborze
czestotliwosci parametrem C20 dla statej charakterystyki V/f.
(Wzrost > 0 zwiekszenie napiecia wyjsciowego).

C20 V/f patt. 17/17 = C20
Freqbst=""*% Sl 6~99%
DI 50%
2 \Vyznacza poziom czestotliwosci (wyrazona jako warto$¢

procentowa parametru C06) odpowiadajgcy wzrostowi napiecia
wyjsciowego ustawionego parametrem C19.

NOTA
Falownik normalnie uzywa pierwszej charakterystyki V/f. Aby udostepni¢ drugg charakterystyke V/f
uaktywnij zacisk terminala MDI5 ustawiajac go jako V/F2 (patrz podmenu OP METHOD).

PODMENU OPERATION METHOD

Podmenu OPERATION METHOD wyznacza wybdr operacji falownika.

MenuOper.Method
Ent Prv  Nxt

PROG W M SAVE

Nacisnij przycisk PROG (Ent) aby uzyskac dostep do pierwszej strony podmenu OPERATION
METHOD. Nacisnij przycisk (Nxt)ti | (Prv) aby przewing¢ parametry podmenu.

Pierwsza strona:

Ent Prv Nxt

Oper.Method 1/11 ‘

RO W M SAVE

Nacisnij przycisk PROG (Ent) aby powréci¢ do strony dostepu podmenu OPERATION METHOD.
Nacisnij przycisk (Nxt)ti | (Prv) aby przewing¢ parametry.

PARAMETRY PODMENU OPERATION METHOD

C21 Op. method 2/11 C21
START=*** Term, Kpd, Rem.

Term
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Definiuje wejscie dla rozkazu START;

Term: z plytki terminala (rozkaz START i rozkazy odnoszace sie
do wielofunkcyjnych cyfrowych wej$¢ sg wysytane z plytki
terminala);

Kdp: z klawiatury (rozkaz START jest wysylany z klawiatury; patrz
menu COMMANDS. Zacisk terminala 7 jest nieaktywny; wszystkie
pozostate cyfrowe wejscia sg aktywne);

Rem: rozkaz START i rozkazy odnoszace sie do wielofunkcyjnych
cyfrowych wejs¢ sg wysytana przez tgcze szeregowe.

NOTA

Falownik bedzie pracowat tylko gdy zacisk terminala 6 jest nieaktywny.
Dlatego musi by¢ on STALE nieaktywny, niezaleznie od wartosci parametru C21.

C22 Op. method 3/11 C22
FREF=*** Term, Kpd, Rem.
Term

Parametr C22 jest uzywany do programowania zrodta gtownej
czestotliwosci odniesienia;

Term: z ptytki terminala: gtéwna czestotliwos¢ odniesienia jest
wysytana z zaciskéw terminala 2, 3, 21.

Kpd: z klawiatury (patrz podmenu COMMANDS).

Rem: przez tgcza szeregowe.

C23 Op. method 4/11 C23

MDI1=*** MItf1, Up, Var%1
MItf1
Wyznacza funkcjonalno$¢ wielofunkcyjnego wejscia 1 (zacisk
terminala 9):

MItf2: wielofunkcyjne wejscie 1.

Up: klucz wzrostu czestotliwosci wyjsciowej (parametr P24 zawsze
pamieta nowg warto$¢ nawet po wytgczeniu napiecia).

Var%1: wejsciowe odchylenie procentowe czestotliwosci
odniesienia 1.

C24 Op. method 5/11 C24
MDI2=>** MItf2, Down, Var%2, Loc/Rem
Mitf2

Wyznacza funkcjonalno$¢ wielofunkcyjnego wejscia 2 (zacisk
terminala 10):

MItf2: wielofunkcyjne wejscie 2.

Down: klucz spadku czestotliwosci wyjsciowej (parametr P24
zawsze pamieta nowg wartos¢é nawet po wytgczeniu napiecia).
Var%2: wejsciowe odchylenie procentowe czestotliwosci
odniesienia 2.

Loc/Rem: wymuszenie wyboru przez klawiature.

C25 Op. method 6/11

C25

MDI3="**

MItf3, CW/CCW, DCB, Var3%, REV, A/M, Lock, Loc/Rem

MItf3
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Wyznacza funkcjonalnos¢ wielofunkcyjnego wejscia 3 (zacisk
terminala 11):

MItf3: wielofunkcyjne wejscie 3.

CW/CCW: zmiana kierunku wirowania.

DCB: bezposredni rozkaz hamowania pragdem.

Var%3: wejsciowe odchylenie procentowe czestotliwosci
odniesienia 3.

REV: rozkaz odwrotnego kierunku.

A/M: Rozkaz dezaktywaciji regulatora PID.

Lock: rozkaz blokady klawiatury

Loc/Rem: wymuszenie wyboru przez klawiature.

C26 Op. method 7/11

C26

MDI4="**

Mitf4, Mitr1, DCB, CW/CCW, REV, A/M, Lock, Loc/Rem

Cw/CCW

Wyznacza funkcjonalno$¢ wielofunkcyjnego wejscia 4 (zacisk
terminala 12):

MItf3: wielofunkcyjne wejscie 4.

Mitr1: wzrost czasu krzywej przy$pieszania i zwalniania.
CW/CCW: zmiana kierunku wirowania.

DCB: bezposredni rozkaz hamowania pragdem.

Var%3: wejsciowe odchylenie procentowe czestotliwosci
odniesienia 3.

REV: rozkaz odwrotnego kierunku.

A/M: Rozkaz dezaktywaciji regulatora PID.

Lock: rozkaz blokady klawiatury

Loc/Rem: wymuszenie wyboru przez klawiature.

C27 Op. method 8/11 c27
MDI5="** Mitr2, DCB, CW/CCW, V/F2, ExtA, REV, Lock
DCB

Wyznacza funkcjonalno$¢ wielofunkcyjnego wejscia 5 (zacisk
terminala 13):

Mitr2: wzrost czasu krzywej przy$pieszania i zwalniania.
CW/CCW: zmiana kierunku wirowania.

DCB: bezposredni rozkaz hamowania pragdem.

Var%3: wejsciowe odchylenie procentowe czestotliwosci
odniesienia 3.

REV: rozkaz odwrotnego kierunku.

V/F2: odchylenie od rozkazu charakterystyki V/f.

Ext A: pomocnicze wytgczenie (alarm zewnetrzny).

Lock: rozkaz blokady klawiatury

C28 PID 9/11 C28
Action="** Ext, Ref F, Add F, Add V
Ext

Wyznacza operacje regulatora PID:

Ext: regulator PID niezalezny od operaciji falownika.

Ref F: wyjscie regulatora PID reprezentuje warto$¢ odniesienia
czestotliwosci falownika.

Add F: wyjscie regulatora PID jest sumowane do wartoSci
odniesienia czestotliwosci.

Add V: wyjscie regulatora PID jest sumowane do wartosci napiecia
wyjéciowego generowanego przez wybrang charakterystyke V/f.

C29 PID 10/11 C29
Ref.=*** Kpd, Vref, Iref, Inaux, Rem
Kpd
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Wyznacza Zrédto odniesienia regulatora PID:

Kpd: klawiatura.

Vref: napiecie terminala (zaciski 2 i 3).

Iref: prad terminala (zacisk 21).

Inaux: napiecie terminala przez pomocnicze wejscie (zacisk 19).
Rem: przez tagcze szeregowe: wartos¢ odniesienia regulatora PID

dostarczane przez tacze szeregowe.

NOTA

Ustawienie parametru C29=Vref kasuje wartos¢ odniesienia czestotliwosci od Term.

C30 PID 11/11

C30

F.B.="

el vie

Vref, Inaux, Iref, lout

Inaux

Wyznacza Zrédito sprzezenia zwrotnego regulatora PID:
Vref: napiecie terminala (zaciski 2 i 3).

Iref: prad terminala (zacisk 21).

Inaux: napiecie terminala przez pomocnicze wejscie (zacisk 19).
lout: sprzezeniem zwrotnym jest prad wyjsciowy falownika.

NOTA

Ustawienie parametru C30=Vref kasuje wartos¢ odniesienia czestotliwosci od Term.

PODMENU POWER DOWN

Podmenu POWER DOWN zawiera parametry operacyjne na wypadek wystgpienia bledéw.

Strona dostepu:

Menu Power Down

Ent Prv  MNxt

PROG W Ak SAVE

Nacisnij przycisk PROG (Ent) aby uzyska¢ dostep do pierwszej strony POWER DOWN. Naci$nij
przycisk (Nxt)ti | (Prv) aby przewing¢ parametry podmenu.

Pierwsza strona:

Powear Down 1/7
Ent Prv MNxt

PROG W A SAVE

Nacisnij przycisk PROG (Ent) aby powréci¢ do strony dostepu podmenu POWER DOWN. Naci$nij
przycisk (Nxt)ti | (Prv) aby przewing¢ parametry.

PARAMETRY PODMENU POWER DOWN

C34 Mains |. 2/7 S C34
[NO] YES 9l NO, YES
DI NO
S \Vytacza falownik na wypadek wystapienia gtéwnego btedu.
Gtéwny alarm A25 jest wyswietlany. Alarm jest wyswietlany po
czasie opOznienia zaprogramowanego parametrem C36.
NOTA
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Ustawienie C34=YES wymusza C35=NO.

C35 Power D. 3/7 S C35
[NO] YES SOl NO, YES
DI NO
=l \Vylacza zasilanie silnika kiedy przedziat czasu ustawiony
parametrem C36 jest przekroczony.
NOTA

Ustawienie C35=YES wymusza C34=NO.

C36 Power Delay 4/7 M C36

Time=***ms XS 5~255ms

10ms

Czas ktory musi uptynaé przed wystapieniem alarmu A25, aktywny
gdy C34=YES, albo przed aktywacjg wytgczenia zasilania
C35=YES na wypadek wystgpienia btedu.

C37 Dec 5/7 5 C37
time=**** 39l 0.1~6500s
10s
Krzywa zwalniania podczas wytgczenia zasilania.
C38 Extra 6/7 5 C38
dec=""*% A9l 0~500%
DIl 200%
Bl Vzrost krzywej podczas pierwszego etapu wytgczania zasilania.
C39 Dc link 7/7 3 C39
der="**% A9 0~300%

Przys$pieszenie przy wykrytym, zaistnialym btedzie w celu
umozliwienia wytgczenia zasilania silnika.

PODMENU LIMITS

Podmenu LIMITS wyznacza operacje limitu pradu podczas przyspieszania, ze statg czestotliwoscia i
napieciem podczas zwalniania.

Strona dostepu:

Menu Limits

Ent Prv  Nxt

PROGC W M sAVE

Nacisnij przycisk PROG (Ent) aby uzyskac dostep do pierwszej strony LIMITS. Nacis$nij przycisk (Nxt) 1
i | (Prv) aby przewing¢ parametry podmenu.

Pierwsza strona:

Limits 1/8
Ent Prv  NNxt

PROG W M SAVE
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Nacisnij przycisk PROG (Ent) aby powréci¢ do strony dostepu podmenu LIMITS. Nacisnij przycisk
(Nxt)ti | (Prv) aby przewina¢ parametry.

PARAMETRY PODMENU LIMITS

C40 Acc. Lim. 2/8

C40

*kk

NO, YES, YES A

YES

MmO U T

YES: Dostepny limit pradu podczas przyspieszania.

YES A: Tak samo jak w przypadku YES, ale z algorytmem
kontrolnym dla obcigzen z duzg bezwtadnoscia.

NOTA: Poziom pradu ustawiany jest parametrem C41.

C41 Acc. Lim. 3/8

C41

Curr.="**%

50~400%
Wazne: maksymalna programowalna wartosc jest rowna
(Imax/Imot)*100 patrz tabela 6.4

Patrz tabela 6.4 (STANDARD overload — standardowe
przecigzenie)

Limit prgdu podczas przys$pieszania wyrazona jako warto$¢
procentowa znamionowego pradu silnika.

C42 Run. Lim. 4/8

C42

NO [YES]

NO, YES

YES

YES: Limit pradu dostepny przy statej czestotliwosci
NOTA: Limit pradu ustawiany jest parametrem C43.

C43 Run. Lim. 5/8

C43

Curr.="**%

50~400%
Wazne: maksymalna programowalna wartos¢ jest réwna
(Imax/Imot)*100 patrz tabela 6.4

Patrz tabela 6.4 (STANDARD overload — standardowe
przecigzenie)

Limit prgdu podczas przys$pieszania wyrazona jako wartosc
procentowa znamionowego pradu silnika.

C44 Dec. Lim. 6/8

NO [YES]

P
R
D
F
P
R
D
F
)l C44
R
D
F

NO, YES

YES

YES: Limit pradu i napigcia dostepny przy przyspieszaniu.
NOTA: Limit pradu ustawiany jest parametrem C45; limit napiecia
nie jest programowalny.

C45 Dec. Lim. 7/8

C45

Curr.="**%

50~400%
Wazne: maksymalna programowalna wartosc¢ jest rowna
(Imax/Imot)*100 patrz tabela 6.4

Patrz tabela 6.4 (STANDARD overload — standardowe
przecigzenie)

Limit pradu podczas przys$pieszania wyrazona jako wartos¢
procentowa znamionowego pradu silnika.

C46 F. W. red. 8/8 C46
NO [YES] NO, YES
NO
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S Ustaw YES aby zmniejszy¢ wartos¢ limitu pradu ponad
znamionowg czestotliwos¢ proporcjonalnie do charakterystyki
pomiedzy generowang czestotliwosciag i czestotliwoscig
odniesienia (np. Limit pradu jest zredukowany o potowe jesli
czestotliwosc¢ jest podwdjna). Limit prgdowy nie moze spasé
ponizej 50% wartosci ustawionej odpowiednim parametrem.

PODMENU AUTORESET

Podmenu AUTORESET pozwala na wykonanie automatycznego restartu falownika na wypadek
zaistnienia alarmu. Proby automatycznego resetu moga by¢ ustawione dla okreslonego przedziatu

czasu.

Strona dostepu:

Menu Autoreset

Ent Prv  Nxt

PROG W M SAVE

Nacisnij przycisk PROG (Ent) aby uzyska¢ dostep do pierwszej strony AUTORESET. Nacisnij przycisk
(Nxt)ti | (Prv) aby przewingé parametry podmenu.

Pierwsza strona:

Autoreset 1/5
Ent Prv Nxt

PROG W A SAVE

Nacisnij przycisk PROG (Ent) aby powréci¢ do strony dostepu podmenu AUTORESET. Nacisnij
przycisk (Nxt)ti | (Prv) aby przewing¢ parametry.

PARAMETRY PODMENU AUTORESET

C50 Autores. 2/5

NO [YES]

C51 Attemps 3/5

Number="*

5 C50
9l NO, YES
B NO
= Aktywuje lub dezaktywuje funkcje autoresetu.
S C51
1~10
D E

Wyznacza liczbe préb automatycznego resetu przygotowanych
przed zamknieciem funkcji. Autoreset zaczyna sie po czasie
ustalonym parametrem C52.

C52 Clear fail 4/5

C52

count time ***s

1~999s

300s

el vie

Wyznacza czas przerwy przed wytgczeniem trybu automatycznego
resetu jesli alarm nie wystapi.

C53 PWR 5/5

C53

Reset ***

NO, YES

NO

MmO x0T

Ustaw YES aby automatycznie zresetowac zaistniaty alarm przez
wylgczenie i ponowne zatgczenie falownika.
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PODMENU SPECIAL FUNCTION

Podmenu SPECIAL FUNCTION zawiera nastepujace polecenia:
- zapamietuje zaistniate btedy po wylgczeniu zasilania
- poszukiwanie predkosci na wypadek rozkazu START wystanym po rozkazie stand-by
(gotowos¢) wystanym kiedy czestotliwosé wyjsciowa jest inna niz 0 (Poszukiwanie predkosci)
- zredukowanie charakterystyki wprowadzonej dla monitora rpm
- Wybdr rozkazéw dla ENABLE
- Strony wyswietlane po podaniu zasilania
- Multiplikatywna stata wprowadzona dla sprzezenia zwrotnego regulatora PID
- Wigczenie wentylatora

C55 Speed sr. 2/16 S C55

i A9 NO, YES, YES A

Dostepne poszukiwanie predkosci (patrz rozdziat 3.4 ,SPEED
SEARCHING).

C56 S.S dis. 3/16 z C56

e 39l 0~3000s

1s

Okres czasu po ktérym funkcja poszukiwania predkosci staje sie
nieaktywna. Tryb poszukiwania predkosci pojawia sie gdy falownik
jest nieaktywny przez krétszy czas niz ustawiony parametrem C56.
Kiedy ten czas zostanie przekroczony, nastawiona krzywa
przyspieszenia jest zatgczana. Ustaw Os aby dezaktywowac te
funkcje (jesli byta wczesniej ustawiona parametrem C55).

C57 Brake U. 4/16 C57

*k*k

NO, YES

NO

Modut hamujacy dostepny lub niedostepny (wbudowany lub
zewnetrzny),

C58 FanForce 5/16 C58

*k*k

NO, YES

NO

Wymuszenie zatgczenia wentylatora.

NO: Wentylator zaczyna pracowac gdy temperatura radiatora jest
wieksza niz 60°C;

YES: Praca ciggta wentylatora.

UWAGA!

Ten parametr jest efektywny dla modeli falownikdw w ktérych wentylatory kontrolowane sg przez ptyte
gtéwng falownika (,P” lub ,N” pojawi sie w stosownym polu — patrz rozdziat 5.2 INVERTER RATING —
zakres falownika).

Ten parametr nie jest efektywny dla modeli falownikow gdzie kontrola odbywa sie bezposrednio z
obwodu zasilania (,blank” lub ,S” pojawi sie w stosownym polu).

C59 Reduction 6/16 2 C59

Ratio K=* 39 0.001~50

Stata proporcjonalna miedzy predkoscig obrotowg silnika (RMP) a
wartoscig wyswietlang parametrem M10.

C60 Mains I.m. 7/16 C60
[NO] YES NO, YES
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NO

Zapamietuje alarmy odnoszace sie do gtéwnych bledéw (A30 i
A31) powodujacych wytaczenie sprzetu. Kiedy napiecie jest
przywrocone, wysyta sygnat RESET aby wyczysci¢ tryb alarmu.

C61 Mains I.m. 8/16 C61

[NO] YES NO, YES

YES

Operacje na rozkazach ENABLE (zacisk terminala 6) gdy zasilanie
jest wigczone i wystany jest rozkaz RESET.

YES: ENABLE aktywne gdy napiecie jest wigczone; jesli zaciski 6 i
7 terminala sg aktywne i czestotliwos¢ odniesienia jest wystana,
silnik robi RESET po kilku sekundach gdy zasilanie jest wigczone.
NO: rozkaz ENABLE jest dezaktywowany przy wigczonym
zasilaniu lub po wykonaniu RESETU; jesli zaciski terminala 6 i 7 sg
aktywne i czestotliwosé odniesienia jest wystana gdy falownik jest
wiaczony lub po RESECIE alarmu, silnik nie zastartuje dopoki
zacisk 6 terminala nie bedzie otwarty a nastepnie zamkniety.

mﬂ

UWAGA!
Ustawienie parametru C61 na YES moze spowodowac rozruch silnika zaraz po wiaczeniu falownika.

C62 First 9/16 C62

page="*** Keypad, Status
Status
Wyznacza ktére strony wyswietlane na wyswietlaczu po podaniu
zasilania:

Status: strony dostepu do menu gtéwnych.
Keypad: Strony odnoszace sie do rozkazéw wprowadzanych przez
klawiature.

C63 First 10/16 C63

Fref, Fout, lout, Vout, Vmn, Vdc, Pout, Tr Bd, T.B.Out, Nout, Oper.
Time, 1% al., 2™ al., 3% al., 4™ al., 5" al., Aux |, Pid Ref, Pid FB, Pid
Err, Pid Out, Feed Back.

param.=***

Fout

mm
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Wyznacza ilo$¢ wyswietlang na wyswietlaczu przy wigczonym
zasilaniu, kiedy parametr C62 jest ustawiony na Keypad:

Fref: MO1 — wartos$¢ czestotliwosci odniesienia

Fout: M02 — wartos¢ czestotliwosci wyjsciowej

lout: MO3 — wartos¢ pradu wyjsciowego

Vout: M04 — warto$¢ napiecia wyjsciowego

Vmn: M05 — wartos¢ napiecia gtéwnego

Vdc: M06 — wartos¢ napiecia szyn pradu statego

Pout: MO7 — warto$¢ mocy dostarczonej do podtgczonego
obcigzenia

Tr Bd: M08 — stan wejs¢ cyfrowych

T.B.Out: M09 — stan wyjs¢ cyfrowych

Nout: M10 — predkos$¢ wirowania silnika

Oper.time: M11 — okres czasu trybu RUN po wystartowaniu
1st al.: M12 — ostatni alarm

2nd al.: M13 — przedostatni alarm

3rd al.: M14 — alarm 3 od korca

4th al.: M15 — alarm 4 od konca

5th al.: M16 — alarm 5 od kohca

Aux I: M17 — warto$¢ pomocniczego wejscia

Pid Ref: M18 — wartos¢ odniesienia regulatora PID

Pid FB: M19 — warto$¢ sprzezenia zwrotnego regulatora PID
Pid Err: M20 — réznica pomiedzy wartoscig odniesienia a wartoscig
sprzezenia zwrotnego regulatora PID

Pid Out: M21 — wyjscie regulatora PID

Feed Back: M22 — warto$¢ wyznaczona dla sygnatu sprzezenia
zwrotnego regulatora PID

C64 Feedback 11/16

C64

Ratio=*.***

0.001~50.00

1

Wyznacza statg proporcjonalng pomiedzy wartoscig wyswietlong
dla parametru M22 i wartoscig bezwzgledng sygnatu sprzezenia
zwrotnego regulatora PID (M19).

C65 Search 12/16 C65
Rate=***% 10~999%
100%

Wyznacza wspétczynnik spadku czestotliwosci podczas
poszukiwania predkosci.

C66 Search 13/16

C66

Current=***%

40~400%
Wazne: maksymalna programowana wartos¢ jest rowna
(Imax/Imot)*100 (patrz tabela 6.4)

75%

Wyznacza poziom pradu, ktéry rozwigzuje procedure
poszukiwania predkosci wyrazony jako wartos¢ procentowa
znamionowego pradu silnika.

C67 Search 14/16 C67
disab.=****ms 0~65400ms
18000ms

m

Czas wylgczenia wbudowanego modutu hamulcowego.
C67=0 modut hamulcowy zawsze wigczony; jesli ponadto C68=0,
modut hamulcowy zawsze wytaczony.

| C68 Search 15/16

C68
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enable=****ms 0~65400ms

2000ms

MmO X0

Czas zatgczenia wbudowanego modutu hamulcowego.
C68=0 modut hamulcowy zawsze wytaczony (niezaleznie od
wartosci parametru C67).

NOTA

Uzyj zewnetrznego modutu hamulcowego dla bardziej wymagajacych aplikacji niz te przewidziane dla
parametréw C67 | C68 | dla modeli falownikéw (patrz rozdziat 4.1 ,BRAKING RESISTORS” w
Instalation manual — instrukcji montazu).

UWAGA!
Nie przekraczaj wartosci podanych w tabeli 4.1 ,BRAKING RESISTORS” dla parametréw C67 | C68.
C69 Stator 16/16 3 C69
res.=*****ohm a3l NO, YES
DIl YES
@l Wyznacza wzmocnienie hamowania silnika podczas zwalniania.

PODMENU MOTOR THERMAL PROTECTION

Podmenu MOTOR THERMAL PROTECTION wyznacza parametry odnoszace sie do ochrony
termicznej silnika (ustawienia programowe). Patrz rozdziat 3.9 ,MOTOR THERMAL PROTECTION’
aby pozna¢ wiecej szczegoitow.

Strona dostepu:

Menu Mot.ther.pr
Ent Prv Nt

PROG W A SAVE

Nacisnij przycisk PROG (Ent) aby uzyska¢ dostep do pierwszej strony MOTOR THERMAL
PROTECTION. Nacisnij przycisk (Nxt)ti | (Prv) aby przewingé parametry podmenu.

Pierwsza strona:

Thermal prot.1/4
Ent Prv Mt

pROG W MM sSavE

Nacisnij przycisk PROG (Ent) aby powréci¢ do strony dostepu podmenu MOTOR THERMAL
PROTECTION. Naciénij przycisk (Nxt)ti | (Prv) aby przewinaé parametry.

PARAMETRY PODMENU MOTOR THERMAL PROTECTION

C70 Thermal p. 2/4 C70
ok NO, YES, YES A, YES B

NO
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S Aktywuje ochrone termiczng silnika.
NO: Ochrona termiczna silnika nieaktywna.
YES: Ochrona termiczna silnika aktywowana pradem zataczenia
nie zalezy od czestotliwosci wyjsciowej.
YES A: Ochrona termiczna silnika aktywowana pradem zataczenia
zaleznym od wyjsciowej czestotliwosci z wymuszonym systemem
chtodzenia.
YES B: Ochrona termiczna silnika aktywowana pradem zatgczenia
zalezna od wyjsciowej czestotliwosci z wentylatorem
umieszczonym na wale silnika.

C71 Motor 3/4 C71

current="***% 1%~120%

105%

el vie

Wyznacza prad zatgczenia wyrazony jako wartos¢ procentowa
pradu znamionowego silnika.

C72 Therm. 4/4 C72

const.=****g 5~3600s

600s

MmO x0T

Wyznacza statg czasowg ochrony termicznej silnika.

PODMENU SLIP COMPENSATION

Podmenu SLIP COMPENSATION wyznacza parametry odnoszace sie do funkcji kompensacii
poslizgu. Aby zobaczy¢ wiecej szczegbtéw zobacz rozdziat 3.3 ,SLIP COMPENSATION”.

Strona dostepu:

Menu Slip comp.
Ent Prv N

prOoc W A SaVE

Nacisnij przycisk PROG (Ent) aby uzyskac dostep do pierwszej strony SLIP COMPENSATION.
Nacisnij przycisk (Nxt)ti | (Prv) aby przewing¢ parametry podmenu.

Pierwsza strona:

Ship comp. 1/6
Ent Prv Nt

rROC W M SAVE

Nacisnij przycisk PROG (Ent) aby powréci¢ do strony dostepu podmenu SLIP COMPENSATION.
Nacisnij przycisk (Nxt)ti | (Prv) aby przewing¢ parametry.

PARAMETRY PODMENU SLIP COMPENSATION

C74 Poles 2/6 S C74
p=* Sl 2, 4, 6, 8, 10, 12, 14, 16
D E
Sl | iczba biegundw silnika potrzebna do obliczenia predkosci

obrotowej silnika.

C75 Poles 3/6 C75
power=**kW 0.5~1000kW
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DI Kolumna ,Pnom” tabela 6.4

(S Moc znamionowa podtgczonego silnika.

C76 No load 4/6 C76
current=****% 1~100%
40%

Warto$¢ pradu nieobcigzonego silnika jako warto$¢ procentowa
pradu znamionowego silnika.

C77 Motor 5/6 Ccr77
slipt="***% 1~10%
0%

Wyznacza znamionowy poslizg silnika wyrazony jako wartosc
procentowa. Ustawienie 0 wylgcza tg funkcje.

C78 Stator 6/6 C78
res.=*****ohm 0~8.5 ohm
0 ohm

Rezystancja uzwojen stojana. Potaczenie w gwiazde, parametr
C78 odpowiada wartosci jednej fazy rezystancji (potowa wartosci
rezystanciji zmierzona miedzy dwoma koncéwkami); potgczenie w
trojkat, parametr C78 odpowiada 1/3 fazy rezystancji (potowa
wartosci rezystancji zmierzona miedzy dwoma koncowkami).

PODMENU D.C. BRAKING

Podmenu D.C. BRAKING zawiera parametry odnoszace sie do bezposredniego hamowania pradem
statym. Aby zobaczy¢ wiecej szczegotow patrz rozdziat 3.8 ,DIRECT CURRENT BRAKING”.

Strona dostepu:

Menu D.C.Braking
Ent Prv Nt

PROGC W A savE

Nacisnij przycisk PROG (Ent) aby uzyska¢ dostep do pierwszej strony D.C. BRAKING. Naci$nij
przycisk (Nxt)ti | (Prv) aby przewinaé parametry podmenu.

Pierwsza strona:

D.C.Braking 1/9
Ent Prv Nxt

PROGC W A SAVE

Nacisnij przycisk PROG (Ent) aby powrdci¢ do strony dostepu podmenu D.C. BRAKING. Nacisnij
przycisk (Nxt)ti | (Prv) aby przewing¢ parametry.

PARAMETRY PODMENU D.C. BRAKING

C80 DCB STOP 2/9 = C380
[NO] YES S NO, YES
DI NO
S Hamowanie pradem statym jest dostepne pod koniec krzywej
zwalniania.
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C81 DCB Start 3/9 C81
[NO] YES NO, YES
NO

Hamowanie pradem statym jest dostepne przed wykonaniem
krzywej przyspieszania.

C82 DCB time 4/9 C82
Podczas STOP=*.**s 0.1~50s
0.5s

Wyznacza czas hamowania pradem statym po krzywej zwalniania
oddziatywujgc wedtug wzoru wyrazajgcego okres czasu
hamowania pradem statym, kiedy polecenia sg wydawane przez
terminal (patrz rozdziat 3.8.3 ,DC BRAKING COMMAND SENT
VIA TERMINAL BOARD”).

C83 DCB time 5/9 C83
Podczas Start=*.**s 0.1~50s
0.5s

Wyznacza czas hamowania pradem statym przed krzywag
przys$pieszania.

C84 DCB Freq 6/9 C84
Podczas STOP=*.**Hz 0 ~10Hz
1Hz

Wyznacza czestotliwos¢ wyjsciowg dla hamowania pradem statym
podczas zatrzymania oddziatywujac wedtug wzoru wyrazajacego
okres czasu hamowania pragdem statym, kiedy polecenia sg
wydawane przez terminal (patrz rozdziat 3.8.3 ,DC BRAKING
COMMAND SENT VIA TERMINAL BOARD").

C85 DCB Curr. 7/9

C85

[dcb="**%

1 ~400%
Wazne: maksymalna programowana wartosc¢ jest rowna
(Imax/Imot)*100 (patrz tabela 6.4)

100%

Wyznacza intensywnos$¢ hamowania pradem statym wyrazong
jako warto$¢ procentowa znamionowego pradu silnika.

C86 DCB Hold. 8/9 C86
[NO] YES NO, YES
NO

Po zatrzymaniu sprzetu poprzez hamowanie prgdem statym,
nastepuje ciggte wstrzykiwanie pradu statego i utrzymanie
hamowania momentem i zablokowanie watu i unikniecie
kondensacji wewnatrz silnika.

C87 DCB Hold. 9/9 C87
Current ***% 1%~100%
10%

Wyznacza intensywnos¢ statego, bezposredniego wstrzykiwania
pradu statego wyrazonego jako wartos¢ procentowa pradu
znamionowego silnika.

PODMENU SERIAL NETWORK

Podmenu SERIAL NETWORK wyznacza parametry odnoszace sie do tgcza szeregowego.
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Strona dostepu:

Menu Senal net.

Ent Prv Mt

PROG W A\ SAVE

Nacisnij przycisk PROG (Ent) aby uzyskac dostep do pierwszej strony SERIAL NETWORK. Nacisnij
przycisk (Nxt)ti | (Prv) aby przewing¢ parametry podmenu.

Pierwsza strona:

Senal netw. 1/7
Ent Prv Nxt

PROG W A SAVE

Nacisnij przycisk PROG (Ent) aby powréci¢ do strony dostepu podmenu SERIAL NETWORK. Nacisnij
przycisk (Nxt)ti | (Prv) aby przewing¢ parametry.

PARAMETRY PODMENU SERIAL NETWORK

C90 Serial 2/7

C90

Address=*

1~247

1

Wyznacza adres przypisany do falownika w sieci w standardzie
RS485.

C91 Serial 3/7

Delay=***ms

C92 Watch Dog 4/7

C92

[NO] YES

NO, YES

NO

Kiedy jest aktywne, falownik zamyka zdalny tryb kontrolny jesli nie
wystapi btad w przeciggu 5s. W przeciwnym razie alarm ,Serial
communication error” — btgd komunikacji jest wyswietlany.

C93 RTU Time 5/7

C93

Out=***ms

0~2000ms

0 ms

P

R

D

F

= CO1

X9l 0~500ms

DIl Oms

(Sl \Wyznacza opoznienie pomiedzy zapytaniem jednostki nadrzednej
a odpowiedzig falownika.

P

R

D

F

P

R

D

F

Kiedy falownik gotowy jest do odbioru, wiadomos¢ wystana z
jednostki nadrzednej jest uznawana za kompletng i przetworzong
jesli zaden znak nie jest otrzymany w przeciggu czasu
ustawionego parametrem C93.

C94 Baud 6/7

rate=***baud

C95 Baud 7/7

C95

None/2 stop bit, Even/1 stop bit, None/1 stop bit

None/2 stop bit
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S Definiuje parzystos¢ (bit parzystosci EVEN, bez bitu parzystosci
NONE) oraz ilo$¢ bitéw stopu (1 lub 2).

NOTA
Nie wszystkie ustawienia moga by¢ wprowadzone.

TABELA KONFIGURACYJNA DLA PARAMETROW OPROGRAMOWANIA IFD
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C05 C75 C79 C01/02 | C01/02 | C41/43/45
(Imot) Inom Imax (Pnom) (Rs) (carrier) | (carrier) (I limit)

SIZE | MODELLO | = oy Al Al |def@ 4T |def @ 4T| def | max def

[A] [kW] (Q) [kHz] | [kHz] [%]
505 0005 8,5 10,5 11,5 4 2,00 5 16 120
505 0007 10,5 12,5 13,5 4,7 1,30 5 16 120
S05 0009 12,5 16,5 17,5 5,5 1,00 5 16 120
S05 0011 16,5 16,5 21 £.5 0,70 5 16 120
S05 0014 16,5 16.5 25 Fifs. 0,70 5 16 120
510 0017 24 30 37 11 0,50 5 16 120
510 0020 30 30 36 15 0,40 5 16 120
510 0025 36,5 41 48 18,5 0,35 3 16 120
510 0030 4] 41 56 22 0,30 3 16 120
510 0035 4] 41 72 22 0,30 3 16 120
515 0040 59 F2 75 30 0,25 5 16 120
520 0049 772 80 24 37 0,20 5 12.8 120
520 0040 80 88 112 45 0,10 5 12.8 120
520 0047 103 103 118 55 0,05 5 12.8 114
520 0072 120 120 144 65 0,05 5 12.8 120
520 0086 135 135 155 75 0,05 5 12.8 114
530 0113 170 180 200 05 0,03 3 10 117
530 0129 180 195 215 100 0,02 3 10 119
530 0150 195 215 270 110 0,02 3 5 120
530 0162 240 240 290 132 0,02 3 5 120
540 0179 260 300 340 140 0,02 2 4 120
540 0200 300 345 365 170 0,02 2 4 120
540 0216 345 375 430 200 0,02 2 4 120
540 0250 375 390 480 215 0,02 2 4 120
550 0312 440 480 600 250 0,02 2 4 120
550 0344 480 550 660 280 0,02 2 4 120
550 0399 550 630 720 315 0,02 2 4 120
560 0457 720 720 880 400 0,01 2 4 120
560 0524 800 800 260 450 0,01 2 4 120
560 0598 900 200 1100 500 0,01 2 4 120
570 0748 1000 1000 1300 560 0,01 2 4 120
570 0831 1200 1200 1440 630 0,01 2 4 120

LISTA PARAMETROW OPROGRAMOWANIA VTC

P.P.H.U. ELDAR; 45 — 531 Opole; tel. +48 77 44204 04; fax +48 77 45443 22 59, www.eldar.biz.pl



SINUS K

Z ELETTRONICA SANTERNO

TROJSTRUKTURALNE MENU | PODMENU OPROGRAMOWANIA VTC
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Kazdy parametr zawiera nastepujace pozycje:

P => numer parametru

R => dozwolony zakres programowania

D => ustawienia fabryczne (ustawienia domysine)
F => funkcja

Menu Zmienna/Parametr

Menu Zmienna/Parametr zawiera te zmienne i parametry ktére moga by¢ zmieniane podczas pracy
falownika. Parametr PO1=1 musi by¢ ustawiony na dostepny.

Pierwsza strona:

Nacisnij PROG (Esc) aby powréci¢ do gtdwnego menu wyboru stron;

MEAS./PARAMETER nacisnij przycisk (Nxt) i | (Prv) aby przewing¢ podmenu. Wszystkie
Fic éw Nt ' parametry sg zawarte w réznych podmenu, za wyjatkiem parametru
kluczowego P01 i parametrow odnoszacych sie do zakresu falownika.

Przewin podmenu aby mie¢ bezposredni dostep do tych parametrow.
PROG W A\ SAVE

PODMENU MEASURE

Podmenu MEASURE zawiera zmienng wyswietlang podczas pracy falownika.

Strona dostepu:

Menu Measure

Ent Prv Nt

prOoc W M SAvVE

Naciénij przycisk PROG (Ent) aby wej$¢ na pierwsza strone podmenu MEASURE. Nacisnij (Nxt)t i |
(Prv) aby przewing¢ podmenu.

Pierwsza strona

Menu Meas. 1/23
Esc Prv  IMNxt

rROG W M SAVE

Nacisnij przycisk PROG (Esc) aby powréci¢ do strony dostepu podmenu MEASURE. Nacisnij (Nxt) ti |
(Prv) aby przewing¢ parametry.

MO1 Spdref/Tqgref 2/25 S MO1
Nref=***rmp Sl Kontrola silnika z predkoscig znamionowa: Spd Ref +/- 9000rmp.
Tref=""*% Kontrola silnika z momentem znamionowym: Tq Ref=+/- 100% (z

uwzglednieniem znamionowego pradu podtaczonego silnika i
ograniczeniem par. C42, maksymalny moment).

S \Wartos¢ predkosci/momentu znamionowego na wejsciu falownika.

[ M02 Out.Ramp. 3/25 BN Vo2
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Nref=***rmp
Tref="*"*%

Kontrola silnika z predkoscia znamionowa; Spd Ref +/- 9000rmp.
Kontrola silnika z momentem znamionowym: Tq Ref=+/- 100% (z
uwzglednieniem znamionowego pradu podigczonego silnika i
ograniczeniem par. C42, maksymalny moment).

Zawiera wartos¢ znamionowg uzyskang po krzywej
zwalniania/przyspieszania.

MO3 Spd mot 4/25

MO03

Nout=***rmp

+/-9000

Predkos¢ obrotowa podigczonego silnika.

MO04 Tq demand 5/25

M04

Nref="**%

+/-400% (z uwzglednieniem znamionowego pradu podigczonego
silnika i ograniczeniem par. C42, maksymalny moment).

Zapotrzebowanie ha moment.

MO5 Tq out 6/25

MO05

Tout="*"*%

+/-400%

Moment generowany przez podtgczony silnik.

MO6 Out. c. 7/25

MO06

lout="**A

Zalezy od rozmiaru falownika.

Wartos¢ pradu wyjsciowego.

MO7 Out. v. 8/25

Mo7

Vout=***V

Zalezy od klasy falownika.

Wartos¢ napiecia wyjsciowego.

MO8 Mains 9/25

4 BN BN BN BEE EEE EE

M08

Vmn=***V

Nl Zalezy od klasy falownika.

S \Varto$¢ napiecia wyjsciowego.

M09 DC Link 10/25

= M09

Vde=""*V

Nl Zalezy od klasy falownika.

S \Varto$¢ napiecia szyn pradu statego.

M10 Out. P. 11/25

= M10

Pout="""kW

Nl Zalezy od klasy i rozmiaru falownika.

= \Vartos¢ mocy czynnej dostarczonej do obcigzenia.

M11 Term. B. 12/25

(= M 11

* * * k% % *x * *

S Stan wejs¢ cyfrowych na zaciskach terminala (wyswietlane stany
zaciskow 6, 7, 8, 9, 10, 11, 12, 13 terminala). Jesli wejscie jest
aktywne, wyswietlacz pokazuje numer odpowiedniego wejscia w
kodzie dziesietnym hex (6, 7, 8, 9, A, B, C, D). W przeciwnym razie
,0” jest wyswietlane.

12 T.B. out 13/25

2 M12

* % %

Sl Stan wyj$¢ cyfrowych na zaciskach terminala (wyswietlane stany
zaciskéw 24, 27, 29 terminala). Jesli wejscie jest aktywne,
wys$wietlacz pokazuje numer odpowiedniego wyjscia. W
przeciwnym razie ,0” jest wyswietlane.

M13 Oper. 14/25

o M13

Time=*:**h

gl 0~238.000h

= Okres czasu gdy falownik korzysta z operacji RUN (praca).

[M14 1% al. 15/25

B V4
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AFF IR SOl A01~A40
S Zapamietuje ostatni alarm zwigzany z wartoscig parametru M13.
M15 2™ al. 16/25 = M15
AFF IR SOl A01~A40
S Zapamietuje przedostatni alarm zwigzany z wartoscig parametru
M13.

M16 3™ al. 17/25

M16

A** ***:**h

A01~A40

Zapamietuje trzeci od konca alarm zwigzany z wartoscig
parametru M13.

M17 4" al. 18/25

M17

A** ***:**h

A01~A40

Zapamietuje czwarty od kohca alarm zwigzany z wartoscig
parametru M13.

M18 5" al. 19/25 M18

AF* IR A01~A40
Zapamietuje piaty od kohca alarm zwigzany z wartoscig parametru
M13.

M19 Aux 20/25 M19

imput="**.**%

+200.00%

Warto$¢ pomocniczego wejscia wyrazona w procentach.

M20 PID 21/25

Ref.=*****%

M21 PID 22/25

M21

FB=***'**%

+200.00%

Wartos¢ odniesienia regulatora PID wyrazona w procentach.

M22 PID 23/25

M22

Err.=""***%

+200.00%

Réznica pomiedzy wartoscig odniesienia regulatora PID (M20) i
wartoscig sprzezenia zwrotnego (M21).

M23 PID 24/25

M23

Out.="* %

+100.00%

Wyjscie regulatora PID wyrazone jako wartos¢ procentowa.

M24 FEED 25/25

M24

BACK=""**

Zalezy od zaprogramowania parametru C56.

Wartos¢ powigzana z sygnatem zwrotnym regulatora PID.
Wskazuje ilos¢ wyrazong wzorem: M21*C56.

P

R

F

P

R

F

P

R

F

P

R

F

= M20
SOl +100.00%
S \Vartos¢ odniesienia regulatora PID wyrazona w procentach.
P

R

F

P

R

F

P

R

F

P

R

F

PAMAMETR KLUCZOWY

Key parameter

PO1="

PO1
0~1
0
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Programowany kod dostepu:

0: tylko parametr P01 moze by¢ zmieniony. P01 jest zawsze
ustawiony na O podczas pracy;

1: wszystkie parametry mogg by¢ zmieniane (parametry zawarte w
menu CONFIGURATION moga by¢ zmieniane tylko wtedy gdy

falownik nie pracuje).

PODMENU RAMPS

Podmenu RAMPS zawiera zmienne odnoszace sie do krzywej przy$pieszania i zwalniania.

Strona dostepu:

Menu Ramps
Ent Prv  Nxt

proc W 4 SAVE

Naciénij przycisk PROG (Ent) aby uzyska¢ dostep do pierwszej strony podmenu RAMPS. Nacisnij
przycisk (Nxt)ti | (Prv) aby przewina¢ parametry podmenu.

Pierwsza strona:

Menu Ramps 1/11
Esc Prv  MNxt

PROG W M SAVE

Nacisnij przycisk PROG (Esc) aby powréci¢ do strony dostepu podmenu RAMPS. Nacisnij przycisk
(Nxt)ti | (Prv) aby przewina¢ parametry.

Parametry podmenu RAMPS.

P05 Accel.t. 2/11 P05
Tac1=****s 0~6500s
10s

Przedziat czasu krzywej przy$pieszania 1 od 0 do Spdmax (par.
C02).

P06 Decel.t. 3/11 P06
Tdc1="***s 0~6500s
10s
Przedziat czasu krzywej zwalniania 1 od Spdmax do O.
P07 Accel.t. 4/11 PO7
Tac2="***s 0~6500s
10s

Czas przerwy krzywej przyspieszania 2 od 0 Spdmax.

P08 Decel.t. 5/11 P08
Tdc2="***s 0~6500s
10s
Przedziat czasu krzywej zwalniania 2 od Spdmax do O.
P09 Accel.t. 6/11 P09
Tac3=****s 0~6500s
10s
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Czas przerwy krzywej przy$pieszania 3 od 0 do Spdmax.

P10 Decel.t. 7/11 P10
Tdc3=****s 0~6500s

10s

Przedziat czasu krzywej zwalniania 3 od Spdmax do O.
P11Accel.t. 8/11 P11
Tac4="***s 0~6500s

10s

Czas przerwy krzywej przyspieszania 4 od 0 do Spdmax.
P12 Decel.t. 9/11 P12
Tdc4=****s 0~6500s

10s

Przedziat czasu krzywej zwalniania 4 od Spdmax do 0.

P13 Decel.t. 10/11 P13
th.=*.*rmp 0~750rmp
2rmp

Okresla przedziat czasu krzywej przy$pieszania i zwalniania kiedy
uzywany jest parametr (P14).

Przykfad — aktywna krzywa wzrasta dla wartosci ustawionej
parametrem P14 kiedy idzie od 0 do 1500 obr/min i jesli P13=30
obr/min od 0 do 30 obr/min i od 1470 do 15000br/min oba w
przypadku przyspieszania i zwalniania.

P14 Ramp 11/11 P14
ext="** 1,2,4,8,16,32
4

Czynnik multiplikatywny aktywnej krzywej przedziatu czasu
definiowany przez parametr P13.

NOTA

Aktywna krzywa zalezy od stanu wyjs¢ MDI4 i MDI5, czy sg zaprogramowane okresowo na rézne
krzywe (zobacz podmenu ,OPERATION METHOD”, parametr C20 i C21).

PODMENU REFERENCE

Zawiera ilos¢ powigzang z czestotliwoscig odniesienia.

Strona dostepu.

Ent Prv MNxt

Menu Reference ‘

PROC W M SAVE

Nacisnij przycisk PROG (Ent) aby uzyska¢ dostep do pierwszej strony podmenu REFERENCE.
Nacisnij przycisk (Nxt)ti | (Prv) aby przewing¢ parametry podmenu.

Pierwsza strona

Menu Ref. 1/13
Esc Prv  MNxt

prROc W M SAVE
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Nacisnij przycisk PROG (Ent) aby powréci¢ do strony dostepu podmenu REFERENCE. Naci$nij
przycisk (Nxt)ti | (Prv) aby przewing¢ parametry.

PARAMETRY PODMENU REFERENCE

P15 Minimum 2/14 = P15
Speed=*****rmp SO +/-, 0~900rmp
D +/-

= Minimalna warto$¢ predkosci odniesienia.
Ustaw (+/-) aby uzyskaé dwubiegunowy zakres czestotliwosci
odniesienia.

P16 Vref. 3/14 P16

Bias="***% -400%~+400%

0%

'I'I‘U;U'U

Wartos¢ procentowa napiecia, kiedy napiecie nie jest stosowane
na zaciskach 2 i 3 terminala.

P17 Ramp 4/14 P17

Gain="""*% -500%~+500%

100%

'I'I‘U;U'U

Wspétczynnik proporcjonalnosci pomiedzy sumg sygnatdéw na
zaciskach terminala 2, 3 wyrazony jako utamek maksymalnie
dostepnej wartosci (10V) i wartoscig odniesienia wyrazong w

procentach.
P18 Vref. 4/14 P18
Pos=* +, +/-

+

Wyznacza réznice zakresu napiecia odniesienia:
0~+10V (+), £10V (+/-)

P19 | Ref. 6/14 P19
Bias="*."*% -400%~+400%
-25%

Wartos¢ odniesienia pradu (wyrazona w %), kiedy nie jest
dostarczany prad na zacisk 21 terminala.

P20 | Ref. 7/14 P20
Gain="*."*% -500%~+500%
+125%

Wspotczynnik proporcjonalnosci pomiedzy wartoscig odniesienia
pradu wystang na zacisk 21 terminala, wyrazona stosunek
maksymalnej dostepnej wartosci (20mA) i wartoscig odniesienia
wyrazong w procentach.

NOTA
Ustawienia fabryczne parametréw P19 i P20 odnoszg sie do wartosci odniesienia sygnatu 4-20mA.

NOTA
Aby zobaczy¢ jak skonfigurowaé parametry P16, P17, P18, P19, P20, prosze przej$¢ do rozdziatu
»,Main Reference”.

P21 Aux In 8/14 P21
Bias="*."*% -400%~+400%
0
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F

Warto$¢é pomocniczego wejscia, wyrazona jako wartos¢
procentowa, kiedy napiecie nie pojawia sie na zacisku 19
terminala.

P22 Aux In 9/14 P22
Gani="*."*% -400%~+400%
+200%

Wspotczynnik proporcjonalnosci pomiedzy sygnatem stosowanym
na zacisku 19 terminala, wyrazony jako stosunek maksymalne;j
dostepnej wartosci (£10V) i wartosci odniesienia wyrazonej w
procentach.

P23 U/D-Kpd 10/14 P23
Min=[0] +/- 0, +/-
0

Definiuje zakres czestotliwosci odniesienia ktéra jest aktywowana
przez komendy UP/DOWN (gora/dét) (zaciski terminala 9 i 10,
parametry C17 i C18) lub przez komendy wprowadzone przez
klawiature:

0: zakres od 0 do Nmax

+/-: zakres od —Nmax do +Nmax

P24 UD Mem 11/14 P24
[YES] NO NO, YES
YES

Jesli ustawione jest YES, zapamietuje wzrost lub spadek predkosci
obrotowej odniesienia kazdg wystang przez zaciski terminala MDI1
i MDI2 i ustawiane przez UP i DOWN (patrz parametry C17 i C18)
lub przez klawiature (patrz menu COMMAND).

P25 U/D Res 12/14 P25
[NO] YES NO, YES
NO

Jesli jest ustawione na YES, pozwala na reset predkosci obrotowe;j
odniesienia ustawianej komendami UP/DOWN (w gore/w dof)

P26 Disable 13/14 P26
Time=*** s 0, 120s
Os

Falownik przestaje pracowac kiedy predko$¢ obrotowa odniesienia
jest aktywna przez diuzszy czas niz czas ustawiony parametrem z
wartoscig rowng minimalnej wartosci P15. Falownik wykona restart
tak szybko jak predkos¢ obrotowa odniesienia przekroczy wartosc
par. P15. Jesli P26=0 (domys$ina wartos¢) ta funkcja jest
wytaczona.

P27 Clear KI 14/14 P27
[NO] YES NO, YES
NO

Jesli ustawione jest na YES, zresetuje petle predkosci P101 czionu
catkujgcego kiedy falownik nie pracuje podczas aktywaciji funkciji
P26.

PODMENU OUTPUT MONITOR

Podmenu OUTPUT MONITOR wyznacza ilos¢ wielofunkcyjnych wej$¢ cyfrowych (zaciski terminala

17, 18).

Strona dostepu:
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Menu Output Mon.
Ent Prv Nxt

ppoc W A SevE

Nacisnij przycisk PROG (Ent) aby uzyska¢ dostep do pierwszej strony podmenu OUTPUT MONITOR.
Nacisnij przycisk (Nxt)ti | (Prv) aby przewing¢ parametry podmenu.

Output Mon. 1/9
Esc Prv Nxt

PROG W M SAVE

Naciénij przycisk PROG (Ent) aby powrécié¢ do strony dostepu podmenu OUTPUT MONITOR. Naciénij
przycisk (Nxt)ti | (Prv) aby przewina¢ parametry.

P28 Output 2/11 S P28
Monitor 1 *** Sl Refer, Rampout, Spdout, Tqout, lout, Vout, Pout, PID O., PID F.B.,
A Refer, A Ramp 0, A Spd0, A Tq dem, A Tq out, A Pout, A PIDO,
A PID Fb.
DI Spdout
S \\ybierz wartosc¢ dla pierwszego wielofunkcyjnego wyijscia

analogowego (zacisk terminala 17) sposrod:

Refer (wartos¢ odniesienia predkos¢/moment)

Rmpout (wartos¢ odniesienia predkosci/momentu po blokadzie
krzywej)

Spdout (predkos¢ obrotowa)

Tqout (wyjsciowy moment)

Tq dem (wyjsciowy moment wymagany przez predkosc¢ petlowsq).
lout (prad wyjsciowy)

Vout (napiecie wyjsciowe)

Pout (moc wyjsciowa)

PID O. (wyjscie regulatora PID)

PID FB (sprzezenie zwrotne regulatora PID)

ARefer (wartos¢ bezwzgledna wartosci odniesienia
momentu/predkosci)

ARmpo. (warto$¢ bezwzgledna predkosci/momentu odniesienia po
blokadzie krzywej)

ASpdo. (wartos¢ bezwzgledna predkosci obrotowej silnika)
ATqgdem. (wyznacza warto$¢ bezwzgledng momentu)

ATqout. (gldwna wartos¢ absolutna momentu)

APout. (wartos¢ wyjsciowa mocy wyjsciowej).

APid. O (wartos$¢ absolutna wyjscia regulatora PID)

APidFb. (warto$¢ absolutna sprzezenia zwrotnego regulatora PID).

P29 Output1 3/11 2 P29
Bias="**mV X9 0~10.000mV
DI OmV
F

Skok pierwszego wyjscia analogowego.

P30 Output 4/11

P30

Monitor 2 ***

Refer, Rampout, Spdout, Tqout, lout, Vout, Pout, PID O., PID F.B.,
A Refer, A Ramp 0, A Spd0, A Tq dem, A Tq out, A Pout, A PIDO,
A PID Fb.

lout
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2 \Wybierz wartosc¢ dla pierwszego wielofunkcyjnego wyjscia
analogowego (zacisk terminala 18) sposrod:
Refer (wartos¢ odniesienia predkos¢/moment)
Rmpout (wartos$¢ odniesienia predkosci/momentu po blokadzie
krzywej)
Spdout (predkos¢ obrotowa)
Tqout (wyjsciowy moment)
Tq dem (wyjsciowy moment wymagany przez predkosc petlowq).
lout (prad wyjsciowy)
Vout (napiecie wyjsciowe)
Pout (moc wyjsciowa)
PID O. (wyjscie regulatora PID)
PID FB (sprzezenie zwrotne regulatora PID)
ARefer (warto$¢ bezwzgledna wartosci odniesienia
momentu/predkosci)
ARmpo. (warto$¢ bezwzgledna predkosci/momentu odniesienia po
blokadzie krzywej)
ASpdo. (wartos¢ bezwzgledna predkosci obrotowej silnika)
ATqgdem. (wyznacza warto$¢ bezwzgledng momentu)
ATqout. (gldwna wartos¢ absolutna momentu)
APout. (wartos¢ wyjsciowa mocy wyjsciowej).
APid. O (wartos$¢ absolutna wyjscia regulatora PID)
APidFb. (warto$¢ absolutna sprzezenia zwrotnego regulatora PID).

P31 Output2 5/11 S P31
Bias=***A/V 39l 0~10.000mV

DI OmV

= Skok drugiego wyjscia analogowego.
NOTA

Jesli wyjscia +/- sg uzyte pamietaj o tym ze dostepne jest tylko dodatnie napiecie; zeby odrozni¢
warto$¢ dodatnig od ujemnej, uzyj parametru P29 lub P31 aby ustawi¢ wartos¢ skoku zaleznie od
uzytego wyjscia (np. jesli Spdout jest ustawione na zacisk 17 terminala z wartoscig z zakresu +/-2000
obr/min, ustaw skok par. P29 na 5V i skale fabryczng na 400 (obr/min)/V par. P35. Na wyjsciu bedzie
0V z —-2000 obr/min, 5V dla 0 obr/min, 10V dla +2000 obr/min).

P32 Out. Mon. 6/11 P32

KOI=***A/V Zalezy od rozmiaru falownika.

Zalezy od rozmiaru falownika.

Roznica pomiedzy pradem wyjsciowym falownika i napieciem
wyjsciowym na zaciskach terminala 17 i 18.

KOV="**V/V 20~100V/V

100V/V

Roznica pomiedzy napigciem wyjsciowym falownika i napieciem
wyjsciowym na zaciskach terminala 17 i 18.

P
R
D
F
P33 Out. Mon. 7/11 S P33
R
D
F

P34 Out. Mon. 8/11 P34

KOP="**kW/V 33l Zalezy od rozmiaru falownika.

Réznica pomiedzy mocg dostarczong przez falownik i napieciem
wyjsciowym na zaciskach terminala 17 i 18.

P35 Out. Mon. 9/11 P35
KON=***rmp/V 50~5000rmp/V
200rmp/V
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S Roznica pomiedzy predkoscig obrotowq silnika i napieciem
wyjéciowym na zaciskach terminala 17 i 18; r6znica pomiedzy
predkoscig odniesienia przed i po blokadzie krzywej i napieciem
wyjsciowym na zaciskach terminala 17 i 18.

P36 Out. Mon. 10/11 P36

KOT="**%/V 5~400%/V

10%/V

MmO 0T

Réznica pomiedzy momentem silnika z uwzglednieniem
znamionowego momentu i napieciem na zaciskach terminala 17 i
18; wymagany moment i napiecie na zaciskach terminala 17 i 18.

P37 Out. Mon. 11/11 P37

KOR="*.*%/V 2.5~50%/V

10%/V

MmO U T

Réznica pomiedzy napieciem na zaciskach terminala 17 i 18 i
wyjsciem regulatora PID (wyrazonego jako warto$¢ procentowa)
oraz réznica pomiedzy napieciem wyjsciowym na zaciskach 17 i

18 i wartoscig sprzezenia zwrotnego regulatora PID wyrazong jako
wartos¢ procentowa.

PODMENU MULTISPEED

Podmenu MULTISPEED wyznacza wartos$¢ i konfiguracje predkosci odniesienia ktdra moze by¢ na
wyjsciu poprzez wielofunkcyjne wejscia cyfrowe MDI1, MDI2, MDI3, MDI4 (patrz podmenu
OPERATION METHOD).

Strona dostepu:

Menu Multispeed
Ent Prv MNxi

PROC W A SAVE

Nacisnij przycisk PROG (Ent) aby uzyskac dostep do pierwszej strony podmenu MULTISPEED.
Nacisnij przycisk (Nxt)ti | (Prv) aby przewing¢ parametry podmenu.

Pierwsza strona:

Menu Mulhispeed
Ent Prv N

PROGC W M SAVE

Nacisnij przycisk PROG (Ent) aby powréci¢ do strony dostepu podmenu MULTISPEED. Nacisnij
przycisk (Nxt)ti | (Prv) aby przewing¢ parametry.

PARAMETRY PODMENU MULTISPEED

P39 Multispd 2/9 3 P39

MS func.=*** A9 ABS, ADD

Wyznacza aplikacje predkosci odniesienia uzyskang poprzez
parametry P40~P46.

ABS — predkos¢ wyjsciowa dopasowana do predkoéci odniesienia
uzyskang kiedy parametry P40~P46 sg aktywne.

ADD - predko$¢ wyjsciowa dopasowana do sumy gtowe;j
predkosci odniesienia i aktywng predkoscig odniesienia.
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P40 Multispd 3/9 P40
speed1="**rmp -9000~+90000br/min
0

Wyznacza predkos¢ odniesienia uzyskang kiedy wielofunkcyjne
cyfrowe wejscie 1 (zacisk terminala 9) jest aktywne i nastawione
jako wielopredkosciowe (par. C17, podmenu OP METHOD).

P41 Multispd 4/9 P41
Speed2="**rmp -9000~+90000br/min
0

Wyznacza predkos$¢ odniesienia uzyskang kiedy wielofunkcyjne
cyfrowe wejscie 2 (zacisk terminala 10) jest aktywne i nastawione
jako wielopredkosciowe (par. C24, podmenu OP METHOD).

P42 Multispd 5/9 P42
Speed3="**rmp -9000~+90000br/min
0

Wyznacza predkos¢ odniesienia uzyskang kiedy wielofunkcyjne
cyfrowe wejscia 1 i 2 (zaciski terminala 9 i10) sg aktywne i
nastawione jako wielopredkosciowe (par. C17 i C18, podmenu OP
METHOD).

P43 Multispd 6/9 P43
Speed 4="**rmp -9000~+90000br/min
0

Wyznacza predkos¢ odniesienia uzyskang kiedy wielofunkcyjne
cyfrowe wejscie 3 (zacisk terminala 11) jest aktywne i nastawione
jako wielopredkosciowe (par. C19, podmenu OP METHOD).

P44 Multispd7/9 P44
Speed 5=***rmp -9000~+90000br/min
0

Wyznacza predkos¢ odniesienia uzyskang kiedy wielofunkcyjne
cyfrowe wejscia 1 i 3 (zaciski terminala 9 i11) sg aktywne i
nastawione jako wielopredkosciowe (par. C17 i C19, podmenu OP
METHOD).

P45 Multispd 8/9 P45
Speed 6=***Hz -9000~+90000br/min
0

Wyznacza predkos¢ odniesienia uzyskang kiedy wielofunkcyjne
cyfrowe wejscia 2 i 3 (zaciski terminala 10 i11) sg aktywne i
nastawione jako wielopredkosciowe (par. C18 i C19, podmenu OP
METHOD).

P46 Multispd 9/9 P46
Speed 7=***Hz -9000~+90000br/min
0

Wyznacza czestotliwos¢ odniesienia uzyskang kiedy
wielofunkcyjne cyfrowe wejscia 1, 2 i 3 (zaciski terminala 9, 10 i11)
sg aktywne i nastawione jako wielofunkcyjne (par. C17, C18i C19,
podmenu OP METHOD).

NOTA

Nastawiona predkosc¢ nie moze przekracza¢ maksymalnej predkosci ustawionej parametrem C02

Spdmax.
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PODMENU PROHIBIT FREQUENCY

Podmenu PROHIBIT SPEED wyznacza zakres czestotliwosci zabronionej dla czestotliwosci
odniesienia. Aby zobaczy¢ wiecej szczegotow patrz rozdziat ,PROHIBIT FREQUENCY/SPEED”

Strona dostepu:

Menu Prohibit s,
Ent Prv N

PROG W M SAVE

Nacisnij przycisk PROG (Ent) aby uzyska¢ dostep do pierwszej strony podmenu PROHIBIT SPEED.
Nacisnij przycisk (Nxt)ti | (Prv) aby przewing¢ parametry podmenu.

Pierwsza strona:

Prohibit spd 1/5
Esc Prv  Nxt

Nacisnij przycisk PROG (Ent) aby powrdci¢ do strony dostepu podmenu PROHIBIT SPEED. Nacisnij
przycisk (Nxt)ti | (Prv) aby przewing¢ parametry.

PARAMETRY PODMENU PROHIBIT SPEED

P55 Prohibit.s. 2/5 I P55
Speed1="**rmp 23l 0~9000rmp
D K
S \\'yznacza posrednig warto$¢ pierwszego zakresu predkosci

zabronionej. Warto$¢ posrednia jest war. bezwzgledna, nie zalezy
ona od kierunku wirowania silnika. Aby wytaczy¢ czestotliwosc
zabroniong ustaw jg na 0.

P56 Prohib.s. 3/5 P56
Speed 2=*** rmp 0~9000rmp
0

Wyznacza posrednig wartos¢ drugiego zakresu predkosci
zabronionej. Warto$¢ posrednia jest war. bezwzgledna, nie zalezy
ona od kierunku wirowania silnika. Aby wytaczyé czestotliwosc
zabroniong ustaw jg na 0.

P57 Prohib.s. 4/5 P57
Speed 3=*** rmp 0~9000rmp
0

Wyznacza posrednig wartos¢ trzeciego zakresu predkosci
zabronionej. Warto$¢ posrednia jest war. bezwzgledna, nie zalezy
ona od kierunku wirowania silnika. Aby wytgczyé czestotliwosc
zabroniong ustaw jg na 0.

P58 Hysteresis 5/5 P58
sphys=***rmp 0~250rmp
50rmp

Wyznacza wartos¢ potamplitudowg dla zakresu predkosci
zabronione;.
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PODMENU DIGITAL OUTPUT
Podmenu DIGITAL OUTPUT okresla parametry powigzane z wyj$ciami cyfrowymi falownika.

Strona dostepu:

Menu Digital Out
Ent Prv  Nxt

rroc W M spvE

Nacisnij przycisk PROG (Ent) aby uzyskac dostep do pierwszej strony podmenu DIGITAL OUTPUT.
Nacisnij przycisk (Nxt)ti | (Prv) aby przewing¢ parametry podmenu.

Pierwsza strona:

Dig.output 1/16
Ent Prv  MNxt

FROG W M SAVE

Nacisnij przycisk PROG (Ent) aby powréci¢ do strony dostepu podmenu DIGITAL OUTPUT. Nacisnij
przycisk (Nxt)ti | (Prv) aby przewing¢ parametry.

PARAMETRY PODMENU DIGITAL OUTPUT

P60 MDO 2/16 2 P60

e 8l Inv O.K. ON, Inv O.K. OFF, Inv RUN Trip, Reference Level,
Rmpout level, Speed Level, Forward Running, Reverse Running,
Reverse Running, Speedout O.K., Tq out level, Current Level,
Limiting, Motor Limiting, Generator Limiting, PID O.K., PID OUT
MAX, PID OUT MIN, FB MAX, FB MIN, PRC O.K., Speed O.K.,
RUN, Lift, Lift1, Fan Fault,

S Konfiguracja wyjscia cyfrowego otwarty kolektor (zaciski terminala
24 i 25). Sg trzy mozliwosci:
Inv. O.K. ON: aktywne wyjscie jesli falownik jest gotowy do pracy.
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Inv. O.K. OFF: aktywne wyjscie jesli falownik jest w trybie
awaryjnym (kazdy przypadek blokuje komende RUN (praca); patrz
NOTA na koncu opisu parametru P60.

Inv. Run trip: aktywne wyijscie jesli falownik jest w trybie awaryjnym
z powodu wylaczenia ochronnego.

Reference Level: aktywne wyjcie jesli czestotliwos¢ odniesienia na
wyjsciu przekracza wartos¢ ustawiong parametrem P69. (wykres
6.1).

Rmpout level: aktywne wyjscie kiedy krzywa blokowania wyjsciowa
jest wieksza niz ustawiona par P69.

Speed level: aktywne wyijscie kiedy predkos¢ silnika przekracza
warto$¢ ustawiong parametrem P69, nie zalezy od kierunku
obrotéw watu silnika.

Forward Running: aktywne wyjscie gdy predkos¢ silnika
przekracza wartos¢ ustawiong parametrem P69 i odnosi sie do
dodatniego odniesienia.

Reverse Running: aktywne wyjscie gdy predkos¢ silnika
przekracza wartos$¢ ustawiong parametrem P69 i odnosi sie do
ujemnego odniesienia.

Speedout O.K.: wyjscie aktywne gdy wartos¢ bezwzgledna réznicy
pomiedzy predkoscig odniesienia i predkoscig silnika jest mniejsza
niz warto$¢ ustawiona parametrem P69 ,MDO Level”.

Tq out level: wyjscie aktywne gdy silnik ma wiekszy moment niz
wartos¢ ustawiona parametrem P69 z uwzglednieniem
maksymalnego dostepnego momentu.

Current Level: wyjscie aktywne jesli prad wyjsciowy falownika
przekracza warto$¢ ustawiong parametrem P69 ,MDO Level”
Limiting: wyjscie aktywne jesli falownik znajduje sie w
ograniczonym stanie pracy.

Motor Limiting: wyjscie aktywne jesli falownik jest ograniczany
przez silnik.

Generator Lim: wyjscie aktywne jesli ograniczenie podczas stanu
regeneraciji.

PID OK.: wyjscie aktywne jesli wartos¢ absolutna réznicy pomiedzy
sygnatem odniesienia a sygnatem sprzezenia zwrotnego regulatora
PID spadnie ponizej progu stawionego parametrem P69 (,MDO
Level).

PID OUT MAX: aktywne wyjscie jesli wyjscie regulatora PID
osiggnie warto$¢ ustawiong parametrem P90 (PID MAX Out.)
(patrz wykres 6.6).

PID OUT MIN: wyjscie aktywne gdy wyjscie regulatora PID
osiggnie wartos$¢ ustawiong parametrem P89 (patrz wykres 6.7).
FB MAX: wyjscie aktywne gdy warto$¢ bezwzgledna sprzezenia
zwrotnego regulatora PID przekroczy wartos¢ ustawiong
parametrem P69 (patrz wykres 6.8).

FB MIN: wyjécie aktywne gdy warto$¢ bezwzgledna sprzezenia
zwrotnego regulatora PID bedzie nizsza niz ustawiona parametrem
P69 (patrz wykres 6.9).

PRC O.K.: wyjscie aktywne jesli falownik skonczy

Speed O.K.: aktywne wyjscie gdy warto$¢ bezwzgledna réznicy
pomiedzy wyjsciowg krzywa blokowania i predkoscig silnika jest
mniejsza niz warto$¢ ustawiona parametrem P69 (MDO level).
RUN: aktywne wyjscie gdy falownik jest w trybie RUN — praca.
Lift: wyjscie nieaktywne (hamulec zablokowany) gdy jeden z
ponizszych warunkéw wystapi (logiczne ,lub”): falownik
niedostepny; zaistniaty alarm, krzywa wyjsciowa blokowania jest
mniejsza niz ta ustawiona parametrem P69 i falownik zwalnia,
aktywacja funkcji poprzez parametry P75 i P76. Wyjscie aktywne
(hamulec odblokowany) kiedy wszystkie zaistaniate warunki
zostang spetnione (logiczne ,i"): falownik przy$piesza, nie ma
alarmow, krzywa wyj$ciowa blokowania jest inna niz 0,
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Funkcja ustawiana parametrami P75 | P76 niekatywna, wyj$ciowy
moment przekracza warto$¢ ustawiong parametrem P77.

Lift1: tak jak LIFT, ale ostatnim warunkiem do odblokowania
hamulca jest przekroczenie wartosci obliczonej przez falownik
(optymalna wartos¢ zalezna od podtaczonego obcigzenia).

Fan Fault: wejscie aktywne z btedem wentylatora (modele P lub N);
wejscie aktywne kiedy wentylator jest wytagczony (model S);

NOTA

Wybierz ,INV OK OFF” aby aktywowa¢ cyfrowe wyjscie na wypadek wystgpienia sytuacji awaryjnej
(samoczynne wytaczenie ochronne, wytaczenie falownika w sytuacji awaryjnej, falownik sie zatacza z
wigczonym stykiem — zacisk terminala 6 — zamkniety i parametr C59 ustawiony na [NO]). Jesli ,INV

OK OFF” jest wybrany, cyfrowe wyjscie moze by¢ uzyte do zatgczania kontrolki Swietinej lub aby
wysyla¢ sygnat awarii do sterownika PLC. Jesli wybrane jest ,Inv run trip” wyjscie cyfrowe aktywne jest
tylko wéwczas gdy falownik wybrat tryb sytuacji awaryjnej gdy znajduje sie w trybie samoczynnego
wylaczenia ochronnego. Wytacz i nastepnie wigcz sprzet w trybie awaryjnym aby dezaktywowaé
cyfrowe wyjscie. W tym trybie operacyjnym cyfrowe wyjscie moze by¢ uzyte do kontroli przekaznika
zalgczajacego stycznik zainstalowanego na linii zasilajgcej falownik.

NOTA
Uzyj parametru P70 aby ustawi¢ histereze przemiennosci wyjscia cyfrowego.

P61 RL1 opr. 3/16 P61

*k%k

poiiav)

Inv O.K. ON, Inv O.K. OFF, Inv RUN Trip, Reference Level,
Rmpout level, Speed Level, Forward Running, Reverse Running,
Reverse Running, Speedout O.K., Tq out level, Current Level,
Limiting, Motor Limiting, Generator Limiting, PID O.K., PID OUT
MAX, PID OUT MIN, FB MAX, FB MIN, PRC O.K., Speed O.K.,
RUN, Lift, Lift1, Fan Fault,

Inv. O.K. ON

M O

Konfiguracja wyjscia cyfrowego przekaznikowego (zaciski
terminala 26, 27 i 28):
Inv. O.K. ON: aktywne wyjscie jesli falownik jest gotowy do pracy.
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Inv. O.K. OFF: aktywne wyjscie jesli falownik jest w trybie
awaryjnym (kazdy przypadek blokuje komende RUN (praca); patrz
NOTA na koncu opisu parametru P61.

Inv. Run trip: aktywne wyijscie jesli falownik jest w trybie awaryjnym
z powodu wylaczenia ochronnego.

Reference Level: aktywne wyjcie jesli czestotliwos¢ odniesienia na
wyijsciu przekracza wartos¢ ustawiong parametrem P71. (wykres
6.1).

Rmpout level: aktywne wyjscie kiedy krzywa blokowania wyjsciowa
jest wieksza niz ustawiona par P71.

Speed level: aktywne wyijscie kiedy predkos¢ silnika przekracza
wartos¢ ustawiong parametrem P71, nie zalezy od kierunku
obrotéw watu silnika.

Forward Running: aktywne wyjscie gdy predkos¢ silnika
przekracza wartos¢ ustawiong parametrem P71 i odnosi sie do
dodatniego odniesienia.

Reverse Running: aktywne wyjscie gdy predkos¢ silnika
przekracza wartos¢ ustawiong parametrem P71 i odnosi sie do
ujemnego odniesienia.

Speedout O.K.: wyjscie aktywne gdy wartos¢ bezwzgledna réznicy
pomiedzy predko$cig odniesienia i predkoscig silnika jest mniejsza
niz warto$¢ ustawiona parametrem P71 ,RL1 Level’.

Tq out level: wyjscie aktywne gdy silnik ma wiekszy moment niz
wartos¢ ustawiona parametrem P71 z uwzglednieniem
maksymalnego dostepnego momentu.

Current Level: wyjscie aktywne jesli prad wyjsciowy falownika
przekracza wartos¢ ustawiong parametrem P71 ,RL1 Level”
Limiting: wyjscie aktywne jesli falownik znajduje sie w
ograniczonym stanie pracy.

Motor Limiting: wyjscie aktywne jesli falownik jest ograniczany
przez silnik.

Generator Lim: wyjscie aktywne je$li ograniczenie podczas stanu
regeneraciji.

PID OK.: wyjscie aktywne jesli wartos¢ absolutna réznicy
pomiedzy sygnatem odniesienia a sygnatem sprzezenia zwrotnego
regulatora PID spadnie ponizej progu stawionego parametrem P71
(,RL1 Level”).

PID OUT MAX: aktywne wyjscie jesli wyjscie regulatora PID
osiggnie warto$¢ ustawiong parametrem P90 (PID MAX Out.)
(patrz wykres 6.6).

PID OUT MIN: wyjscie aktywne gdy wyjscie regulatora PID
osiggnie wartos$¢ ustawiong parametrem P89 (patrz wykres 6.7).
FB MAX: wyjscie aktywne gdy warto$¢ bezwzgledna sprzezenia
zwrotnego regulatora PID przekroczy wartos¢ ustawiong
parametrem P71 (patrz wykres 6.8).

FB MIN: wyjécie aktywne gdy warto$¢ bezwzgledna sprzezenia
zwrotnego regulatora PID bedzie nizsza niz ustawiona parametrem
P71 (patrz wykres 6.9).

PRC O.K.: wyjscie aktywne jesli falownik skonczy

Speed O.K.: aktywne wyjscie gdy warto$¢ bezwzgledna réznicy
pomiedzy wyjsciowg krzywa blokowania i predkoscig silnika jest
mniejsza niz warto$¢ ustawiona parametrem P71 (RL1 level).
RUN: aktywne wyjscie gdy falownik jest w trybie RUN — praca.
Lift: wyjscie nieaktywne (hamulec zablokowany) gdy jeden z
ponizszych warunkéw wystapi (logiczne ,lub”): falownik
niedostepny; zaistniaty alarm, krzywa wyjsciowa blokowania jest
mniejsza niz ta ustawiona parametrem P71 i falownik zwalnia,
aktywacja funkcji poprzez parametry P75 i P76. Wyj$cie aktywne
(hamulec odblokowany) kiedy wszystkie zaistaniate warunki
zostang spetnione (logiczne ,i”): falownik przy$piesza, nie ma
alarméw, krzywa wyjsciowa blokowania jest inna niz 0,
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Funkcja ustawiana parametrami P75 | P76 niekatywna, wyj$ciowy
moment przekracza warto$¢ ustawiong parametrem P77.

Lift1: tak jak LIFT, ale ostatnim warunkiem do odblokowania
hamulca jest przekroczenie wartosci obliczonej przez falownik
(optymalna wartos¢ zalezna od podtaczonego obcigzenia).

Fan Fault: wejscie aktywne z bledem wentylatora (modele P lub
N); wejscie aktywne kiedy wentylator jest wylaczony (model S);

NOTA

Wybierz ,INV OK OFF” aby aktywowa¢ cyfrowe wyjscie na wypadek wystgpienia sytuacji awaryjnej
(samoczynne wytaczenie ochronne, wytaczenie falownika w sytuacji awaryjnej, falownik sie zatacza z
wigczonym stykiem — zacisk terminala 6 — zamkniety i parametr C61 ustawiony na [NO]). Jesli ,INV

OK OFF” jest wybrany, cyfrowe wyjscie moze by¢ uzyte do zatgczania kontrolki Swietinej lub aby
wysyla¢ sygnat awarii do sterownika PLC. Jesli wybrane jest ,Inv run trip” wyjscie cyfrowe aktywne jest
tylko wéwczas gdy falownik wybrat tryb sytuacji awaryjnej gdy znajduje sie w trybie samoczynnego
wylaczenia ochronnego. Wytacz i nastepnie wigcz sprzet w trybie awaryjnym aby dezaktywowaé
cyfrowe wyjscie. W tym trybie operacyjnym cyfrowe wyjscie moze by¢ uzyte do kontroli przekaznika
zalgczajacego stycznik zainstalowanego na linii zasilajgcej falownik.

NOTA

Uzyj parametru P72 aby ustawi¢ histereze przemiennosci wyjscia cyfrowego.

P62 RL2 opr. 4/16 S P62

ex X3l [nv O.K. ON, Inv O.K. OFF, Inv RUN Trip, Reference Level,

Rmpout level, Speed Level, Forward Running, Reverse Running,
Reverse Running, Speedout O.K., Tq out level, Current Level,
Limiting, Motor Limiting, Generator Limiting, PID O.K., PID OUT
MAX, PID OUT MIN, FB MAX, FB MIN, PRC O.K., Speed O.K.,
RUN, Lift, Lift1, Fan Fault,

Speed level

S Konfiguracja wyjscia cyfrowego przekaznikowego RL2 (zaciski
terminala 29, 30 31):
Inv. O.K. ON: aktywne wyjscie jesli falownik jest gotowy do pracy.
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Inv. O.K. OFF: aktywne wyjscie jesli falownik jest w trybie
awaryjnym (kazdy przypadek blokuje komende RUN (praca); patrz
NOTA na koncu opisu parametru P61.

Inv. Run trip: aktywne wyijscie jesli falownik jest w trybie awaryjnym
z powodu wylaczenia ochronnego.

Reference Level: aktywne wyjcie jesli czestotliwos¢ odniesienia na
wyijsciu przekracza wartos¢ ustawiong parametrem P73. (wykres
6.1).

Rmpout level: aktywne wyjscie kiedy krzywa blokowania wyjsciowa
jest wieksza niz ustawiona par P73.

Speed level: aktywne wyijscie kiedy predkos¢ silnika przekracza
wartos¢ ustawiong parametrem P73, nie zalezy od kierunku
obrotéw watu silnika.

Forward Running: aktywne wyjscie gdy predkos¢ silnika
przekracza wartos¢ ustawiong parametrem P73 i odnosi sie do
dodatniego odniesienia.

Reverse Running: aktywne wyjscie gdy predkos¢ silnika
przekracza wartos¢ ustawiong parametrem P73 i odnosi sie do
ujemnego odniesienia.

Speedout O.K.: wyjscie aktywne gdy wartos¢ bezwzgledna réznicy
pomiedzy predko$cig odniesienia i predkoscig silnika jest mniejsza
niz warto$¢ ustawiona parametrem P73 ,RL2 Level”.

Tq out level: wyjscie aktywne gdy silnik ma wiekszy moment niz
wartos¢ ustawiona parametrem P73 z uwzglednieniem
maksymalnego dostepnego momentu.

Current Level: wyjscie aktywne jesli prad wyjsciowy falownika
przekracza wartos¢ ustawiong parametrem P73 ,RL2 Level”
Limiting: wyjscie aktywne jesli falownik znajduje sie w
ograniczonym stanie pracy.

Motor Limiting: wyjscie aktywne jesli falownik jest ograniczany
przez silnik.

Generator Lim: wyjscie aktywne je$li ograniczenie podczas stanu
regeneraciji.

PID OK.: wyjscie aktywne jesli wartos¢ absolutna réznicy
pomiedzy sygnatem odniesienia a sygnatem sprzezenia zwrotnego
regulatora PID spadnie ponizej progu stawionego parametrem P73
(,RL2 Level”).

PID OUT MAX: aktywne wyjscie jesli wyjscie regulatora PID
osiggnie warto$¢ ustawiong parametrem P90 (PID MAX Out.)
(patrz wykres 6.6).

PID OUT MIN: wyjscie aktywne gdy wyjscie regulatora PID
osiggnie wartos$¢ ustawiong parametrem P89 (patrz wykres 6.7).
FB MAX: wyjscie aktywne gdy warto$¢ bezwzgledna sprzezenia
zwrotnego regulatora PID przekroczy wartos¢ ustawiong
parametrem P69 (patrz wykres 6.8).

FB MIN: wyjécie aktywne gdy warto$¢ bezwzgledna sprzezenia
zwrotnego regulatora PID bedzie nizsza niz ustawiona parametrem
P69 (patrz wykres 6.9).

PRC O.K.: wyjscie aktywne jesli falownik skonczy

Speed O.K.: aktywne wyjscie gdy warto$¢ bezwzgledna réznicy
pomiedzy wyjsciowg krzywa blokowania i predkoscig silnika jest
mniejsza niz warto$¢ ustawiona parametrem P73 (RL2 level).
RUN: aktywne wyjscie gdy falownik jest w trybie RUN — praca.
Lift: wyjscie nieaktywne (hamulec zablokowany) gdy jeden z
ponizszych warunkéw wystapi (logiczne ,lub”): falownik
niedostepny; zaistniaty alarm, krzywa wyjsciowa blokowania jest
mniejsza niz ta ustawiona parametrem P73 i falownik zwalnia,
aktywacja funkcji poprzez parametry P75 i P76. Wyj$cie aktywne
(hamulec odblokowany) kiedy wszystkie zaistaniate warunki
zostang spetnione (logiczne ,i”): falownik przy$piesza, nie ma
alarméw, krzywa wyjsciowa blokowania jest inna niz 0,
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Funkcja ustawiana parametrami P75 | P76 niekatywna, wyj$ciowy
moment przekracza warto$¢ ustawiong parametrem P77.

Lift1: tak jak LIFT, ale ostatnim warunkiem do odblokowania
hamulca jest przekroczenie wartosci obliczonej przez falownik
(optymalna wartos¢ zalezna od podtaczonego obcigzenia).

Fan Fault: wejscie aktywne z bledem wentylatora (modele P lub
N); wejscie aktywne kiedy wentylator jest wylaczony (model S);

NOTA

Wybierz ,INV OK OFF” aby aktywowa¢ cyfrowe wyjscie na wypadek wystgpienia sytuacji awaryjnej
(samoczynne wytaczenie ochronne, wytaczenie falownika w sytuacji awaryjnej, falownik sie zatacza z
wigczonym stykiem — zacisk terminala 6 — zamkniety i parametr C53 ustawiony na [NO]). Jesli ,INV

OK OFF” jest wybrany, cyfrowe wyjscie moze by¢ uzyte do zatgczania kontrolki Swietinej lub aby
wysyla¢ sygnat awarii do sterownika PLC. Jesli wybrane jest ,Inv run trip” wyjscie cyfrowe aktywne jest
tylko wéwczas gdy falownik wybrat tryb sytuacji awaryjnej gdy znajduje sie w trybie samoczynnego
wylaczenia ochronnego. Wytacz i nastepnie wigcz sprzet w trybie awaryjnym aby dezaktywowaé
cyfrowe wyjscie. W tym trybie operacyjnym cyfrowe wyjscie moze by¢ uzyte do kontroli przekaznika
zalgczajacego stycznik zainstalowanego na linii zasilajgcej falownik.

NOTA

Uzyj parametru P74 aby ustawi¢ histereze przemiennosci wyjscia cyfrowego.

P63 MDO ON 5/19

delay="*."**s

Wyznacza aktywacje opdznienia wyjscia cyfrowego Otwarty
Kolektor.

P64 MDO OFF 6/19

P64

delay="*."**s

0.00~650s

Os

Wyznacza dezaktywacje opdznienia wyjscia cyfrowego Otwarty
Kolektor.

P65 RL1 ON 7/19

P65

delay="*."**s

0.00~650s

Os

Wyznacza uruchomienie opéznienia przekaznika RL1.

P66 RL1 OFF 8/19

delay="*."**s

P67 RL2 ON 9/19

P67

delay="*."**s

0.00~650s

Os

Wyznacza uruchomienie opéznienia przekaznika RL2.

P68 RL2 ON 10/19

P68

delay="*."**s

0.00~650s

Os

Wyznacza wytgczenie opdznienia przekaznika RL2.

P69 MDO 11/19

P68

* kkk
S

delay=".

P

R

D

F

P

R

D

F

S P66

33l 0.00~650s
D Os

= \\yznacza wylgczenie opdZnienia przekaznika RL1.
P

R

D

F

P

R

D

F

0~200%

0%
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S \Vyznacza warto$¢ aktywaciji wyjscia cyfrowego Otwarty Kolektor
dla nastepujacych ustawien: “Reference level”, ,Frequency level”,
»Forward Running”, ,Reverse Running”, ,Current level’, ,FB Max’
,FB Min”.
P69 RL1 11/19 S P69
Level=*."**% SOl 0~200%
DI 0%
S \\'yznacza wartos¢ aktywacji wyjscia cyfrowego Otwarty kolektor

dla nastepujgcych ustawien: “Rmpout level”, ,Reference level”,
“Speed level’, ,Forward Running”, ,Reverse Running”, “Tq out
level”, ,Current level”, ,FB Max’ ,FB Min, ,Speedout O.K.”, ,PID
0.K.".

P70 MDO. 12/19 P70
Level=****% 0~200%
0%

Kiedy wyjscie cyfrowe Otwarty Kolektor jest ustawione jako:
“‘Rmpout Level”, ,Reference level”, ,Speed level”, ,Forward
Running”, ,Reverse Running”, ,Current level”’, “Speedout O.K.” “Tq
out level’, ,FB Min”, ,Fout O.K.”, ,PID O.K.”, parametr ten
wyznacza zkares histerezy wyjscia cyfrowego.

Jesli warto$¢ histerezy jest inna niz 0, warto$¢ ustawiona w
parametrze P69 kiedy ilos¢ ustawiona w P60 wzrasta i wyznacza
komutacje wyjsciowa; kiedy na wyjsciu nastepuje spadek, pojawia
sie komutacja kiedy wartos¢ ustawiona parametrami P69-P70 jest
osiggnieta. (Przyktad: P60="Speed level’, P69=50%, P70=10%,
cyfrowe wyjscie jest aktywne gdy osiagniete jest 50% maksymalnej
wyjsciowej czestotliwosci i dezaktywowane gdy osiggniete zostaje
40%).

Jesli P70=0, komutacja pojawi sie gdy wartos¢ ustawiona
parametrem P69 zostanie osiagnieta.

Gdy cyfrowe wyjscie Otwarty Kolektor MDO jest ustawiona na ,,PID
Max Out” i ,PID Min Out” wyznacza warto$¢ dezaktywacji wyjscia
cyfrowego. Cyfrowe wyjscie jest aktywne kiedy wyjscie regulatora
PID (wyrazona jako wartos¢ procentowa) osiggnie wartos¢
ustawiong parametrami P90 ,PID Max Out” i P89 ,PID Min Out”
odpowiednio, a dezaktywowane jest gdy wartosci ustawione
parametrami P90 — P70 i P89 + P70 sg osiggniete (wykres 6.6 i
6.7).

P71 RL1 13/19 = P71
Level=****% Ol 0~200%
DI 0%
F

Wyznacza wartos¢ aktywacji wyjscia cyfrowego RL1 dla
nastepujacych ustawien: “Rmpout level”’, “Reference level”, ,Speed
level’, ,Forward Running”, ,Reverse Running”, ,Current level’, ,FB
Max” ,FB Min, ,Speedout O.K.”, ,PID O.K.”.

P72 RL1 14/19 P72
hyst.=*.**% 0~200%
0%
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Kiedy cyfrowe wyjscie przekaznikowe RL1 jest ustawione jako:
“‘Rmpout Level”, ,Reference level”, ,Speed level”, ,Forward
Running”, ,Reverse Running”, “Tq out level”, ,Current level’,
“Speedout O.K.”, “PID O.K.”, ,FB Max’ , ,FB Min, parametr ten
wyznacza zkares histerezy wyjscia cyfrowego.

Jesli wartos¢ histerezy jest inna niz 0, wartos¢ ustawiona w
parametrze P71 kiedy ilos¢ ustawiona w P61 wzrasta i wyznacza
komutacje wyjsciowq; kiedy na wyjsciu nastepuje spadek, pojawia
sie komutacja kiedy warto$¢ ustawiona parametrami P71-P72 jest
osiggnieta. (Przyktad: P61="Speed level”’, P71=50%, P72=10%,
cyfrowe wyjscie jest aktywne gdy osiagniete jest 50% maksymalnej
wyjéciowej czestotliwosci i dezaktywowane gdy osiggniete zostaje
40%).

Jesli P72=0, komutacja pojawi sie gdy wartos¢ ustawiona
parametrem P71 zostanie osiggnieta.

Gdy cyfrowe wyjscie przekaznikowe RL1 jest ustawiona na ,PID
Max Out” i ,PID Min Out” wyznacza warto$¢ dezaktywacji wyjscia
cyfrowego. Cyfrowe wyjscie jest aktywne kiedy wyjscie regulatora
PID (wyrazona jako wartos$¢ procentowa) osiggnie wartos¢
ustawiong parametrami P90 ,PID Max Out” i P89 ,PID Min Out”
odpowiednio, a dezaktywowane jest gdy wartosci ustawione
parametrami P90 — P70 i P89 + P72 sg osiagniete (wykres 6.6 i
6.7).

P73 RL2 15/19

P73

Level=*.***%

MmO x0T

0~200%

5%

Wyznacza wartos¢ aktywacji wyjécia cyfrowego RL2 dla
nastepujacych ustawien: “Rmpout level”’, “Reference level’, ,Speed
level”’, ,Forward Running”, ,Reverse Running”, ,Current level”, ,FB
Max” ,FB Min, ,Speedout O.K.”, ,PID O.K.”.

P74 RL2 16/19

P74

hyst.=*."**%

MmO x0T

0~200%

2%

Kiedy cyfrowe wyjscie przekaznikowe RL2 jest ustawione jako:
“‘Rmpout Level”, ,Reference level”, ,Speed level”, ,Forward
Running”, ,Reverse Running”, “Tq out level”, ,Current level’,
“Speedout O.K.”, “PID O.K.”, ,FB Max’ , ,FB Min, parametr ten
wyznacza zkares histerezy wyjscia cyfrowego.

Jesli wartos¢ histerezy jest inna niz 0, wartos¢ ustawiona w
parametrze P73 kiedy ilos¢ ustawiona w P62 wzrasta i wyznacza
komutacje wyjsciowg; kiedy na wyjsciu nastepuje spadek, pojawia
sie komutacja kiedy wartos¢ ustawiona parametrami P73-P74 jest
osiggnieta. (Przyktad: P62="Speed level”’, P73=50%, P74=10%,
cyfrowe wyjscie jest aktywne gdy osiggniete jest 50% maksymalnej
wyjéciowej czestotliwosci i dezaktywowane gdy osiggniete zostaje
40%).

Jesli P74=0, komutacja pojawi sie gdy warto$¢ ustawiona
parametrem P73 zostanie osiagnieta.

Gdy cyfrowe wyjscie przekaznikowe RL2 jest ustawiona na ,PID
Max Out” i ,PID Min Out” wyznacza warto$¢ dezaktywacji wyjscia
cyfrowego. Cyfrowe wyjscie jest aktywne kiedy wyjscie regulatora
PID (wyrazona jako wartos$¢ procentowa) osiggnie wartos¢
ustawiong parametrami P90 ,PID Max Out” i P89 ,PID Min Out”
odpowiednio, a dezaktywowane jest gdy wartosci ustawione
parametrami P90 — P74 i P89 + P74 sa osiagniete (wykres 6.6 i
6.7).
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P75 Lift 17/19 3 P75
Level=*."**% 29l 0~200%
DI 5%
S Poziom btedu pomiedzy wyjSciowa krzywa blokowania i predkoscig
silnika wyznaczajaca aktywacje wyjscia w trybie Lift i Lift1.
P76 Lift 18/19 = P76
time="**"*s N9l 0~60s
D EE
S Czas przerwy do aktywacji wyjscia w trybie Lift i Lift1 jesli btad
pomiedzy wyjsciowg krzywa blokowania i predkoscig silnika
przekraczajgcg wartos¢ ustawiong parametrem P75.
P77 Torque 19/19 = P77
lift="**% NSl 0~400%

Wazne: maksymalna programowalna wartos¢ jest réwna
(Imax/Imot)*100 (patrz tabela 7.4).

DI 100%
[l VWartos¢ momentu aktywacji wyjscia w trybie Lift.

PODMENU PID REGULATOR

Podmenu REGULATOR PID zawiera parametry konfiguracji regulatora PID.

Strona dostepu:

P.I.D. Regulator
Ent Prv  Nx

prROGC W M SAVE

Nacisnij przycisk PROG (Ent) aby uzyska¢ dostep do pierwszej strony podmenu REGULATOR PID.
Nacisnij przycisk (Nxt)ti | (Prv) aby przewing¢ parametry podmenu.

Pierwsza strona:

P.I.D. Reg. 1/13
Ent Prv Nt

PROC W M SAVE

Nacisnij przycisk PROG (Ent) aby powréci¢ do strony dostepu podmenu REGULATOR PID. Nacisnij
przycisk (Nxt)ti | (Prv) aby przewing¢ parametry.

PARAMETRY PODMENU REGULATOR PID

P85 Sampling 2/13 S P85
Te=*** 39l 0.002~4s
DI 0.002s
S Cykl roboczy regulatora PID (np. ustaw 0.002s aby wykonaé¢

regulacje PID co 0.002s)

P86 Prop. 3/13

Gain=***

P86
0~31.9
1
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Multiplikatywna stata cztonu proporcjonalnego regulatora PID.
Wyijscie regulatora PID (%) jest rowne roznicy pomigedzy wartoscig
odniesienia a wartoscig sprzezenia zwrotnego wyrazong jako
wartos¢ procentowa pomnozona przez P86.

P87 Integr. 4/13

Time=** Tc

NONE (wartos¢ ponizej 1024) aby wytaczy¢ operacje catkujace.

P88 Deriv. 5/13

P88

Time=** Tc

3~4 Tc

0Tc

Stata zwielokrotniona cztonu rézniczkowego regulatora PID.
Wyrazona jest jako wielokrotna warto$¢ czasu probkowania. Ustaw
Deriv. Time = 0 wylgczy¢ operacje rozniczkowe.

= P87

SOl 3~1024 Tc; NONE

DI 512 Tc

S Stata dzielona cztonu catkujgcego regulatora PID. Wyrazona jest
jako wielokrotna warto$¢ czasu prébkowania. Ustaw Integr. Time =

P

R

D

F

P89 PID min. 6/13 P89
Out.=****% -100%~+100%

0%

Minimalna warto$¢ wyijscia regulatora PID.
P90 PID max. 7/13 P90
Out.=****% -100%~+100%

100%

Maksymalna wartos¢ wyjscia regulatora PID.
P91 PID Ref. 8/13 P91
Acc.=****s 0~6500s

Os

Wzrost krzywej odniesienia regulatora PID.
P92 PID Ref. 9/13 P92
Dec.=*.***s 0~6500s

Os

Spadek krzywej odniesienia regulatora PID.

P93 FREQ 10/13

P93

Thresh="*.***Hz

-800~800Hz dla rozmiarow S05~S30
-120~120Hz dla rozmiaréw S40~S70

OHz

Czestotliwos¢ wyjsciowa falownika wyznacza aktywacje cztonu
catkujgcego.

P94 Integr. 11/13

P94

MAX =" "%

100%

Maksymalna warto$¢ cztonu catkujgcego regulatora PID.

P95 Deriv. 12/13

MAX.=****%

10%

Maksymalna warto$é cztonu rézniczkowego regulatora PID.

P96 PID Dis. 13/13

time.=***Tc

P96
0~60000Tc
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0Tc

M O

Falownik sie zatrzymuje jesli wartos¢ wyjsciowa regulatora PID
pozostaje réwna minimalnej wartosci (parametr P89) przez okres
czasu ustawiony parametrem P96. Ustaw parametr P96 na 0 Tc
aby wylaczy¢ tg funkcje.

PODMENU SPEED LOOP

Podmenu SPEED LOOP zawiera parametry odnoszace sie regulaciji regulatora predkosci.

Strona dostepu:

Menu Speed Loop
Ent Prv Nxt

PrOG W 4 SAVE

Nacisnij przycisk PROG (Ent) aby uzyska¢ dostep do pierwszej strony podmenu SPEED LOOP.
Nacisnij przycisk (Nxt)ti | (Prv) aby przewing¢ parametry podmenu.

Pierwsza strona:

Speed Loop 1/4
Ent Prv  MNod

PROC W M SAVE

Nacisnij przycisk PROG (Ent) aby powrdci¢ do strony dostepu podmenu SPEED LOOP. Nacisnij
przycisk (Nxt)ti | (Prv) aby przewing¢ parametry.

PARAMETRY PODMENU SPEED LOOP

P100 Spd Prop 2/4 S P100
gain="** g 0~32
DI 5.0
S Definiuje wartos¢ regulatora predkosci cztonu proporcjonalnego.
P101 Spd Int 3/4 S P10
gain="** NGl 0~10 s — NONE
DI 0.5 s
S Definiuje wartos¢ regulatora predkosci czasu catkujgcego. Ustaw
,NONE” aby wylaczy¢ czton catkujacy.
P102 ZeroSpd 4/4 S P102
const="**% 9l 0~500%
DI 100%
S Multiplikatywna stata cztonu proporcjonalnego, ktéra jest

stosowana z predkoscig odniesienia = 0 i z otwartym stycznikiem
START (zacisk terminala 7).

PODMENU TORQUE RAMPS

Podmenu TORQUE RAMPS zawiera parametry odnoszace sie do krzywej wzrostu i krzywej spadku
wprowadzonej podczas momentu odniesienia.

Strona dostepu
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MenuTorque Ramp
Ent Prv Nxt

PROG W M SAVE

Nacisnij przycisk PROG (Ent) aby uzyska¢ dostep do pierwszej strony podmenu TORQUE RAMPS.
Nacisnij przycisk (Nxt)ti | (Prv) aby przewing¢ parametry podmenu.

Pierwsza strona:

Torque Ramp 1/3
Ent Prv  Nxt

PROG W M SAVE

Nacisnij przycisk PROG (Ent) aby powréci¢ do strony dostepu podmenu TORQUE RAMPS. Nacisnij
przycisk (Nxt)ti | (Prv) aby przewing¢ parametry.

PARAMETRY PODMENU TORQUE RAMPS

P105 Ramp Up 2/3 S P105
Time=***s S8l 0~6500s
(DI Os

S \\yznacza czas wzrostu krzywej momentu odniesienia.

P106 Ramp Up 3/3 5 P106
Time="**s A9l 0~6500s
D KE
= \\yznacza czas spadku krzywej momentu odniesienia.

MENU CONFIGURATION

Menu CONFIGURATION zawiera te parametry ktére moga by¢ zmieniane kiedy falownik nie pracuje.
Ustaw P01=1 aby umoZliwi¢ zmiane tych parametrow.

Pierwsza strona:

CONFIGURATIOM
Esc Prv  MNxt

PROG W M SAVE

Nacisnij przycisk PROG (Ent) aby powréci¢ do strony wyboru menu gtdwnego. Nacisnij przycisk (Nxt) 1
i | (Prv) aby przewing¢ parametry.

PODMENU VTC PATTERN

Podmenu VTC PATTERN zawiera parametry odnoszace sie do sterowania bezczujnikowego
wektorowego. Patrz ponadto rozdziat 3.5 ,VECTOR SENSORLESS CONTROL”.

Strona dostepu:
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Menu VTC Pattern
Ent Prv MNxt

RO W M SAVE

Naciénij przycisk PROG (Ent) aby uzyska¢ dostep do pierwszej strony podmenu TORQUE RAMPS.
Nacisnij przycisk (Nxt)ti | (Prv) aby przewing¢ parametry podmenu.

Pierwsza strona:

VTC Pattern 1/13
Ent Prv Nxt

PROC W A SAVE

Nacisnij przycisk PROG (Ent) aby powréci¢ do strony dostepu podmenu TORQUE RAMPS. Nacisnij
przycisk (Nxt)ti | (Prv) aby przewing¢ parametry.

PARAMETRY PODMENU TORQUE RAMPS

C01 VTC Patt. 2/13 C01
fmot="*."*Hz 5~150Hz
50Hz
Czestotliwos$¢ znamionowa silnika.
C02 VTC Patt. 3/13 C02
spdmax=***rmp 100~C06*3 ograniczona do 9000rmp
1500rmp

Maksymalna dostepna predkosé. Predkos¢ odpowiadajaca
maksymalnej wartosci odniesienia.

C03 VTC Patt. 4/13

C03

V mot=***V

5~500V (klasa 2T, 4T)
5~690V (klasa 5T, 6T)

230V dla klasy 2T
400V dla klasy 4T
575V dla klasy 5T
690V dla klasy 6T

Napiecie znamionowe silnika.

C04 VTC Patt. 5/13

C04

P.nom.=***kW

25% do 200% kolumna ,C04 default” w tabeli 7,4

kolumna ,C04 default” w tabeli 7,4

Moc znamionowa silnika.

C05 VTC Patt. 6/13

C05

| mot.=***A

25% do 200% kolumna ,Inom” w tabeli 7,4

kolumna ,C05 default” w tabeli 7,4

Prad znamionowa silnika.

C06 VTC Patt. 7/13

C06

Spd nom=***rmp

0~9000rmp

1420rmp (obr/min)

Nominalna predkos¢ silnika przy czestotliwosci ustawionej
parametrem CO1.
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CO07 Stator 8/13 S CO7
Spd nom=***rmp Sl 0~30 ohm
DI kolumna ,,CO7 default” w tabeli 7,4
S Rezystancja uzwojen stojana. Potaczenie w gwiazde, parametr
C07 odpowiada wartosci jednej fazy rezystancji (potowa wartosci
rezystancji zmierzona miedzy dwoma koncéwkami); potgczenie w
tréjkat, parametr CO7 odpowiada 1/3 fazy rezystancji (potowa
wartosci rezystancji zmierzona miedzy dwoma koncowkami).
C08 Rotor 9/13 = C08
Resist.=**.***ohm X9l 0~300hm
(DI kolumna ,,C08 default” w tabeli 7,4
S Rezystancja uzwojen wirnika. Potaczenie w gwiazde, parametr

CO08 odpowiada wartosci jednej fazy rezystancji (potowa wartosci
rezystanciji zmierzona miedzy dwoma koncéwkami); potaczenie w
tréjkat, parametr C08 odpowiada 1/3 fazy rezystancji (potowa
wartosci rezystancji zmierzona miedzy dwoma kocowkami).

C09 Leakage 10/13

C09

Induct.=***mH

0~100mH

kolumna ,C09 default” w tabeli 7,4

Wartos¢ indukcyjnosci rozproszenia silnika. Potgczenie w gwiazde,
wartos¢ ta odpowiada petnej induktancji jednej fazy; potaczenie w
trojkat odpowiada 1/3 fazy petnej induktanciji.

C10 Autotun 11/13 C10
[NO] YES NO, YES
NO

Wybranie YES uaktywni autotuning, ktéry bedzie dostepny kiedy
dostepny bedzie styk zamkniety (zacisk terminala 6).

C11 Torque 12/13 C11
Boost="**% 0~50%
0%
Wzrost rezystancji stojana przy matych predkosciach.
C12 Stator2 13/13 C12
Resist.=***ohm 0~300hm
Oohm

Rezystancja stojana nawinieta na ujemng predko$¢. W wiekszo$ci
aplikacji warto$¢ jest ustawiona na 0. (Je$li C12=0, wartosé
ustawiona w parametrze C07 jest uzyta w kazdym trybie
operacyjnym).

PODMENU OPERATION METHOD

Podmenu OPERATION METHOD wyznacza wybér operacji falownika.

MenuOper.Method
Ent Prv Nxt

PROG W M SAVE

Nacisnij przycisk PROG (Ent) aby uzyskac dostep do pierwszej strony podmenu OPERATION
METHOD. Nacisnij przycisk (Nxt)ti | (Prv) aby przewing¢ parametry podmenu.

Pierwsza strona:
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Oper.Method 1/15
Ent Prv NN

PROG W M SAVE

Nacisnij przycisk PROG (Ent) aby powréci¢ do strony dostepu podmenu OPERATION METHOD.
Nacisnij przycisk (Nxt)ti | (Prv) aby przewing¢ parametry.

PARAMETRY PODMENU OPERATION METHOD

C14 Op. method 2/15

START=""

terminala);

Kdp: z klawiatury (rozkaz START jest wysylany z klawiatury; patrz
menu COMMANDS. Zacisk terminala 7 jest nieaktywny; wszystkie
pozostate cyfrowe wejscia sg aktywne);

Rem: rozkaz START i rozkazy odnoszace sie do wielofunkcyjnych

5 C14
Al Term, Kpd, Rem.
DI Term
S Definiuje wejscie dla rozkazu START;
Term: z plytki terminala (rozkaz START i rozkazy odnoszace sie
do wielofunkcyjnych cyfrowych wejs¢ sg wysytane z plytki
cyfrowych wejs¢ sg wysytana przez tgcze szeregowe.

NOTA

Falownik bedzie pracowat tylko gdy zacisk terminala 6 jest nieaktywny.
Dlatego musi by¢ on STALE nieaktywny, niezaleznie od wartosci parametru C14.

C15 Op. Meth. 3/15

Command=***

jako wartos¢ zadang i jest porownywana ze sprzezeniem
zwrotnym predko$ci).
Moment: wartos¢ momentu odniesienia (wybiera bezposrednie

5 C15

Al Speed, Torque

DI Speed

S \Vyznacza gtowng wartos¢ konfiguracji odniesienia:

Speed: wartos¢ odniesienia predkosci (wybiera petle predkosci
zmniejszenie strumienia petli predkosci).

C16 Op. Meth. 4/15 5 C16
REF=*** S Term, Kpd, Rem.
D Term
= \\'yznacza zrodio gtownej wartosci odniesienia
predkosci/momentu;

Term: z plytki terminala: gtéwna czestotliwo$¢ odniesienia jest
wysytana z zaciskéw terminala 2, 3, 21.

Kpd: z klawiatury (patrz podmenu COMMANDS).

Rem: przez tacza szeregowe.

C17 Op. method 5/15

MDI1=>**

C17
Mits1, Up, Stop, Slave
Mlts1
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S \Vyznacza funkcjonalno$¢ wielofunkcyjnego wejscia 1 (zacisk
terminala 9):
Mitf1: wielofunkcyjne wejscie 1.
Up: klucz wzrostu predkosci wyjsciowej (parametr P24 zawsze
pamieta nowg wartos$¢ nawet po wytgczeniu napiecia).
Stop: przycisk Stop (uzywaj réwnolegle ze przyciskiem Start —
zacisk terminala 7)
Slave: rozkaz poddania

C18 Op. method 6/15 C18
MDI2=*** MItf2, Down, Slave, Loc/Rem
Mitf2

Wyznacza funkcjonalno$¢ wielofunkcyjnego wejscia 2 (zacisk
terminala 10):

MiItf2: wielofunkcyjne wejscie 2.

Down: klucz spadku czestotliwosci wyjéciowej (parametr P24
zawsze pamieta nowg wartosé nawet po wytgczeniu napiecia).
Loc/Rem: wymuszenie wyboru przez klawiature.

C19 Op. method 7/15 S C19
MDI3=*** Sl MItf3, CW/CCW, DCB, REV, A/M, Lock, Slave, Loc/Rem
D MItf3
S \Vyznacza funkcjonalno$¢ wielofunkcyjnego wejscia 3 (zacisk

terminala 11):

MItf3: wielofunkcyjne wejscie 3.

CW/CCW: zmiana kierunku wirowania.

DCB: bezposredni rozkaz hamowania pradem.
REV: rozkaz odwrotnego kierunku.

A/M: Rozkaz dezaktywaciji regulatora PID.
Lock: rozkaz blokady klawiatury

Loc/Rem: wymuszenie wyboru przez klawiature.

C20 Op. method 8/15 C20

MDI4="** Mitr1, DCB, CW/CCW, REV, A/M, Lock, Slave, Loc/Rem

Cw/CCW

Wyznacza funkcjonalno$¢ wielofunkcyjnego wejscia 4 (zacisk
terminala 12):

Mitr1: wzrost czasu krzywej przyspieszania i zwalniania.
CW/CCW: zmiana kierunku wirowania.

DCB: bezposredni rozkaz hamowania pragdem.

REV: rozkaz odwrotnego kierunku.

A/M: Rozkaz dezaktywacji regulatora PID.

Lock: rozkaz blokady klawiatury

Loc/Rem: wymuszenie wyboru przez klawiature.

C21 Op. method 9/15 S C21
MDI5=*** SO Mitr2, DCB, CW/CCW, V/F2, ExtA, REV, Lock, Slave
DI DCB
= \\'yznacza funkcjonalno$¢ wielofunkcyjnego wejscia 5 (zacisk

terminala 13):

MIitr2: wzrost czasu krzywej przyspieszania i zwalniania.
CW/CCW: zmiana kierunku wirowania.

DCB: bezposredni rozkaz hamowania pradem.

REV: rozkaz odwrotnego kierunku.

V/F2: odchylenie od rozkazu charakterystyki V/f.

Ext A: pomochicze wytgczenie (alarm zewnetrzny).
Lock: rozkaz blokady klawiatury

Slave: rozkaz poddania
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C22 PID 10/15 C22

Action="** Ext, Ref , Add Ref

Ext

Wyznacza operacje regulatora PID:

Ext: regulator PID niezalezny od operaciji falownika.

Ref: wyjscie regulatora PID reprezentuje warto$¢ odniesienia.
Add Ref: wyjscie regulatora PID jest sumowane do wartosci
odniesienia.

C23 PID 11/15 C23

Ref.=*** Kpd, Vref, Iref, Inaux, Rem

Kpd

Wyznacza zrédto odniesienia regulatora PID:

Kpd: klawiatura.

Vref: napiecie terminala (zaciski 2 i 3).

Iref: prad terminala (zacisk 21).

Inaux: napiecie terminala przez pomocnicze wejscie (zacisk 19).
Rem: przez tacze szeregowe: wartos¢ odniesienia regulatora PID
dostarczane przez tacze szeregowe.

mm

NOTA
Ustawienie parametru C23=Vref kasuje warto$¢ odniesienia czestotliwosci od Term.

Iref: prad terminala (zacisk 21).
Inaux: napiecie terminala przez pomocnicze wejscie (zacisk 19).

C24 PID 12/15 = C24
F.B.=*** NG Vref, Inaux, Iref, lout
DI |naux
S \\'yznacza zrodio sprzezenia zwrotnego regulatora PID:
Vref: napiecie terminala (zaciski 2 i 3).
lout: sprzezeniem zwrotnym jest prad wyjsciowy falownika.

NOTA
Ustawienie parametru C24=Vref kasuje wartos¢ odniesienia czestotliwosci od Term.

C25 Encoder 13/15 M C25

i A9 NO, YES, YES A

Wyznacza Zrédito predkosci sprzezenia zwrotnego:

NO — przez przetwarzanie falownika

YES — plyta enkoderowa ES836 (opcjonalna)

YES A — patrz YES, ale z innym algorytmem kontrolnym

C26 Encoder 14/15 C26
Pulse=*** 100~10000
1024
Liczba impulséw na obrét enkodera.
C27 Delay 15/15 C27
Run spd=***rmp 0~1500rmp
Ormp

Jesli wartos¢ predkos$ci nie wzrasta oraz nie potwierdzony jest
rozkaz startu po rozkazie zatrzymania dopuki krzywa zwalniania
jest przekroczona, czas ustawiony parametrem C51 jest
przekroczony wowczas falownik nie pracuje.

Ustaw parametr C27=0 aby wylgczy¢ tg funkcje.

Jesli par. C51 ma wartos¢ 0 polecenie startu jest niedostepne.
Zawsze ustawiaj par. C51 na wartos$c¢ inng niz 0 gdy uzywasz tej
funkcii.
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PODMENU POWER DOWN
Podmenu POWER DOWN zawiera parametry operacyjne na wypadek wystapienia bledow.

Strona dostepu:

Menu Power Down

Ent Prv  MNxt

FROG W M SAVE

Nacisnij przycisk PROG (Ent) aby uzyska¢ dostep do pierwszej strony POWER DOWN. Naci$nij
przycisk (Nxt)ti | (Prv) aby przewing¢ parametry podmenu.

Pierwsza strona:

Power Down 1/9
Ent Prv MNxt

PROGC W M SAVE

Nacisnij przycisk PROG (Ent) aby powréci¢ do strony dostepu podmenu POWER DOWN. Nacisnij
przycisk (Nxt)ti | (Prv) aby przewing¢ parametry.

PARAMETRY PODMENU POWER DOWN

C32 Power D. 2/9 S C32

i 9 NO, YES, YES V

Zezwala na wylgczenie zasilania silnika w przypadku zaistnienia
btedu:

NO: funkcja niedostepna

YES: Wytgcza zasilanie silnika kiedy przedziat czasu ustawiony
parametrem C36 jest przekroczony.

YES V: tak jak w YES, z automatyczng krzywa zwalniania aby
podtrzymac statg warto$¢ napiecia statego DC ustawiong
parametrem C33 z C34 (proporcjonalnie) i C35 (catkowo).

C33 Voltage 3/9 C33

level="**V 200~800V (do 1100V dla klasy 6T)

368V (2T); 640V (4T)

Wartos¢ napiecia statego podczas spadku mocy.

C34 Voltage 4/9 C34
kp="*** 0 ~32.000

512

Stata proporcjonalna dla regulacji petli napiecia statego.
C35 Voltage 5/9 C35
Ki=*** 0~32.000

512

Stata catkujgca dla regulacji petli napiecia statego.
C36 Dc link 6/9 C36
time="**ms 5~255ms

10ms
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S Czas ktory musi uptynaé przed wytaczeniem mocy na wypadek
zaistnialego btedu.

C37 PD Dec. 7/9 C37
time="*** 0.1~6500s
10s
Krzywa zwalniania podczas wytgczenia zasilania.
C38 PD Extra 8/9 C38
dec=""*% 0 ~500%
200%

Przekroczenie predkos$ci krzywej zwalniania podczas pierwszego
etapu wylgczenie zasilania.

C39 PD Link 9/9 C39
der=***% 0 ~300%
0%

Przyspieszenie przy wykrytym, zaistniatym btedzie w celu
umozliwienia wylaczenia zasilania silnika.

PODMENU LIMITS

Podmenu LIMITS wyznacza operacje limitu pradu podczas przyspieszania, ze statg czestotliwoscia i
napieciem podczas zwalniania.

Strona dostepu:

Menu Limits

Ent Prv Nxt

PROGC W A spvE

Naciénij przycisk PROG (Ent) aby uzyska¢ dostep do pierwszej strony LIMITS. Nacisnij przycisk (Nxt)t
i | (Prv) aby przewing¢ parametry podmenu.

Pierwsza strona:

Limits  1/3
Ent Prv NNt

PROG W A SAvE

Nacisnij przycisk PROG (Ent) aby powréci¢ do strony dostepu podmenu LIMITS. Nacisnij przycisk
(Nxt)ti | (Prv) aby przewing¢ parametry.

PARAMETRY PODMENU LIMITS

C42 Torque 2/3 S C42

run="**% SOl 50 ~400%
Wazne: maksymalna programowalna warto$¢ jest rowna
(Imax/Imot)*100 (patrz tabela 7.4)

DI patrz tabela 7.4 (STANDARD overload)
S | imit momentu wyrazony jako warto$¢ procentowa znamionowego
momentu silnika (obliczona bazujac na charakterystyce VTC menu
PARAMETERS).
[C43 Trq Var. 3/3 BN c43
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[NO] YES 9l NO, YES
DI NO
S Zezwala na ograniczenie roznicy momentu przez INAUX.

PODMENU AUTORESET
Podmenu AUTORESET pozwala na wykonanie automatycznego restartu falownika na wypadek
zaistnienia alarmu. Préby automatycznego resetu moga by¢ ustawione dla okreslonego przedziatu

Czasu.

Strona dostepu:

Menu Autoreset

Ent Prv N

PROG W M SAVE

Nacisnij przycisk PROG (Ent) aby uzyskac dostep do pierwszej strony AUTORESET. Nacisnij przycisk
(Nxt)ti | (Prv) aby przewing¢ parametry podmenu.

Pierwsza strona:

Autoreset 1/5
Ent Prv Nxt

PROG W A SAVE

Nacisnij przycisk PROG (Ent) aby powréci¢ do strony dostepu podmenu AUTORESET. Naciénij
przycisk (Nxt)ti | (Prv) aby przewing¢ parametry.

PARAMETRY PODMENU AUTORESET

C45 Autores. 2/5 C45
NO [YES] NO, YES
NO
Aktywuije lub dezaktywuje funkcje autoresetu.
C46 Attemps 3/5 C46
Number=* 1~10
4

Wyznacza liczbe préb automatycznego resetu przygotowanych
przed zamknieciem funkcji. Autoreset zaczyna sie po czasie
ustalonym parametrem C52.

C47 Clear fail 4/5 C47
count time ***s 1~999s
300s

Wyznacza czas przerwy przed wytgczeniem trybu automatycznego
resetu jesli alarm nie wystapi.

C48 PWR 5/5 C48
Reset *** NO, YES
NO

Ustaw YES aby automatycznie zresetowac zaistniaty alarm przez
wytaczenie i ponowne zatgczenie falownika.

PODMENU SPECIAL FUNCTION

P.P.H.U. ELDAR; 45 — 531 Opole; tel. +48 77 44204 04; fax +48 77 45443 22 59, www.eldar.biz.pl



SINUS K Z ELETTRONICA SANTERNO

Podmenu SPECIAL FUNCTION zawiera nastepujace polecenia:
- zapamietuje zaistniate btedy po wylgczeniu zasilania
- zredukowanie charakterystyki wprowadzonej dla monitora rpm
- Wybdr rozkazéw dla ENABLE
- Strony wyswietlane po podaniu zasilania
- Multiplikatywna stata wprowadzona dla sprzezenia zwrotnego regulatora PID
- Wigczenie wentylatora

Strona dostepu:

Menu Autoreset

Ent Prv Nt

PROG W A savE

Naciénij przycisk PROG (Ent) aby uzyska¢ dostep do pierwszej strony SPECIAL FUNCTION. Nacisnij
przycisk (Nxt)ti | (Prv) aby przewina¢ parametry podmenu.

Autoreset 1/5
Ent Prv Nt

PROG W A SAVE

Nacisnij przycisk PROG (Ent) aby powréci¢ do strony dostepu podmenu SPECIAL FUNCTION.
Nacisnij przycisk (Nxt)ti | (Prv) aby przewing¢ parametry.

PARAMETRY PODMENU SPECIAL FUNCTION

C50 FanForce 2/15 C50

*k%k

NO, YES

NO

el vie

Wymuszenie zatgczenia wentylatora.

NO: Wentylator zaczyna pracowa¢ gdy temperatura radiatora jest
wieksza niz 60°C;

YES: Praca ciggta wentylatora.

UWAGA!

Ten parametr jest efektywny dla modeli falownikéw w ktérych wentylatory kontrolowane sg przez ptyte
gtéwng falownika (,P” lub ,N” pojawi sie w stosownym polu — patrz rozdziat 5.2 INVERTER RATING —
zakres falownika).

Ten parametr nie jest efektywny dla modeli falownikéw gdzie kontrola odbywa sie bezposrednio z
obwodu zasilania (,blank” lub ,S” pojawi sie w stosownym polu).

C51 FluxDis. 3/15 C51

time=***s 0~1350s

Os

MmO 0T

Okres czasu po ktérym falownik automatycznie sie dezaktywuje
jesli zacisk terminala 6 jest zamkniety, zacisk 7 jest otwarty i
wartos¢ odniesienia spada do zera. Ustaw ten parametr na 0 aby
wytgczy¢ te funkcje.

C52 Mains |.m. 4/15 C52
[NO] YES NO, YES
NO
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A31) powodujacych wytaczenie sprzetu. Kiedy napiecie jest

S Zapamietuje alarmy odnoszace sie do giownych btedéw (A30 i
przywrocone, wysyta sygnat RESET aby wyczysci¢ tryb alarmu.

C53 ENABLE 4/15 I C53
[NO] YES SOl NO, YES
DI YES
S Operacje na rozkazach ENABLE (zacisk terminala 6) gdy zasilanie
jest wigczone i wystany jest rozkaz RESET.
YES: ENABLE aktywne gdy napiecie jest wigczone; jesli zaciski 6 i
7 terminala sg aktywne i czestotliwos¢ odniesienia jest wystana,
silnik robi RESET po kilku sekundach gdy zasilanie jest wigczone.
NO: rozkaz ENABLE jest dezaktywowany przy wigczonym
zasilaniu lub po wykonaniu RESETU,; jesli zaciski terminala 6 i 7 sg,
aktywne i czestotliwosé odniesienia jest wystana gdy falownik jest
wiaczony lub po RESECIE alarmu, silnik nie zastartuje dopoki
zacisk 6 terminala nie bedzie otwarty a nastepnie zamkniety.
UWAGA!
Ustawienie parametru C53 na YES moze spowodowac rozruch silnika zaraz po wiaczeniu falownika.
C54 First 5/15 S C54
page="*** Sl Keypad, Status
DI Status
(Sl \WVyznacza ktore strony wyswietlane na wyswietlaczu po podaniu
zasilania:
Status: strony dostepu do menu gtéwnych.
Keypad: Strony odnoszace sie do rozkazéw wprowadzanych przez
klawiature.
C55 First 6/15 C55
param.=*** Spdref/Tq ref, Rmpout, Spdout, Tq dem, Tquot, lout, Vout, Vnm,
Vdc, Pout, Trm Bd, T Bd O, O.time, Hist.1, Hist.2, Hist.3, Hist.4,
Hist.5, Aux. |, Pid Rf, Pid FB, Pid Er, Pid O., Feed B
Spdout
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Wyznacza ilo$¢ wyswietlang na wyswietlaczu przy wigczonym
zasilaniu, kiedy parametr C54 jest ustawiony na Keypad:

Spdref/Tq ref: M01 — warto$¢ odniesienia predkosci/momentu
Rmpout: M02 — Warto$¢ odniesienia po blokadzie krzywej
Spdout: M03 — predkos¢ silnika

Tq dem: M04 — forsowanie momentu

Tqout: M05 — wyjsciowy moment

lout: MO6 — wartos¢ pradu wyjsciowego

Vout: MO7 — warto$¢ napiecia wyjsciowego

Vmn: M08 — warto$¢ napiecia zasilania

Vdc: M09 — wartos¢ napiecia szyn DC

Pout: M10 — warto$¢ mocy dostarczonej do podtagczonego
obcigzenia

Trm Bd O: M11 — stan wejs$¢ cyfrowych

Hist.1.: M12 — ostatni alarm

Hist.2.: M13 — przedostatni alarm

Hist.3.: M14 — alarm 3 od konca

Hist.4.: M15 — alarm 4 od konca

Hist.5.: M16 — alarm 5 od konca

Aux I: M17 — warto$¢ pomocniczego wejscia

Pid Ref: M18 — wartos¢ odniesienia regulatora PID

Pid FB: M19 — warto$¢ sprzezenia zwrotnego regulatora PID
Pid Err: M20 — réznica pomiedzy wartoscig odniesienia a wartoscig
sprzezenia zwrotnego regulatora PID

Pid O: M21 — wyjscie regulatora PID

Feed B.: M22 — wartos¢ wyznaczona dla sygnatu sprzezenia
zwrotnego regulatora PID

C56 Feedback 7/15

C56

Ratio=*.***

0.001~50.00

1

Wyznacza statg proporcjonalng pomiedzy wartoscig wyswietlong
dla parametru M24 i wartoscig bezwzgledng sygnatu sprzezenia
zwrotnego regulatora PID (M21).

C57 Brk Boost 8/15 C57
NO [YES] NO, YES
YES

Zwiekszenie strumienia podczas krzywej zwalniania wraz ze
wzrostem napiecia statego.

C58 Brake U. 9/15

C58

*k%k

NO, YES

YES

Automatyczna kontrola krzywej zwalniania na wypadek
nadmiernego napiecia statego DC.

C59 Brake 10/15 C59
disab.=*****ms 0 ~65400ms
18000ms

Przedziat czasu wytgczenia wbudowanego modutu hamulcowego.
C59=0 modot hamulcowy zawsze wigczony, jesli ponadto C60=0
modut hamulcowy jest zawsze wytgczony.

C60 Brake 11/15 C60
enable=****ms 0~65400ms
2000ms

P.P.H.U. ELDAR; 45 — 531 Opole; tel. +48 77 44204 04; fax +48 77 45443 22 59, www.eldar.biz.pl




SINUS K Z ELETTRONICA SANTERNO

S Czas zalgczenia wbudowanego modutu hamulcowego.
C68=0 modut hamulcowy zawsze wytaczony (niezaleznie od
wartosci parametru C67).

C61 Speed 12/15 C61
alarm=***% 0~200%
0%

Pojawienie sie alarmu A16 (warto$¢ procentowa parametru C02).
Prég alarmu zalezy od wzoru C02+C02*C61/100.
Jesli ma wartos¢ 0, funkcja jest niedostepna.

C62 DCB ramp 13/15 C62
time="**ms 2~255ms
100ms
Krzywa zwalniania strumienia po DCB.
C63 Flux 14/15 C63
ramp=***ms 30~4000ms
300ms dla rozmiaru S05~S30
450ms dla rozmiaru S40~S70
Krzywa strumienia silnika.
C64 Flux 15/15 S C64
delay="**ms 2l 0~4000ms
DI Oms
Sl Czas opdznienia po krzywej strumienia silnika przed zatgczeniem
silnika. Ten parametr moze by¢ przydatny kiedy zacisk 6 terminala
ENABLE oraz zacisk 7 START sg obydwa zamkniete.
NOTA

Catkowity przedziat czasu wymagany do uptywu silnika jest uzyskany przez zsumowanie wartosci
parametréw: C63, C64. Silnik wystartuje po przekroczeniu tego czasu.

PODMENU MOTOR THERMAL PROTECTION

Podmenu MOTOR THERMAL PROTECTION wyznacza parametry odnoszace sie do ochrony
termicznej silnika (ustawienia programowe). Patrz rozdziat 3.9 ,MOTOR THERMAL PROTECTION’
aby pozna¢ wiecej szczegoitow.

Strona dostepu:

Menu Mot.ther.pr
Ent Prv  Nxi

PROC W M SAVE

Nacisnij przycisk PROG (Ent) aby uzyska¢ dostep do pierwszej strony MOTOR THERMAL
PROTECTION. Naciénij przycisk (Nxt)ti | (Prv) aby przewing¢ parametry podmenu.

Pierwsza strona:

Thermal prot.1/4
Ent Prv  Nxt

rroc W M SAVE
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Nacisnij przycisk PROG (Ent) aby powréci¢ do strony dostepu podmenu MOTOR THERMAL
PROTECTION. Nacisnij przycisk (Nxt)ti | (Prv) aby przewinaé parametry.

PARAMETRY PODMENU MOTOR THERMAL PROTECTION

C65 Thermal p. 2/6 C65

*kk

NO, YES, YES A, YES B

NO

Aktywuje ochrone termicznag silnika.

NO: Ochrona termiczna silnika nieaktywna.

YES: Ochrona termiczna silnika aktywowana pradem zatgczenia
nie zalezy od czestotliwosci wyjsciowe;.

YES A: Ochrona termiczna silnika aktywowana pradem zatgczenia
zaleznym od wyjsciowej czestotliwosci z wymuszonym systemem
chtodzenia.

YES B: Ochrona termiczna silnika aktywowana pradem zatgczenia
zalezna od wyjsciowej czestotliwosci z wentylatorem
umieszczonym na wale silnika.

pradu znamionowego silnika.

C67 Therm. 4/6 C67
const.=****s 5~3600s
600s
Wyznacza statg czasowg ochrony termicznej silnika.
C68 Stall 5/6 C68
time=**s 0~10s

Os

Wyznacza maksymalny czas limitu pradu przy starcie ponizej
predkosci ustawionej parametrem C69. Kiedy ten czas zostanie
przekroczony falownik jest wytaczony i moze by¢ podjeta kolejna
préba startu (falownik nie pracuje, czeka przez czas ustawiony
parametrem C51 + 4s i nastepuje restart). C68=: funkcja
wytaczona.

P

R

D

F
C66 Motor 3/6 S C66
current="***% O 1%~120%

DI 105%

=l \Wyznacza prad zatgczenia wyrazony jako wartos¢ procentowa

P

R

D

F

P

R

D

F

C69 Stall 6/6 C69
speed="**rmp 0~200rmp
50rmp

Jesli predkosc ta nie zostanie osiggnieta przy starcie w czasie
ustawionym parametrem C68, antyutknieciowa procedura przy
starcie zostaje uruchomiona (patrz poprzedni parametr).

PODMENU D.C. BRAKING

Podmenu D.C. BRAKING zawiera parametry odnoszace sie do bezposredniego hamowania pradem
statym. Aby zobaczy¢ wiecej szczegotow patrz rozdziat 3.8 ,DIRECT CURRENT BRAKING”.

Strona dostepu:

Menu D.C.Braking
Ent Prv Nxt

PROG W A savE
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Nacisnij przycisk PROG (Ent) aby uzyska¢ dostep do pierwszej strony D.C. BRAKING. Nacisnij
przycisk (Nxt)ti | (Prv) aby przewing¢ parametry podmenu.

Pierwsza strona:

D.C.Braking 1/7
Ent Prv  MNxt

RO W M SaVE

Nacisnij przycisk PROG (Ent) aby powrdci¢ do strony dostepu podmenu D.C. BRAKING. Nacisnij
przycisk (Nxt)ti | (Prv) aby przewing¢ parametry.

PARAMETRY PODMENU D.C. BRAKING

C70 DCB STOP 2/7 S C70
e 3 NO, YES, YES A, YES B
DI NO
S Jesli hamowanie prgdem statym jest dostepne na koncu krzywej
zwalniania lub/i podczas wylgczenia zasilania (jesli wybrany jest
parametr C32) wtedy:
Na koncu Na koncu
Krzywej Krzywej
Zwalniania przyspieszania
NO No No
YES Yes No
Yes A Yes Yes
YesB No Yes
C71 DCB Start 3/7 = C71
[NO] YES SOl NO, YES
DI NO
S Hamowanie pradem statym jest dostepne przed wykonaniem
krzywej przyspieszania.
C72 DCB time 4/7 = C72
Podczas STOP=".**s 29l 0.1~50s
DI 0.5s
(=l \Vyznacza czas hamowania pradem statym po krzywej zwalniania
oddziatywujgc wedtug wzoru wyrazajgcego okres czasu
hamowania pradem statym, kiedy polecenia sg wydawane przez
terminal (patrz rozdziat 3.8.3 ,DC BRAKING COMMAND SENT
VIA TERMINAL BOARD”).
C73 DCB time 5/7 S C73
Podczas Start="*.**s 9 0.1~50s

Wyznacza czas hamowania pradem statym przed krzywg
przy$pieszania.

C74 DCB Spd 6/7 C74
Podczas STOP=***rmp 0 ~300rmp
50rmp
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S \\yznacza predko$¢ wyjsciowq silnika dla hamowania pradem
statym podczas zatrzymania oddziatywujgc wedtug wzoru
wyrazajgcego okres czasu hamowania pradem statym, kiedy
polecenia sg wydawane przez terminal (patrz rozdziat 3.8.3 ,DC
BRAKING COMMAND SENT VIA TERMINAL BOARD").

C75 DCB Curr. 7/7 C75

X T

I[dcb="**% 1 ~400%
Wazne: maksymalna programowana wartos¢ jest rowna

(Imax/Imot)*100 (patrz tabela 6.4)

DI 100%

S \\'yznacza intensywnos¢ hamowania prgdem statym wyrazong
jako wartos¢ procentowa znamionowego pradu silnika.

PODMENU SERIAL NETWORK
Podmenu SERIAL NETWORK wyznacza parametry odnoszace sie do tacza szeregowego.

Strona dostepu:

Menu Senal net.

Ent Prv  MNxt

PROG W A SAVE

Naciénij przycisk PROG (Ent) aby uzyska¢ dostep do pierwszej strony SERIAL NETWORK. Nacisnij
przycisk (Nxt)ti | (Prv) aby przewina¢ parametry podmenu.

Pierwsza strona:

Senal netw. 1/7
Ent Prv MNxt

PROG W A SAVE

Nacisnij przycisk PROG (Ent) aby powréci¢ do strony dostepu podmenu SERIAL NETWORK. Nacisnij
przycisk (Nxt)ti | (Prv) aby przewing¢ parametry.

PARAMETRY PODMENU SERIAL NETWORK

C80 Serial 2/7 2 C80

Address=*

(S \Vyznacza adres przypisany do falownika w sieci w standardzie
RS485.

C81 Serial 3/7 3 C81
Delay=***ms Nl 20~500ms
DIl Oms
S \\'yznacza opdznienie pomiedzy zapytaniem jednostki nadrzednej
a odpowiedzig falownika.
C82 Watch Dog 4/7 C82
[NO] YES NO, YES
NO
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wystapi btad w przeciagu 5s. W przeciwnym razie alarm ,Serial

S Kiedy jest aktywne, falownik zamyka zdalny tryb kontrolny jesli nie
communication error” — btad komunikaciji jest wyswietlany.

C83 RTU Time 5/7 S C83
Out="***ms S8l 0~2000ms
DN 0 ms
S Kiedy falownik gotowy jest do odbioru, wiadomo$¢ wystana z

jednostki nadrzednej jest uznawana za kompletng i przetworzong
jesli zaden znak nie jest otrzymany w przeciggu czasu
ustawionego parametrem C93.

C84 Baud 6/7 C84
rate="**baud 1200, 2400, 4800, 9600 baud
9600 baud

Ustawia predkosc¢ transmisji jako ilo$¢ bitow na sekunde

C85 Baud 7/7 C85

*kk

None/2 stop bit, Even/1 stop bit, None/1 stop bit

None/2 stop bit

S Definiuje parzystos¢ (bit parzystosci EVEN, bez bitu parzystosci
NONE) oraz ilo$¢ bitéw stopu (1 lub 2).

ME

NOTA
Nie wszystkie ustawienia moga by¢ wprowadzone.
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TABELA KONFIGURACYJNA DLA PARAMETROW OPROGRAMOWANIA VTC

Co4 C05 co7 co8 co9 C42
(Pnom) (lmeot) | Inem | Imax (Rs) (Rr) (Ls) (llimif)

SIZE | MODEL | v @4t | dof | [A] | [A] | def @ 4T |def @ 4T| def @ 4T|  def

Wl | A 0] @ | [mH | (%]
505 0005 4 8,5 10,5 | 11,5 2,00 1,50 25,0 120
505 0007 4,7 10,5 12,5 | 13,56 1,30 0,98 16,0 120
505 0009 5,5 125|165 | 17,5 1,00 0,75 12,0 120
505 0011 7,5 16,5 | 16,5 21 0,70 0,53 8,0 120
505 0014 7,9 16,5 | 16,5 25 0,70 0,53 8,0 120
510 0017 11 24 30 32 0,50 0,30 5,0 120
S10 0020 15 30 30 36 0,40 0,25 3,0 120
510 0025 18,5 36,5 4] 48 0,35 0,20 2,5 120
510 0030 22 41 4] 26 0,30 0,20 2,0 120
S10 0035 22 4] 4] 72 0,30 0,20 2,0 120
515 0040 30 59 72 75 0,25 0,19 2,0 120
520 0049 37 72 80 26 0,20 0,15 2,0 120
520 0060 45 80 88 112 0,10 0,08 1,2 120
520 0067 55 103 103 118 0,05 0,04 1,0 114
520 0072 65 120 120 144 0,05 0,03 1,0 120
520 0086 75 135 135 155 0,05 0,03 1,0 114
530 0113 05 170 180 | 200 0,02 0,01 1,0 117
530 0129 100 180 195 | 215 0,02 0,01 1,0 119
530 0150 110 195 | 215 | 270 0,02 0,01 1,0 120
530 0162 132 240 | 240 | 290 0,02 0,01 0,9 120
540 0179 140 260 | 300 | 340 0,02 0,01 0,8 120
540 0200 170 300 | 345 | 365 0,02 0,01 0,7 120
540 0216 200 345 | 375 | 430 0,02 0,01 0,6 120
540 0250 215 375 | 390 | 480 0,02 0,01 0,5 120
550 0312 250 440 | 480 | 600 0,02 0,01 0,4 120
550 0366 280 480 | 550 | 660 0,02 0,01 0,3 120
550 0399 315 550 | &30 | 720 0,02 0,01 0,3 120
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DIAGNOSTYKA

STAN OPERACJI FALOWNIKA

Kiedy falownik startuje ,gtadko” nastepujacy komunikat jest wyswietlany na gtéwnej stronie menu:
1. jesli czestotliwos¢ wyjsciowa (oprogr. IFD) lub predkosc silnika (oprogr. VTC) jest rowna zero:

INVERTER OK
M/P [Cfg] Cm Srv

PROG W M SAVE

Taki ekran sie pojawi gdy falownik jest niedotepny (oprogr. IFD i VTC) lub rozkaz startu nie zostat
wystany lub jesli czestotliwo$¢ odniesienia jest rowna zero (oprogr. IFD).

2. Jesli sprzet jest dostepny, kiedy wejscie ENABLE jest zamkniete i parametr C61 (IFD) lub C53
(VTC) jest ustawiony na [NO], nastepujace komendy sg wyswietlane:

TO START OPEN
AND CLOSE TERME

PROG W M SAVE

3. Jesli czestotliwos¢ wyjéciowa jest stata, inna niz zero i réwna cz. Odniesienia (IFD) lub
falownik jest w trybie pracy, krzywa blokowania jest stata i rowna krzywej odniesienia (VTC):

RUNNING ***Hz
M/P [Cig] Cm Srv

oG W M SAVE

4. Jesli falownik przyspiesza:

ACC "™Hz
M/P [Cig] Cm Srv

PROG W M savE

5. Jesli falownik zwalnia:

DEC ***Hz
M/P [Cig] Cm  Srv

PROG W M SAVE

6. Jesli czestotliwosé wyjsciowa (IFD) lub predkos¢ silnika (VTC) jest stata podczas
przy$pieszania z powodu aktywacji limitu pradu (IFD) lub aktywaciji limitu momentu (VTC):
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ALUM **Hz
M/P [Cfg] Cm Srv

PROG W M\ SAVE

7. Jesli czestotliwos¢ wyjsciowa (IFD) lub predkosé silnika (VTC) jest stata podczas zwalniania z
powodu aktywaciji limitu pradu (IFD) lub aktywaciji limitu momentu (VTC):

D.LUM ***Hz
M/P [Cfg] Cm Srv

PROC W M SAVE

8. Jesli czestotliwos¢ wyjsciowa (IFD) lub predkosé silnika (VTC) jest ponizej wartosci
odniesienia aktywacji limitu pradu (IFD) lub aktywacji limitu momentu (VTC):

LIMIT. **Hz
M/P [Cfg] Cm Srv

PROG W M SAVE

9. Kiedy operacje na wbudowanym module hamulcowym przekraczajg okres czasu ustawiony
parametrem C67/C68 (IFD) lub C59/C60 (VTC):

BR.DIS. ***Hz
M/P [Cfg] Cm  Srv

PROC W A SavE

10. Z POWER DOWN (patrz rozdziat 3.7):

POWER D ***Hz
M/F [Cfg] Cm Srv

PROG W M SAVE

NOTA:
Krok 3) 4) 5) 6) 7) 8) 9) 10): w oprog. VTC wyswietlane jest ,rmp” zamiast ,Hz"

11. Podczas hamowania prgdem statym (patrz rozdziat 3.8):

BRAKING ***A
M/P [Cfg] Cm  Srv

PROCc W M SAVE

12. Jedli falownik wykonuje operacje SPEED SEARCHING (poszukiwanie predkosci) IFD patrz
rozdziat 3.4:
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SEARCH. ***Hz
M/P [Cfg] Cm  Srv

RO W M savE

13. W przypadku autotuningu (tylko VTC):

TUNING ***A
M/P [Cig] Cm  Srv

PROG W A SAVE

14. W przypadku uptywu silnika (zacisk ENABLE zamkniety i Start otwarty) (tylko VTC):

FLUXING ***A
M/F [Cfg] Cm Srv

PROG W Mk SAVE

Jesli wystapi blad wyswietlacz pokazuje:

INVERTER ALARM
M/P [Cfg] Cm  Srv

FROC W A sAvE

Diody falownika zaczynajg migac; w nastepnym rodziale oméwione sg alarmy ktére moga wystgpic.

NOTA:

Ustawienia fabryczne: falownik jest zablokowany ale alarm nie jest wytaczony i jest przechowywany w
pamieci EEPROM. Alarm wyswietlany jest przy nastepnym zataczeniu i falownik jest nadal
zablokowany. Zamknij styk reset lub nacisnij przycisk RESET.

Alarm mozna ponadto wytgczy¢ poprzez wytaczenie i ponowne zatgczenie falownika i przez
ustawienie parametru C53 na [YES] (IFD) lub parametru C48 (VTC) na [YES] (PWR Reset).

ALARMY
A01 Wrong Software

Wersja oprogramowania pamieci FLASH (interfejs uzytkownika) jest niekompatybilna z
oprogramowaniem DSP (kontroler silnika) patrz rozdziat 5.2
ROZWIAZANIE: skontaktuj sie ze sprzedawca.

A02 Wrong size

Zte oprogramowanie VTC zostato wybrane dla rozmiaréw S60 lub S70 przez zmiane pozycji zworek
J15iJ19.

ROZWIAZANIE: ustaw zworki J15 i J19 na z powrotem na pozycje IFD (patrz rozdziat 12);
oprogramowanie VTC nie moze by¢ uzyte dla tych rozmiaréw falownikéw.

A03 EEPROM absent

EEPROM nie jest zainstalowany, jest niezapisany lub uszkodzony. Pamie¢ EEPROM mapieta
parametry uzytkownika.
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Rozwigzanie: Sprawdz czy EEPROM jest prawidtowo zainstalowany (U45 na ptycie ES778/2/2) i czy
zworka J13 jest we wiasciwej pozycji ( pozycja 1-2 dla 28C64; pozycja 2-3 dla 28C16). Jesli tak ptyta
kontrolna ES778/2 musi by¢ wymieniona, skontaktuj sie ze sprzedawca lub z Elettronica Santerno.

W04 Wrong user’s par.

Nie zostata wykonana procedura przywracania ustawiert domys$inych po przetaczeniu do innej aplikacii
poprzez zworki J15 1 J19.
Rozwigzanie: przeprowadz procedure przywracania ustawieh domysinych (patrz rozdziat 12).

A05 NO imp. Opcode
A06 UC failure

Btad mikrokontrolera.
ROZWIAZANIE: Zresetuj alarm. Jesli alarm nie zostanie skasowany, prosze skontaktowac sie z
producentem.

A11 Bypass circ. Failure

Btad stycznika lub styku krétkiego obwodu rezystora szyn DC.
ROZWIAZANIE: Zresetuj alarm. Jesli alarm nie zostanie skasowany, prosze skontaktowac sie z
producentem.

A15 ENCODER Alarm (oprog. VTC)

Alarm A15 pojawi sie gdy parametr C25=[YES] lub [YES A], kiedy réznica pomiedzy spodziewang
predkoscig a zmierzong zostanie wykryta.

ROZWIAZANIE: Sprawdz czy enkoder zostat poprawnie podtgczony, czy kanaty CHA i CHB nie
zostaty zamienione. Popatrz ponadto do instrukcji instalacyjnej (INSTALLATION MANUAL) aby
zobaczy¢ podigczenie enkodera do opcjonalnej ptyty ES797.

A16 Speed maximum (oprog. VTC)

Predkos¢ przekroczyta maksymalng dostepng predkos¢ ustawiong parametrem C61. Ustaw parametr
C61=0 aby wylaczy¢ bfad A16.

A18 Fan fault overtemperature

Radiator przegrzany przez nieczynny wiatrak.
RZOWIAZANIE: wymieni¢ wiatrak.
Jesli alarm nie zniknie prosimy skontaktowac sie z producentem.

A19 przekroczenie temperatury przez drugi czujnik

Radiator przegrzany przez wylgczony wiatrak.
ROZWIAZANIE: Btad uzadzenia kontrolujgcego temperature i/lub wentylacje. Prosze skontaktowaé
sie ze sprzedawca.

A20 Inverter Overload

Prad wyjsciowy przekracza prad znamionowy falownika — warunek konieczny: Imax+20% przez 3
sekundy; Imax przez 60 sek. (S40~S70); Imax przez 120 sek. (S05~S30). Patrz kolumna ,Imax’,
tabela 6.4 (IFD) lub 7.4 (VTC).

ROZWIAZANIE: Sprawdz prad wyjsciowy falownika podczas normalnego stanu operaciji (par. M03,
podmenu MEASURE) oraz mechaniczne warunki obcigzenia (przecigzalnos¢ lub zablokowanie
obcigzenia podczas cyklu pracy).

A22 Motor Overheated
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Ochrona termiczna podtgczonego silnika ustawiana programowo. Prad wyjsciowy przekraczat warto$¢
pradu znamionowego przez diuzszy czas.

ROZWIAZANIE: Sprawdz stan obcigzenia podtgczonego do silnika. Btad A22 zalezy od
parametréw:C70, C71, C72 (IFD) lub C65, C66, C67 (VTC). Upewnij sie ze te parametry zostaly
odpowiednio skonfigurowane (patrz rozdziat 3.9 MOTOR THERMAL PROTECTION”).

A23 Autotune interrupted (VTC)

Alarm A23 pojawi sie jesli zacisk terminala 6 ENABLE zostanie otwarty zanim procedura autotuningu
zostanie przeprowadzona.

A24 Motor not connected (VTC)

Alarm A24 pojawi sie gdy podczas autotuningu lub stanu DCB silnik nie jest podtgczony lub jesli
rozmiar falownika nie jest odpowiedni (moc znamionowa nizsza niz minimalna warto$¢ parametru
C04).

A25 Mains loss (IFD)

Btad glowny. Alarm A25 jest aktywny tylko jesli parametr C34 ma wartosc [YES] (ustawienia fabryczne
[NO]). Alarm ten moze by¢ wytgczony poprzez parametr C36 (Czas opdznienia mocy).

A30 D.C. Link Overvoltage

Za duze napiecie szyn DC.

Wyjscie: Upewnij sie ze napiecie zasilania nie przekracza wartosci 240VAC + 10% klasa 2T, 480VAC
+ 10% dla klasy 4T, 515VAC + 10% 5T, 630VAC + 10% dla klasy 6T.

Wysoka inercja obcigzenia lub zbyt krétka krzywa zwalniania moga aktywowacé btad A30 (parametry
P06, P08, P10, P12, podmenu RAMPS). Zwiekszenie czasu krzywej zwalniania lub uzycie rezystora
hamujacego jesli wymagany jest krétki czas zatrzymania.

Alarm A30 moze sie pojawi¢ nawet gdy silnik jest podtgczony do obcigzenia (obcigzenie
mimosrodowe). Uzyj modutu hamulcowego.

A31 D.C. Link Undervoltage

Napiecie zasilania spadio ponizej 200VAC — 25% dla klasy 2T, 380VAC — 35% dla klasy 4T, 500VAC
— 15% dla klasy 5T, 600VAC — 15% dla klasy 6T.

ROZWIAZANIE: Upewnij sie ze napiecie podawane jest na wszystkie 3 fazy (zaciski terminala: 32, 33,
34) i ze mierzona wartosc¢ nie jest mniejsza niz dopuszczalna warto$é napiecia.

A31 moze pojawi¢ sie jesli napiecie zasilania chwilowo spadnie ponizej 200VAC (e.g. obcigzenie
podlaczone bezposrednio).

Jesli warto$¢ napiecia jest w normie a btad dalej jest wyswietlany prosimy o kontakt z producentem.

A26 SW Running overcurrent
A32 Running overcurrent

Natychmiastowy limit pradu przy statej predkosci. Ten alarm pojawia sie na wypadek nagtego
odchylenia obcigzenia, wyjsciowego krétkiego obwodu lub uziemnionego krétkiego obwodu, zaktdcen
i ekranowania interfejsu.

ROZWIAZANIE: Upewnij sie ze krotki obwdd jest obecny pomiedzy dwoma fazami lub miedzy fazg a
uziemieniem na wyjsciu falownika (zaciski U, V, W terminala) (dla szybkiego sprawdzenia, odtgcz
silnik i zréb operacje na falowniku nie podigczonym do silnika).

Upewnij sie czy komendy wysytane sg do falownika poprzez ekranowany przewdd jesli jest to
wymagane (patrz rozdziat 1.4 ,WIRING” w instrukcji instalacyjnej).

Sprawdz przewody i filtry przeciwzaktueniowe na stycznikach i cewki indukcyjne zainstalowane w
kabinecie (jesli sa). Zmniejsz wartos¢ limitu momentu jesli jest to wymagane (C42).

A28 SW Accel. Overcurrent
A33 Accelerating overcurent
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Natychmiastowy limit pradu podczas przy$pieszania.

ROZWIAZANIE: Patrz alarmy A26 i A32. Alarm A33 moze ponadto pojawi¢ sie gdy zbyt krotki czas
krzywej przy$pieszania jest zaprogramowany. Jesli tak ustaw diuzszy czas przys$pieszania (P05, P07,
P09, P11, podmenu RAMPS) i zmniejsz BOOST i PREBOOST (podmenu PATERN V/F, paramery
C10i C11 lub parametry C16 i C17 jesli druga charakterystyka V/F jest uzywana) dla IFD.
Zmniejszenie limitu momentu (C42) dla VTC.

A29 SW Decel. Overcurrent
A34 Decelerating overcurrent

Natychmiastowy limit pradu podczas zwalniania.

ROZWIAZANIE: Alarm A33 moze pojawi¢ sie gdy zbyt krotki czas krzywej zwalniania jest
zaprogramowany. Jesli tak ustaw diuzszy czas przyspieszania (P06, P08, P10, P12, podmenu
RAMPS) i zmniejsz BOOST i PREBOOST (podmenu PATERN V/F, paramery C10i C11 lub
parametry C16 i C17 jesli druga charakterystyka V/F jest uzywana) dla IFD. Zmniejszenie limitu
momentu (C42) dla VTC.

A36 External Alarm

Zacisk terminala 13 (MDI5) ustawiony jako Ext.A parametrem C27 (IFD) lub C21 (VTC).
ROZWIAZANIE: Znajdz przyczyne dlaczego stycznik podtaczony do zacisku 13 jest otwarty podczas
zwykichy operacii.

NOTA: Ten sam alarm wyswietlany jest kiedy PTC jest otwarty (patrz rozdziat 1.1.4.14).

A40 Serial comm. Error

Falownik w trybie zdalnym (C21 lub C22=Rem dla IFD lub C14 lub C16=Rem dla VTC) nie otrzymat
poprawnej danej przez co najmniej 5 sekund poprzez tacze szeregowe. Alarm jest zatgczony tylko jesli
parametr C92 (IFD) lub C82 (VTC) ,Watch dog” jest ustawiony na [YES] i jesli zacisk ENABLE (6
terminala) jest zamkniety.

ROZWIAZANIE: Jesli falownik jest zdalnie sterowany przez urzadzenie nadrzedne, upewnij sie ze
urzadzenie nadrzedne wysyta przynajmniej jedng dozwolong komende (,zapis” lub ,odczyt”) w
przedziale 5 sekund.

Not recognized failure

Nieznany alarm.
ROZWIAZANIE: Zresetuj alarm. Jesli alarm pozostanie, skontaktuj sie z producentem.

Dodatkowo zaistniaty alarm moze by¢ wyswietlony poprzez diody LED znajdujace sie ptycie kontrolnej
ES778/2. Wyswietlacz zawsze pokazuje ,POWER ON’ lub ,LINK MISMATCH’ zamiast wyswietlanych
stron zawartych w tej instrukcji.

Patrz tabela ponize;j:

VL LED IL LED Btad

Wyltaczona | Wytgczona | Btad mikrokontrolera na ptycie kontrolnej lub brak komunikacji pomiedzy
falownikiem a klawiatura.

Miganie Wytaczona | Btad komunikaciji miedzy mikrokontrolerem a procesorem DSP na ptycie
kontrolne;j.

Wylaczona Miganie Btad wystapit w RAM (U47) na plycie kontrolnej

Interfejs uzytkownika (FLASH — patrz zworka J15) jest ustawiona na inny
typ oprogramowania niz posiada kontroler silnika (DSP — zworka J19)
Miganie Miganie (IFD lub FLASH i VTC lub DSP lub na odwrot).

Postepuj nastepujgco:

Wytgcz i ponownie witacz falownik. Jesli alarm nie zostanie skasowany, prosze skontaktowacé sie z
producentem aby wymieni¢ ptyte kontrolng ES778/2.

P.P.H.U. ELDAR; 45 — 531 Opole; tel. +48 77 44204 04; fax +48 77 45443 22 59, www.eldar.biz.pl




SINUS K Z ELETTRONICA SANTERNO

WYBOR APLIKACJI STEROWANIA (IFD lub VTC)

UWAGA:

Procedura ta moze by¢ uzyta tylko dla falownikéw posiadajacych wersje oprogramowania Vers. 2.xxx
lub wyzsza.

Sterowanie VTC nie moze by¢ uzyte dla falownikéw o rozmiarze S60 i S70.

Falownik moze by¢ dostarczony z wersjg oprogramowania IFD lub VTC. Ten rozdziat podpowiada jak
przejs¢ ze sterowania IFD na VTC i z VTC na IFD.

Ptytka kontrolna ES778/2 jest dostarczona z dwoma programowalnymi urzgdzeniami:

- FLASH 29F010 (U46 na plytce kontrolnej);
- DSP TMS320F240 (U12 na ptytce kontrolne;j).

FLASH 29F010 dostarcza interfejs uzytkownika, do zarzadzania i sterowania parametrami.
DSP TMS320F240 nadzoruje prace silnika.

Ustaw obydwa urzadzenia aby zmieni¢ wersje oprogramowania.
PROGRAMOWANIE PAMIECI FLASH

Uzyj zworki J15 aby wybra¢ tryb sterowania miedzy IFD a VTC.

Ustaw zworke J15 w pozycji 2-3 dla sterowania IFD lub 1-2 dla VTC.
UWAGA: Odiacz napiecie zanim przystgpisz do tej czynnosci!!!!
PROGRAMOWANIE DSP

Ustaw zworke J19 aby wybra¢ miedzy sterowaniem IFD i VTC.

Ustaw zworke J19 w pozycji 1-2 dla sterowania IFD lub 2-3 dla VTC.
UWAGA: Odtacz napiecie zanim przystgpisz do tej czynnosci!!!!

Oba ustawienia muszg by¢ wprowadzone dla tej samej aplikacji. Jesli nie beda falownik nie bedzie
pracowat.

Pozycja zworki Sterowanie IFD Sterowanie VTC Zabronione ustawienia
J15 2-3 1-2 1-2 2-3
J19 1-2 2-3 1-2 2-3

Jesli zabronione ustawienia sg zastosowane falownik nie wystartuje. Pojawi sie stan alarmowy diody
VL i IL zaczng miga¢ réwnoczesnie (patrz rozdziat 8.3 ,DISPLAY AND INDICATOR LEDS”).

Ponizej wyjasniono jak programowac aplikacje z oprogramowaniem IFD lub VTC.
Postepuj nastepujgco:

1 — Sprawdz wersje oprogramowania poprzez strone SIZE (rozmiar) w menu
MEASURE/PARAMETER. Wersja oprogramowania bedzie wyswietlana jak ponize;j:
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Pole JJJJ pokazuje wersje oprogramowania IFD lub VTC.
Pole w.www pokazuje wersje oprogramowania FLASH.
Pole z.zzz pokazuje wersje oprogramowania DSP.

Wersja oprogramowania falownika musi by¢ co najmniej 2.xxx, wersja 1.xxx nie umozliwia tego typu
operacji.

2 — Odtacz napiecie od falownika, odczekaj przynamniej minute do momentu kiedy wyswietlacz
wylaczy sie (gdy klawiatura nie jest podigczona odczekaj przynajmniej minute az do momentu
zgasniecia diody kontrolnej na ptycie kontrolne;j).

3 — Sciagnij klawiature i odtacz jej przewdd. Klawiature $ciaga sie przez naciéniecie bocznych
zatrzaskow. Krotki przewdd telefoniczny tgaczacy klawiature z falownikiem. Odtacz klawiature od
przewodu przez nacisniecie zatrzasku na przewodzie.

Side tabs BB it § T Connection

dysplay/key pad

\ |

8 poles phone
wire

4 — Sciagnij obudowe terminala odkrecajac $ruby jak pokazano na zdjeciu ponizej:
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5 — Sciagnij obudowe falownika.

Odkreé $ruby obudowy falownika. Sruby znajdujg sie u géry i po obu stronach falownika. Jak na
zdjeciach pokazano lokalizacje $rub dla rozmiaréw falownika S10 i S30, dla innych rozmiaréw
falownika sruby zlokalizowane sg mniej wiecej w tych samych miejscach. Dla kazdego rozmiaru
falownikdw poza S05, wystarczy odkreci¢ sruby aby sciggna¢ obudowe.

Screws of
cover
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6 — Uzyskanie dostepu do ptytki kontrolnej i ustawienie zworek J15 i J19 z zgonie z wartosciami
podanymi w tabelce.
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7 — Zatéz z powrotem obudowe falownika, terminala i klawiature.
UWAGA: Zawsze zakladaj obudowe przed podaniem napiecia.

7 — Wiacz falownik i upewnij sie ze wersja oprogramowania jest wtasciwa: wejdz na strone ustawien
SIZE i sprawdz wersje oprogramowania.

8 — Skonfiguruj ustawienia falownika wedtug potrzeb.

ALARMY ODNOSZACE SIE DO ZMIANY APLIKACJI STEROWANIA

Jesli procedura zmiany aplikacji sterowania zostata przeprowadzona nieprawidtowa mogg wystgpic¢
nastepujace alarmy:

1) Falownik nie startuje. Diody VL i IL zaczynajg razem miga¢ (patrz rozdziat 8.3 ,DISPLAY AND
INDICATOR LEDS”). Moze sie to zdarzy¢ gdy wersja oprogramowania DSP nie wspoigra z
interfejsem uzytkownika FLASH (jedno jest zaprogramowane jako IFD a drugie jako VTC)
Sprawdz pozycje zworek J15i J19.

2) Alarm ,A02 Wrong Size” pojawi sie gdy oprogramowanie VTC zostato wybrane dla rozmiaru
S60 lub S70. Zréb reset oprogramowania IFD.
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3) Alarm ,A04 Wrong user’s parameters” pojawi sie gdy btad zostanie wykryty w pamieci

parametrow uzytkownika. Przeprowadz procedure ,Restore default” parametréw uzytkownika
(patrz menu COMMMANDS).

4) Alarm ,A01 Wrong Software”, gdy sie pojawi skontaktuj sie z ELETRONICA SANTERNO.
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