SINUS N 2 ELETTRONICA SANTERNO

INSTRUKCJA OBSLUGI

FALOWNIKA

SINUS N

e Tainstrukcja jestintegralng czescig produkiu. Przeczytaj jg uwaznie i opanuj, zawiera ona
wskazéwki do bezpiecznego i poprawnego uzytkowania falownika.

¢ Falownika nalezy uzywac¢ zgodnie z jego przeznaczeniem. Inny sposéb uzycia moze by¢
niebe zpieczny. Producent nie bierze odpowiedzialnosci za us zkodze nia powstate w wyniku
niewlasciwego lub btednego uzycia.

e Elettronica Santerno bierze odpowiedzialno$¢ tylko za nienaruszony produkt.

e Wszelkiego rodzaju zmiany i modyfikacje powinny by¢ wykonywane lub autoryzowane z
Pracownig Inzynierska firmy Santerno.

e Elettronica Santerno nie bierze odpowiedzialnosci za uzywanie nieoryginalnych czesci
zamiennych.

e Elettronica Santerno zastrzega sobie prawo do wprowadzana zmian technicznych w produkcie i
w instrukcji obstugi bez wczesniejszego powiadomienia.

ELETTRONICA
SANTERNO

Elettronica Santerno S.p.A.

Via G. Di Vittorio, 3 - 40020 Casalfiumanese (Bo) ltalia
Tel. +39 0542 668611 - Fax +3% 0542 668622
Assistenza Clientt Tel. +39 0542 668610 - Fax +3% 0542 668623
Ufficio vendite Tel. +3% 0542 668611 - Fox +39 0542 668600
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SINUS N 2 ELETTRONICA SANTERNO

Dziekujemy za zakup falownika firmy Santerno.

INSTRUKCJA BEZPIECZENSTWA

» Zawsze stosuj sie do instrukcji bezpieczenstwa aby zapobiega¢ wypadkom i mozliwosci
porazenia pradem.
= W niniejszej instrukcji ostrzeZzenia sklasyfikowane sg nastepujaco:

N\ -
(-/'—' OSTRZEZEN IE Wskazuje potencjalnie niebezpieczne sytuacije, jesli nie bedzie

sie ich przestrzegaé prowadzi¢ moga do obrazen lub $mierci.

N
‘/-/ - UWAGA Wskazuje potencjalnie niebe zpieczne sytuacije, jesli nie bedzie sie ich
przestrzega¢ moga prowadzi¢ do niewielkich obrazen ciata lub do powaznych uszkodzen produkiu.

e W cafej niniejszej instrukcji postuzyliSmy sie dwoma ilustracjami abys$ byt Swiadomy warunkéw
bezpieczenstwa:

|
//'—\' ldentyfikuje potencjalne niebezpieczenstwa.
Przeczytaj ostrzezenie i stosuj sie do zawartych informacii.

s
AN .

Identyfikuje niebezpieczenstwa porazenia.
Powinny by¢ zachowane szczegdlne $rodki ostroznosci, poniewaz obecne moze by¢ niebezpieczne
napiecie.

e Trzymaj instrukcje zawsze po rekg aby szybko rozwigzac zaistniaty problem.
Przeczytaj instrukcje bardzo doktadnie aby maksymalnie wykorzysta¢ mozliwosci falownika
SINUS N.

/N OSTRZEZENIE

* Nie sciagaj obudowy gdy falownik znajduje sie pod napieciem.
W przeciwnym razie moze nastgpi¢ porazenie pradem.

* Nie wiaczaj falownika bez zatozenia przedniej czesci obudowy falownika.
W przeciwnym razie moze nastapi¢ porazenie wysokim napieciem terminala lub natadowanym
kondensatorem.

* Nie sciagaj obudowy za wyjatkiem okresowego przegladu przewodoéw,
nawet gdy napiecie nie jest podtaczone.

W przeciwnym razie mozesz uszkodzi¢ potaczenie obwodu i moze nastgpi¢ porazenie
pradem.

= Okresowy przeglad przewodéw powinien by¢ przeprowadzony
przynajmniej 10 minut po wylaczeniu zasilania i po zmierzeniu napigcia
na szynach napiecia stalego (wartos¢ powinna by¢ mniejsza niz 30V).

W przeciwnym razie moze nastapi¢ porazenie pradem.

= Nigdy nie dotykaj falownika mokrymi rekami.
W przeciwnym razie moze nastgpi¢ porazenie pradem.

= Nie uzywaj przewoddéw z uszkodzong izolacja.
W przeciwnym razie moze nastgpi¢ porazenie pradem.
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SINUS N 2 ELETTRONICA SANTERNO

Nie zginaj przewodoéw, nie narazaj ich na dziatanie niekorzystnych
warunkéw atmosferycznych, nie przeciazaj ich.
W przeciwnym razie moze nastapi¢ porazenie pradem.

AN UWAGA

Nie instaluj falownika w srodowisku tatwopalnym. Nie sktaduj materiatow
tatwopalnych w poblizu falownika.

W przeciwnym razie moze wybuchnaé pozar.

Wytacz zasilanie w przypadku uszkodzenia falownika.

W przeciwnym razie moze dojs¢ do wypadku lub powstania pozaru.

Falownik podczas pracy nagrzewa sie, po wytaczeniu odczekaj kilka
minut zeby wystygnat.

W przeciwnym razie mozesz sie poparzyc.

Nie podtaczaj zasilania do uszkodzonego falownika lub bez brakujacej
czesci.

W przeciwnym razie moze nastgpi¢ porazenie pradem.

Nie pozwdl aby do srodka falownika dostaly sie ciata.

W przeciwnym razie moze dojs¢ do wypadku lub powstania pozaru.

Srodki ostroznosci

(1) Instalacja i obstuga

[y S Sy iy Wy

Temperatura -20~65°C
Warunki magazynowania
Lokalizacja Chroni¢ przed: gazami zracymi i fatwopalnymi, olejami i mgta
Wysoko$é montazu, Maksymalnie 1 metrEonad poziom widzenia.
wibracje Maksymalnie 5.9m5“ (0.6G)

Zainstaluj falownik zgodnie z instrukcja.

Nie otwieraj pudetka podczas transportu.

Nie stawiaj ciezkich przedmiotéw na falowniku.

Nie upus¢ falownika.

Uzyj 3 typu uziemienia metoda dla 200V (Impedancja uziemienia: ponizej 100Q)
Uwazaj na wytadowania elektrostatyczne, w przypadku kontroli ptytki drukowane;j..
Uzywaj falownika w nastepujacych warunkach:

Temperatura otoczenia |-10~50°C
Wilgotnos¢ wzgledna 90% lub mniej (bez skraplania)

(2) Przewody

a

0o

Nie podtaczaj kondensatora korekcyjnego, dtawika skokowego, lub filtru RFI do wyjscia
falownika.

Podtaczenie przewodow wyjsciowych U, V, W ma wptyw na kierunek wirowania silnika.
Niepoprawne podtaczenie przewoddw terminala moze spowodowac uszkodzenie sprzetu.
Tylko autoryzowany personel przeszkolony przez firmg Santemo moze wykonywaé
okablowanie i inspekcje.

Zaws ze instaluj falownik przed podtaczeniem przewodéw. W przeciwnym razie moze dojs¢ do
porazenia pradem lub do obrazen ciata.

(3) Prébny rozruch

a

Sprawdz wszystkie parametry przed przystgpie niem do wykonywania operacji. Zmiana
wartosci parametréw moze by¢ wymagana w zaleznosci od obcigzenia.
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SINUS N 2 ELETTRONICA SANTERNO

O Zawsze ustawiaj zakres napiecia zgodnie z zaleceniami. W przeciwnym razie moze to

prowadzi¢ do uszkodzenia falownika.

(4) Srodki ostroznosci

]

Q

Kiedy ustawiona jest funkcja automatycznego restartu, nie podchodz za blisko do urzadzen
na wypadek nagtego ponownego uruchomienia silnika po zaistnieniu btedu.

Przycisk STOP falownika jest aktywny dopiero po ustawieniu odpowiedniej funkcji. Podtacz
oddzielny przycisk awaryjnego zatrzymania.

Po wystapieniu btedu, gdy nastapireset a wartos¢ czestotliwosci roboczej bedzie wieksza od
zera, nastapi nagty start. Przed wykonaniem resetu upewnij sie czy czestotliwos¢ ma wartos¢
zero. W przeciwnym razie moze dojs¢ do wypadku.

Nic nie zmieniaj i modyfikuj wewnatrz falownika.

Silnik moze nie by¢ chroniony przez elektroniczny system zabezpieczania termicznego
falownika.

Nie uzywaj stycznika na wejsciu falownika do wigczania i wytaczania.

Uzyj filtr przeciwzaktéceniowy aby zredukowaé zakidcenia elektromagnetyczne. W
przeciwnym razie sprzet elektroniczny znajdujacy sie w poblizu moze mie¢ zakiécenia.

W przypadku skokéw napiecia zainstaluj dtawik. Kondensator i generator moga sie przegrzac
i zepsuc przez wysokg czestotliwos¢é wydobywajaca sie z falownika.

Przed przystapieniem do operacji, wprowadz ustawienia fabryczne.

Falownik moze by¢ w prosty sposéb ustawiony na operacje z duza predkoscia. Sprawdz
wydajnos¢ silnika i wprowadz odpowiednie ustawienia.

Hamowanie momentem nie jest uzywane podczas hamowania pragdem statym. Zainstaluj
oddzielne oprzyrzadowanie kiedy potrzebne jest hamowanie momentem.

(5) Ochronne $rodki ostroznosci

O Zainstaluj przycisk zatrzymania awaryjnego aby zapobiega¢ niebezpiecznym sytuacjom.

(6) Konserwacja, przeglady i wymiana czesci

O Nie przeprowadzaj pomiaru opornosci obwodu falownika.
O Sprawdz rozdziat 13 aby dowiedzie¢ sie o okresowych przegladach.

(7) Gtébwna instrukcja

O Wiele wykres6wi rysunkoéw w tej instrukciji pokazuje falownik bez wytacznik obwodu,
obudowy. Nigdy nie wigczaj falownika w takim stanie. Zawsze zaktadaj obudowe i wytgcznik
obwodu, stosuj sie do instrukciji kiedy wykonujesz operacje z falownikiem.

Wazne informacje dla uzytkownika

Celem tej instrukeji jest dostarczenie niezbednych informaciji do zainstalowania, uruchomienia
i oprogramowania falownika serii SINUS N.

Aby przeprowadzi¢ poprawna instalacje i dobrze sterowac falownikiem nalezy bardzo
doktadnie i ze zrozumieniem przeczyta¢ niniejsza instrukcje.

Ta instrukcja zawiera:

Rozdziat Tytut Opis

1 Podstawowe informacje i | Zawiera gtéwne informacije i ostrze zenia dla

$rodki ostroznosci zapewnienia bezpiecznej pracy falownika.

. Zawiera instrukcje do poprawnego zainstalowania
2 Instalacja falownika
. . Zawiera informacje odnosnie poprawnego
3 Podigczenie przewodow zainstalowania przewodo6w falownika.
4 Podstawowa konfiguracja c?opleLIJ(J)?N iri)l?aSOb podiaczenia urzadzen peryferyjnych
5 Programowanie przez Opisuje spos6b programowania przez joystick i wid ok
joystick wyswietlanych komend na wyswietlaczu.
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SINUS N Z ELETTRONICA SANTERNO
6 Podstawowe operacje ZaW|er_a informacje odnosnie szybkiego uruchomienia
falownika.
: - Zawiera informacje o parametrach falownika takich
/ Lista funkcji jak: opis, typ, jednostki, wartosci fabryczne, zakres.
Pokazuje przeptyw sygnatow aby poméc
8 Schemat blokowy uzytkownikowi zrozumie¢ sposéb wykonywania
operacji przez falownik.
. Zawiera informacje o podstawowych funkcjach
9 Podstawowe funkcije falownika SINUS N.
10 Funkcje zaawansowane Pokazuje funkcije ztozone uzyte w aplikacjach.
. Pokazuje informacje o statusie wykonywanych
11 Monitoring o L
operacjii o zaistniatych btedach.
12 Funkcje ochronne Opisuje funkcje ochronne falownika.
13 Rozwigzywanie probleméw i | Definiuje zaistniate btedy i pokazuje sposéb ich
Srodki ostroznosci rozwigzania.
14 Specyfikacja Daje informacje o Wejsciach/Wyjsciach i wiecej

szczego6tdw odnosnie falownika SINUS N.
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SINUS N

2 ELETTRONICA SANTERNO

1. Podstawowe informacje i sSrodki bezpieczenstwa

1.1. Srodki ostroznosci

Rozpakowanie
i kontrola

Przygotowanie
narzedzii
czesci
potrzebnych
do
prawidtowego
uzytkowania
falownika.
Instalacja

Podtaczenie

e Sprawdz czy falownik nie posiada uszkodzen mechanicznych spowodowanych
transportem. Aby zweryfikowac¢ parametry techniczne sprawdz tabliczke
znamionowa.

SINUS N series !
MODEL | SINUS N 0003 25 XBK2 -~ Model
CODE ZZ0072024 ¢ Kod
INPUT AC1TPH 200-230V S50/60Hz 16A < Parametry wejSciowe
OUTPUT| AC3PH 0-INPUT W 0-400Hz BA 3,0kVA Parametry wyjéciowe
MOTOR | 1.8kW +— Moc silnika
BAR CODE AND ¢ Kod kreskowy/Numer
SERIAL NUMBER AREA | seryjny
e Typ falownika
SINUS N
DRIVE 2S 0001 X B K 2
Model | Napiecie |Moc Silnika Modut Filtr EMC | Klawiatura | Stopien
Wejs ciowe Hamowania Ochrony
. K=
0001=0,4kW X= Tylko I=bezfiltra | | o viatura
SINUS| 2S=220Vac B X
N JednofaZOWy 0002=1 =1 kW modut = =.beZ 2=IP20
0003=1,8kW | zewnetrzny | wbudowany | klawiatury
0005=3kW filtr

Zintegrowany filtr wejsciowy EN 61800-3 edycja 2 srodowisko pierwsze kategoria C1
EN55011 gr.1 cl. B do uzytku domowego i w przemysle, EN50081-1,-2, EN550082-1,-2,
EN61800-3-A11.

e Akcesoria
Jezeli znalazte$ jakies$ rozbieznoscilub uszkodzenia skontakiuj sie ze sprzedawca.
Przygotowanie potrzebnych narzedzii czesci zalezy od tego jak falownik bedzie
uzywany. Przygotuj narzedzia oraz sprzet wedtug potrzeb.

Aby uzytkowaé falownik z petng wydajnoscig prze z ditugi czas, zainstaluj go w
odpowiednim miejscu, we wiasciwy sposob (patrz pkt 2 Instalacja, P 2-1).

Podtacz przewdd zasilajacy, silnik oraz sygnaty kontrolno-sterujace do bloku terminala.
Pamietaj ze niewtasciwe podtaczenie moze uszkodzi¢ falownik lub urzadzenia
wykonawcze (patrz pkt 3, Podtgczenie P 3-1).

1.2. Opis szczego6towy produkiu

1.2.1.Wyglad zewnetrzny
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SINUS N 2 ELETTRONICA SANTERNO

Klawiatura
Dioda LED

Potencjometr

Okno wyswietlacza

Przycisk

Przednia czesé obudowy:

STOP/KASUY

Zdejmij ja gdy podiaczasz
przewody sterowania
zewnetrznego.

Aby zdjaé przednig czesé
obudowy, nalezy przesunag ja w
dél az zrdwna sig z linig pokazang
na rysunku, a nastepnig pociagnaé
do siebie.

Dolna czgsé obudowy:

Zdejmij ja gdy podiaczasz
przewody zasilajace oraz
silnik.

Tabliczka znamionowa

Przycisk START

4-kierunkowy joystick shuzacy do
ustawiania parametrdw falownika
(gdra/ddtflewo/prawo)

Przelacznik

NPN/PNP

Analogowe
wejéciafwyjécia
terminala

Uziemienie zaciskdw falownika

UWAGA: Usunigcie dolnej czesci
obudowy umozliwi dostep do
terminala falownika.

1.2.3.Wyjmowanie przedniej czesci obudowy

Gdy chcesz zmieni¢ parametry falownika (dostep do joysticka ) postepujtak jak pokazano na
rysunkach ponizej:
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SINUS N 2 ELETTRONICA SANTERNO

1)

Zatrzask

Gdy chcesz podtaczyé przewody sterowania zewnetrznego postepuj tak jak pokazano na rysunkach
ponizej:

Ztap obudowe w
tym miejscu z
obu stron

1) ) 2)
ROWNOLEGLE!

Przesun w dot
obudowe do
momentu kiedy jej
gdrna
powierzchnia
zrowna sie z
pierwsza linia
(patrz rysunek).

i Pociagnij do siebie
P W celu zdjecia

W celu podtaczenia zasilania po zdjeciu przedniej czesci obudowy zdejmijdolng jej czesé tak jak na
rysunkach:

P.P.H.U. ELDAR; 45 — 531 Opole; tel. +48 77 44204 04; fax +48 77 45443 22 59, www.eldar.biz.pl &



SINUS N 2 ELETTRONICA SANTERNO

Informacija: Oznaczenie
zaciskdw zasilajacych
znajduje sie w tym
miejscu.

Po podtaczeniu zasilania zatéz doing cze$¢ obudowy, a dopiero pézniej podtacz przewody sterowania
zewnetrznego.

Pamietaj: Uzywaj tylko przewoddéw o parametrach podanych w tej instrukcji. Uzywanie innych moze
spowodowac uszkodzenie urzgdzenia.

Oznaczenie zaciskiw
terminala - sterowania
zewnetrznego.

2. Instalacja
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SINUS N 2 ELETTRONICA SANTERNO

2.1. Zalecenia instalacyjne

& UWAGA!

e Prosimy obchodzi¢ sie z falownikiem ostroznie, szczegélnie z plastikowymi elementami. Nie
wolno przenosi¢ falownika za przednig czes¢ obudowy.

 Instaluj falownik w miejscu gdzie wibracje sa mniejsze niz 5,9 m/s®.

® Przemiennik powinien pracowa¢ w miejscu gdzie temperatura otoczenia miesci sig w
przedziale —10~50 C.

cm Ecm

5cm

<Punkt pomiaru temperatury otoczenia>

e Falownik bedzie sie grzat podczas pracy. Nie instalujgo w srodowisku fatwopalnym.
¢ Montuj falownik na ptaskim, pionowym podtozu (wierzchem ku gérze), w celu lepszego
odprowadzenia ciepta. Ponadto zostaw wystarczajaco miejsca dookota falownika.

¢_ ............. ’4 —
A ; .
10em Min ¥ Zostaw wystarczajaco Powietrze [
g % miejsca w celu przeplywu f.
= zimnego powietrza.
7 oMo/
Ll
» i a7
A 7
S5cm S5cm 7
7 " b
Min Min
1™ | % =
Z Z Wentylator
Z .
Z 10cm Min Z | ;
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SINUS N 2 ELETTRONICA SANTERNO

e Chron falownik przed wilgocia, bezposred nim nastonecznieniem, olejami, zapyleniem, kurzem
itd.

e Falownik powinien by¢ zainstalowany w czystym miejscu lub w szafce sterowniczej.

¢ Kiedy instalowane sg dwa lub wiecejfalownikow, albo kiedy w panelu falownika zamontowany
jest dodatkowy wentylator, trzeba odpowiednio je ustawi¢ w celu dobrego chtodzenia.
e Do przytwierdzenia falownika do podioza uzywaj $rub i nakretek.

<Sposéb instalowania grupy falownikéw>

—
Gorace
powietrze

\ _

e
ra
\}I o

Zwr6¢ uwage na temperature gdy montujesz falowniki i na przeptyw powietrza w przypadku montazu
wentylatora.

e —— 1]

Kierunek powietrza

v = =

2.2. Wymiary
0.4, 1.1 KW (0,95~1,9kVA)
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SINUS N 2 ELETTRONICA SANTERNO

Wymiary 0001 XBK2 0001 XBK2 0002XBK2 0002XBK2
W 79 79 79 79
H 143 143 143 143
D 143 123 143 143
Waga 0,87 0,95 089 0,97
(Kg)

1,5,2,2 kW (3~4,5kVA)
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SINUS N 2 ELETTRONICA SANTERNO

Wymiary 0003 XBK2 0003XBK2 0005XBK2 0005XBK2
W 156 156 156 156
H 143 143 143 143
D 143 143 143 143
Waga
1,79 1,94 1,85 2
(Kg)
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SINUS N 2 ELETTRONICA SANTERNO

3. Podlaczenie

3.1. Podlaczenie terminala

P4 P53 WR N1 OCM | AM
— sy Yoy ¥y
|
30A30B30C MOEXTGPZ4P1 P2 CTM P3
PPy =g =i\ [ frase g =i e Y =i O gy )

Features

Ust. FX ! Pracado przodu

Wejscia Fab | RX: Pracadotylu
| | wielofunkecyj
ne

YGZ|  BX: Awaryjne zatrzymanie
ne

JOG : Przedkosé nadrzedna

RST : Kasowanie bledu
Zasilanie 24V dla P1-P5

Zasilanie 12V dla potencjometru

0 - 10V wejscie analogowe

0 - 20mA wejscie analogowe

Wspdlny dla P1-P5, AM, P24 (0V)

Wyjscie wielofunk. 0-10% dla monitoringu pracy fal.

Wspolny dla AM (0V)

Wyjscie wielofunkeoyjne "otwart kolektor”

Wyjcie A - styk wyjsciowy NO
wielofunkcyjne B - styk wspdlny
przekaZnikowe

C - styk wyjSciowy NZ

™
. —0 Zasilanie
Zas. jednofazowe jednofazo
P P1
Zwora Przylacz
e
jednostki
hamowa L1 U
nia —‘mﬂj‘—_r

L2 X W

Zaciski N
ilniak
stma Filtr EMI Klasy B

(opcja)

Zacisk
I ochronny

3.2. Specyfikacja podtaczenia okablowania zasilania i terminala
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SINUS N 2 ELETTRONICA SANTERNO

0001 XBK2 | 0002XBK2 003XBK2 | 0005XBK2
1 L2 P PL N
I - e L] L
[ o — L1 L2 P PL N U V W
] \ W
Przewod wejsciowy 2mm? 2mm?2 3 5mm? 3 5mm?2
zasilanie falownika ’ ’
Przewod wyijsciowy 2mm? 2mm? 3 5mm? 3 5mm?
zasilanie silnika ’ ’
Przewdd uziemiajacy 2mm* 2mm® 3,5mm° 3,5mm°
foncowka przewod-| - amme, 3 50 2mm?, 3,50 35mm% 350 | 35mm%350
Moment dokrecenia 13kgf*cm 13kgf*cm 13kgf*cm 13kgf*cm

/NUWAGA

Upewnij sie ze napiecie jest wylaczone przed podtagczeniem przewoddw.

Po wylaczeniu napiecia zasilajagcego odczekaj przynajmniej 10 minut (od chwili zgaszenia
wyswietlacza LED) zanim przystapisz do faczenia przewodow. Jezeli jest dostepny wolto mierz,
sprawdz napiecie pomiedzy zaciskami P1 i N terminala. Podtaczenie przewodéw powinno by¢
wykonane dopiero po upewnieniu sie ze pomigdzy tymi zaciskami nie ma napiecia.

Podtaczenie wejsciowego napiecia do wyjsé terminala U, V, W spowoduje uszkodzenie falownika.
Na konce przewoddw zatéz kapturki izolacyjne.

Nie zostawiaj fragmentéw przewoddéw wewnatrz falownika. Moze to prowadzi¢ do uszkodzen,
zaktdcen lub wadliwego dziatania falownika.

Nigdy nie zwieraj zaciskdw P1 lub P z zaciskiem N terminala. Moze to spowodowa¢ uszkodzenie
przemiennika.

Nie instaluj kondensatora, dtawika lub filtra RFI po stronie wyjs¢ falownika. Spowoduje to
uszkodzenie tych elementow.

/\OSTRZEZENIE
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Uzyj trzeciego typu metody uziemiania (Impedancja uzie mienia: ponizej 100Q)
Podtacz uziemie nie w odpowiednim miejscu (patrz rysunek). Nie przykrecaj przewodu uzie miajgcego
do obudowy!

Miejsce uziemienia terminala Miejsce uziemienia terminala

e W celu podtaczenia uziemienia zdejmij przednig i dolng czes$¢ obudowy falownika.
e Patrz na specyfikacje ponizej, w celu poprawnego dobrania uziemienia.

Model 0001 XBK2-0002XBK2 0003XBK2-0005XBK2
Rozmiar przewodu 2mm”® Mz
Koncowka 2 )
przewodu widetki 2mm®, 3¢ 2mm?, 30
Impedancja . .
uziemienia Ponizej 100Q Ponizej 100Q

3.3. /0 specyfikacja bloku terminala

Loyl
308 308 30C MO ExTG P24 P1 P2 ChM P3

Rozmiar Mo ment obrotowy

Zaciski terminala Opis przewodow (Nm) Uwagi
Wielofunkcyjne wejscie 22 AWG,
P1/P2/P3/P4/P5 T/M P1-P5 0.3 mm? 0,4
Zacisk wspoiny dla P1- 22 AWG,
cM™ P5, AM, P24 0,3 mm? 0.4
VR Zasilanie 12V dla 22 AWG, 0,4
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zewnetrznego 0,3 mm?
potencjometru
VA Analogowe wejscie 22 AWG, 04
napieciowe 0-10V 0,3 mm? ’
| Analogowe wejscie 22 AWG, 04
pradowe 0-20mA 0,3 mm? ’

Wielofunkcyjne wyjscie 22 AWG,

AM analogowe 0,3 mm? 04
Wielofunkcyjne wyjscie 22 AWG,

MO “otwarty kolektor” T/M 0,3 mm? 0.4
o 22 AWG,

EXTG Uziemienie T/M dla MO 0.3 mm? 0,4
24V napiecie zasilajace 22 AWG,

P24 dla zaciskow P1-P5 0,3 mm? 0.4
22 AWG,

30A Wyjécie przekaznika 0,3 mm? 0.4
wielofunkcyjnego A/B 22 AWG,

30B 0.3 mm? 0,4
Zacisk wspolny dla 30A, 22 AWG,

30C B 0.3 mm? 0,4

W przypadku zakifadania opasek mocujacych na przewody sterujace pierwsza z nich
powinna by¢ zalozona w odlegtosci 15 cm od zaciskow w celu tatwego $ciagania i

zaktadania przedniej czesci obudowy.

Gdy uzywasz zewnetrznego zasilania wejsciowego dla wielofunkcyjnych wejsé¢ P1~P5,

ustaw napiecie nieco wyzej niz 12V w celu aktywacii.

3.4. Wybo6r PNP/NPN
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Kiedy uzywany jest zacisk
P24 [NPN]

TYILLL i

)
Kiedy uzywane jst p_l
napiecie 24V [PNP]

CPU

Resisior

Komunikaeyjna opejonalna karta
facznosci (instalacja w tym
migejscu).

¢ Opcjonalna karta MODBUS RTU jest dostepna dla falownika SINUS N. Wiecej informacji w
dziale MODBAS RTU SINUS N.

4. Podstawowa konfiguracja

4.1. Podlaczenie urzadzen peryferyjnych do falownika.
Do podtaczenia falownika wymagane sg dodatkowe urzadzenia. Muszg one by¢ poprawnie dobrane i
zainstalowane, aby zapewni¢ poprawne dziatanie falownika. Nie poprawnie zainstalowany lub

stosowany falownik moze uszkodzi¢ lub skroci¢ zywotnos¢ systemu. Trzeba doktadnie przeczytac i
zrozumie¢ niniejsza instrukcje przed przystgpieniem do dziatania.
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Podlacz napiecie wejsciowe zqodne z zakresem (patrz
_> Zridlo napigcia zmiennego AC | punkt 14).

_’ Rozlacznik klasy MCCB Dobierz odpowiedni roztacznik, aby uniknaé przepiecia z
sieci.
. Zainstaluj stycznik jesli to konieczne. Nie uzywaj go do
q Stycznik

rozruchu i zatrzymania silnika. V¥ przeciwnym razie
moze to wplynaé na skrdcenie Zywotnosci produktu.

Aby uzytkowaé falownik przez dlugi czas, zainstaluj go
Instalacja i podtaczenie w odpowiednim miejscu, we wlasciwy sposdb.
MNiepoprawne podlaczenie przewoddw moze
spowodowaé uszkodznie urzadzenia.

Silnik Nie podtaczaj kondensatora, diawika ani filtra na zaciski
i wyjsciowe falownika.

Rekomendowane roztaczniki MCCB/ELB, styczniki.

Model MCCB/ELB Stycznik Bezpiecznik
0001 XBK2 10A AC1-12 10A
0002XBK2 20A AC1-18 20A
0003 XBK2 25A AC1-25 30A
0005XBK2 32A AC1-32 40A

5. Programowanie z klawiatury
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5.1. Funkcje klawiszy

Wyswietlacz:
............ - Dioda LED wskazujaca
kierunek wirowania silnika
- 7-segmentowy wyswietlacz
LED

Przyciski:

N Pl § TP - RUN-Star silnika

: - STOP/RST-Stop/Kasuj

- 4-Kierunkowy Joyistick

- Potencjometr

1@
™)
[
L

Miga w przypadku btedu

Wy swietlacz
FWD Dioda L!ED Svyieci podczas
wirowania silnika do przodu
REV Dioda LED $wieci podczas

wirowania silnika do tytu

7-segmentowy wyswietlacz LED

Wyswietla status wykonywanych operacji oraz informacje o

parametrach
Klawisze
RUN Start silnika
STOP/RST STOP: przerwanie operacji RST: kasowanie
JOYSTICK 4 -kierunkowy przycisk (gora/détlewo/prawo, po srodku ENTER- potwierdzenie)
A Gora Do przechodzenia migdzy parametrami lub kodami
v D6t Do przechodzenia migdzy parametrami lub kodami
< Lewo Do przechodzenia miedzy grupami parametréw lub do zmiany parametréw,
przechodzenie kursorem w lewo
> Prawo Do przechodzenia miedzy g rupami parametréw lub do zmiany parametréw,
przechodzenie kursorem w prawo
Do potwierdzenia ustawienia parametréw i do zapamietywania wprowadzonych
° Enter Zmian
Potencjometr Do ptynnej zmiany czestotliwosci

Alfa-numeryczny widok na wyswietlaczu LED
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5.2. Przechodzenie miedzy grupami.

W falownikach SINUS N sa 4 grupy parametréw:

Grupanapedi Grupa funkcyjna 1

, Grupa funkeyjna 2

Grupa We/Wy
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Grupa napedu

Podstawowe parametry potrzebne do pracy falownika, takie jak: docelowa

czestotliwos¢, czas przy$pieszania i zwalniania.

Grupa funkcyjna 1

Podstawowe parametry funkcyjne, takie jak wyjsciowa czestotliwos¢,

napiecie.
Grupa funkcyjna 2 Parametry aplikacyjne jak operacja PID, podigczenie drugiego silnika.
Grupa We/Wy Parametry do konstrukcji sekwencji takich jak ustawienie wielofunkcyjne
(wejscie/wyjscie) terminala.

Poruszanie sie miedzy poszczegolnymi parametrami grup jest mozliwe przy pierwszym kodzie

kazdejz grup.
Poruszanie sig po grupach przycisk p Poruszanie sig po grupach przycisk -
*
nn
uy
Drive group

Sl AN

‘Docelowa czestotliwo$¢ moze byé

nastawiona parametrem 0.0 ( pierwsza funkcja grup napedu).

Czestotliwos¢ moze byé regulowana przez uzytkownika, jej zmiany beda widoczne na wyswietlaczu.

5.3. Jak przechodzi¢ miedzy

poszczegolnymi pierwszymi funkcjami kazdej grupy.

Pierws za funkcja w Grupie Napedu ,0.0” bedzie wyswietlana kiedy
falownik bedzie zasilany napieciem wejsciowym.

Nacisnij raz prawy przycisk joysticka (») aby przejsc¢ do pierwszej
funkcji Grupy Funkcyjnej 1.

Pierwsza funkcja w Grupie Funkcyjnej 1 ,,F 0” bedzie wyswietlana.
Nacis$nij prawy przycisk joysticka (») aby przej$¢ do pierwszej
funkcji Grupy Funkcyjnej 2.

Pierws za funkcja w Grupie Funkcyjnej2 ,,H 0” bedzie wyswietlana.
Nacis$nij prawy przycisk joysticka (») aby przejsé do Grupy
WeMy.

Pierwsza funkcja w Grupie We/Wy ,| 0” bedzie wyswietlana.
Nacis$nij prawy przycisk joysticka (») aby przejsé do Grupy
Napedu.

Powrét do pierwszej funkcji Grupy Napedu.

Jak przejs¢ do poszczegdinych grup z jakiejkolwiek innej funkcji niz pierwsza z danej grupy.
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/ﬁaciénigcie \'
przycisku w lewo lub
w prawo spowoduje
przejscie do
pierwszej funkcji w
uzytkowanej grupie.

2

nn
LLLs

- )

Grupa Napedu Grupa Funkeyjna 1 Grupa Funkcyjna 2

e Gdy wyswietlana jest funkcja F 15 przyci$niecie przycisku w Lewo
(<) lub w Prawo (») spowoduje przejscie do pierwszej funkcjiw

danej grupie.
5 e Pierwsza funkcja ,F 0” w Grupie Funkcyjnej 1 jest wyswietlana.
e Przyci$nijprzycisk w Prawo (»).
3 e Pierwsza funkcja ,H0” w Grupie Funkcyjnej 2 jest wyswietlana.

5.4. Jak zmienia¢ funkcje w grupie.

Zmiana funkcji w Grupie Napedu

Pierwsza funkcji ,,0.0” Grupy
Napedowej, nacisnij przycisk do
Gory (A)

£3
e

Druga funkcja ,ACC” Grupy
napedowej, nacisnij przycisk do
Gory (A) raz.

un)
P
Fy

Trzecia funkcja ,dEC” jest
wyswietlana, nacisnij przycisk do
Gory (A) raz.

D
™y
Lo

¢ Czwarta funkcja ,drC” jest

4 d,— "': wys$wietlana, nacisnij przycisk do
Eﬂ Gory (A) raz.
Drive gr n n e Powrét do pierwszej funkcji Grupy
2T 5 Naped
Ll aped.

Grupa Napedu

# Uzyj klawisza w D6t () do operacji w przeciwnej kolejnosci

Zmiana funkcji w Grupie Funkcyjnej 1

Przeskok bezpo$redni z parametru ,F 0" do ,F 15”
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Nacisnij przycisk Enter (o) gdy
wyswietlana jest funkcja ,F 0”

Wyswietlana jest wartosc , 1”7 funkgiji
.F 17.Uzyj przycisku do GOry (A)
ustaw wartos¢ ,5”.

Wyswietlana jest wartos¢ ,,05”,
nacisnij przycisk w lewo (<) jeden
raz. Cyfra ,0” jest jasniejsza, wtym
przypadku ,0” jest aktywne. Uzyj
klawisza wgore (A) i ustaw wartos¢

»”

Fis

LS

|

! ,15” jest ustawione. Nacisnij
[ ) przycisk Enter () jeden raz.
——

Przejscie do funkcji ,F 15”
zakonczone.

Grupa Funkeyjna 1

& Tak samo przeskakuje sie miedzy funkcjamiw Grupie
Funkcyjnej2 i Grupie We/Wy.

Zmiana funkcji na inng, zaczynajac od innej niz ,F 0”

Fi5

i
| F

Przejscie od funkcji F 1 do F 15 Grupy Funkcyjnej 1.

[

e Gdy wyswietlana jest funkcja F
1 naciskaj przycisk w Gore do
momentu kiedy wyswietli sie
funkcja F 15.

.

5

e Przejscie do funkcjiF 15
zakonhczone.

# Te same zasady obowigzujg dla Grupy Funkcyjnej 2 i Grupy

WeMWy.

% Niektére funkcje moga nie by¢ dostepne, gdy przechodzi sie pomiedzy funkcjami przyciskami w

gore (A) lub w D6t (V). Dzieje sie tak poniewaz funkcje te sg zalezne od innych idlatego sg

niewidoczne. Na przyktad: kiedy funkcja F 23 [Wybér czestotliwosci Wysoka/Niska] jest ustawiona na
,0” (nie), parametr F 24 [Limit wysokiej czestotliwosci] nie jest dostepny. Ale kiedy F 23 jest ustawiony

na,1” (tak), F 24 bedzie dostepny i pojawi sie na wyswietlaczu.

Metoda ustawiania parametrow

Zmiana wartos$ci parametrow w Grupie Napedu

| Zmiana czasu przy$pieszania ACC od 5.0 sek.do 16

T
\

.

\__ Drive group

Grupa Napedu

’— _
& tﬂj BN S.E |
rnr i
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1 e Gdy wyswietlana jest funkcja ,0.0” naci$nij przycisk w Gére (A) raz aby
przej$¢ do nastepnej funkciji.

5 H © r e Wyswietlany jest Czas Przy$pieszenia ACC. Naciénij klawisz Enter (e)
L L raz.
L -
3 e Ustawiona jest warto$¢ 5.0 a kursor jest na 0. Nacisnij przycisk w Lewo
u (<) raz, aby przesuna¢ kursor w lewo.
4 e Warto$¢ 5 jest aktywna. Nastepnie naci$nij klawisz w Gore (A) raz.
5 ﬂ e  Wyswietlana warto$¢ to 6.0. Nacisnij klawisz w Lewo (<) raz, aby
e przesuna¢ kursor w lewo.
— —
6 n ﬂ e 0.60 jestwyswietlane. Pierwsze ,0” jest aktywne z wartosci 0.60. Nacis nij
Ltifgg klawisz do Gory (A ) raz.
7 f ﬂ e 16.0 jestustawione. Naci$nij klawisz Enter (o) raz. Warto$¢ 16.0 miga.
f Ly Naciénij Enter (o) jeszcze raz aby powrdci¢ do nazwy parametru.
8 i e ACC jest wyswietlane. Czas przyspieszenia zostat zmieniony z wartosci
LA 5.0 na 16.0 sek.
L -

& Podczas wykonywania kroku 7 naci$niecie klawisza w Lewo (<) lub w Prawo (») kiedy 16.0 miga
zmieni ustawienia.

¢ Nacisniecie klawisza w Lewo («)/w Prawo (»)/w Gore (A)/w D6t (V) kiedy kursor miga
anuluje zmiane parametru.

[ Zmiana czestotliwosci falownika na warto$¢ 30.05 Hz w Grupie Napedu. |

A A A

/—l ‘ '._*\‘ (-"‘I b '-I. . L .N
na ] 300

Drive group
Grupa Napedu
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e Gdy wyswietlana jest funkcja ,0.0” nacisnij raz przycisk
Enter/Prog (e)

Prawo (») aby ustawi¢ kursor po prawej stronie.

e Funkcja 0.00 jest wyswietlana. Nacisnij klawisz w Gore (A) do

ﬂ e Drugie 0 funkciji,0.0” jest aktywne 0.0. Naci$nij raz klawisz w
| ¥ | momentu kiedy na wyswietlaczu pojawi sie warto$¢ 5.

S ¢ Nacisnij raz klawisz w Lewo ().

e Srodkowa cyfra w wyrazeniu 0.05 jest aktywna. Naciénij raz
klawisz w Lewo ().

g e Nacisnijraz klawisz w Lewo ().

e Wartos¢ 00.0 jest wyswietlana, a pierwsze zero jest aktywne,

7 n fﬂ\.’? jednoczesnie wczesniej ustawiona warto$¢ 0.05 pozostaje
LI i niezmieniona. Naci$nij klawisz w Gore (A ) aby ustawi¢ 3 na
wysSwietlaczu.

e Nacisnij raz przycisk Enter/Prog (e). Warto$¢ 30.0 miga,

e Kiedy wyswietlacz skonczy miga¢, czestotliwos¢ ma wartos¢
30.05.

. 17
Qﬂg“@ nacisnij raz klawisz Enter/Prog (e).

n

Lf

& Na wyswietlaczu widoczne sa tylko 3 cyfry wyrazenia. Aby zobaczy¢ cate wyrazenie uzyj
przyciskbww Lewo (<) lub w Prawo (»).

& Podczas wykonywania kroku 8 nacisniecie przycisku w Lewo (<) lub w Prawo (), kiedy
wyswietlacz miga, zakiuci wprowadzenie ustawien.

Zmiana parametréw w Grupie Funkcyjnej 1 i2 oraz w Grupie We/Wy falownika.

] Zmiana parametru funkcji ,F 277 z 0 na 1
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P _____\
. n—"
u o)
-
Grupa funkeyjna 1
1 n e Gdy wyswietlana jest funkcja ,F 0” (Grupa Funkcyjna 1) nacisnij
i raz przycisk Enter/Prog (e)
2 e Sprawdz jaka warto$¢ jest wyswietlana. Przyciskiem w Gére (A)
ustaw wartosc 7.
3 1 e Kiedy wartos$c 7 jest ustawiona nacisnij przycisk w Lewo (<)
i jeden raz.
- Gy
4 n ‘T e Wartos¢ 0 wyrazenia 07 jest aktywna. Przyciskiem w Gére (A)
I ustaw warto$é 2.
1
5 ﬁil e Wartosc¢ 27 jest wyswietlana. Nacisnij przycisk Enter/Prog (e)
{l jeden raz.
f %
6 1 e Funkcja ,F 27~ jest ustawiona. Nacisnij przycisk Enter/Prog (e)
i jeden raz, aby sprawdzi¢ jaki parametr jest ustawiony.
Fa !
v n e Ustawiona jestwarto$¢ 0. Zmien wartos¢ na 1 naciskajac
L przycisk w Gére (A).
o acisnij przycisk Enter/Prog (e) jeden raz.
8 'l Nacisnij isk Enter/Prog (e) jed
e Funkcja ,F 27” ponownie pojawi sie na wyswietlaczu, po tym jak
9 F 1 warto$¢ 1 przestanie miga¢. Zmiana wartosci parametru zostata
i zakonczona. Nacisnij przycisk w Lewo () lub wPrawo (») i
ustaw pierwszy parametr Grupy Funkcyjnej 1.
10 F 3 e Powrétdo F 0"

# Tak samo zmienia sie wartosci parametréw Grupy funkcyjnej 2 oraz Grupy We/Wy.

5.5. Sprawdzanie statusu operaciji

| Sprawdzenie wartosci pradu wyjéciowego w Grupie Napedu
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Grupa Napedu

e Gdy wyswietlana jest funkcja ,0.0” naciskaj przycisk w Gére (A)
lub w D61 (V) do momentu kiedy pojawi sie ,,CUr” na
wyswietlaczu.

Ta funkcjg nastawia sie wartos¢ pradu wyjsciowego. Nacisnij
przycisk Enter/Prog (e) jeden raz, aby sprawdzi¢ wartos¢ pradu.

e Wartos¢ pradu wyjsciowego wynosi 5.0 A. . Nacisnij przycisk
Enter/Prog (e) aby powrdci¢ do funkcji ,CUr’

~=
gl (Lol e’
L= |

™=
£2
"

e Powrétdo funkcji ,CUr”

# Inne parametry Grupy Napedu takie jak: ,dCL” (napiecie DC) lub vOL (napiecie wyjsciowe
falownika) moga by¢ sprawdzane ta samg metoda.

5.6. Monitoring statusu operaciji.

| Jak sprawdzi¢ predkos¢ obrotowa silnika (obr/min).

y sJun < T ey
EARR:: s

Drive group

Grupa Napedu

e Czestotliwos¢ moze byé monitorowana za pomoca pierwszego
1 S 15 parametru Grupy Napedu. W tym przypadku czestotliwo$¢ ma

l_ wartos¢ 57,6 Hz. Nacisnij przycisk w Gére (A) lub w D6t (V) do
momentu kiedy na wyswietlaczu pojawi sie ,rPM”.
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2 - Predkos¢ obrotowa silnika moze by¢ sprawdzana przy pomocy
’- [N | tej funkcji. Nacisnij przycisk Enter/Prog (e) jeden raz.
3 ? 33 Wyswietlacz pokazuje tylko 3 liczby, nacisnij przycisk w lewo («)
4 i 1 Wartos¢ predkosci obrotowejto 1730 obr/min. Naci$nij przycisk
[ S | Enter/Prog (e) jeden raz.
-
5 Powrét do funkcji ,/PM”.
© o

»~Over- ¢

Czas przyspieszania |

current
trip

Trthys’wietlaniahlgdué E{.’: —( e 333 Czestotliwosé

— BB, 0002020

STOR/RST

Komunikat pojawi sie na wyswietlaczu, kiedy wystapi zakidcenie
w pracy falownika. Naci$nij przycisk Enter/Prog (e) jeden raz.

Czestotliwos¢ pracy podczas wystapienia btedu (30.0). Nacis nij
przycisk w Gére (A).

Prad wyjsciowy podczas wystgpienia btedu. Nacisnij przycisk w
Gore (A)

Status operaciji. Bfad wystapit podczas przyspieszania. Nacis nij
przycisk STOP/RST.

Biad zostat skasowany i wyswietlany jest komunikat ,nOn”.

| Gdy wystapi wiecej niz jeden btad w tym samym czasie.
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Przegrzanie silnika

Za duze napiecie

_,4\/.1‘ e Maksymalnie frzy komunikaty o
uzy prad /‘ bledach moga by¢ wyswietlane.

=

;\V. e 7a
&

Grupa Napedu

| Jak zainicjowa¢ parametry ze wszystkich 4 grup (przykfad dla funkcji ,H 93”)

Pl g
3

’/,/_— ‘\l./ \
/--.\ Jl A .
* O
sl .

g

o Gdy wyswietlana jest funkcja ,H 0” nacisnij przycisk Enter/Prog

(®)

e Wyswietlany jest kod funkciji ,H 0”. Zwieksz wartos¢ do 3

2 naciskajac przycisk w gére (A).

3 e Gdy wyswietlana bedzie warto$¢ 3 nacisnij przycisk w Lewo
().

4 e Wyswietlana jest wartos¢ 03, gdzie 0 jest aktywne. Zwieksz

warto$¢ do 9 naciskajac przycisk w Gore (A ).
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5 e Nastawiona jestwartos¢ 93. Nacisnij przycisk Enter/Prog (e)
6 e Funkcja ,H 93” jest wyswietlana. Nacisnij przycisk Enter/Prog
(o)

7 e Obecne ustawienie to wartos¢ 0. Nacisnijprzycisk w Gore (A)
i ustaw 1, aby aktywowac inicjowany parametr.

8 e . Nacis$nij przycisk Enter/Prog (e) jeden raz.

¢ Po skoAczeniu migania nastepuje powr6t do funkeji ,H 93”.

9 Inicjowany parametr zostat ustawiony. Naci$ nij przycisk w
Lewo (<) lub wPrawo (»).

10 e Powré6tdo funkcji ,H 0”.

6. Podstawowe operacje

6.1. Ustawienia czestotliwosci i podstawowe operacje

Uwaga: Ponizsze instrukcje sg oparte na zatozeniu, ze w falowniku wprowadzone sg ustawienia
fabryczne. Rezultaty ustawien moge byé rézne, gdy ustawienia sg rézne od fabrycznych. Aby
przywroci¢ ustawie nia domysine patrz rozdziat Funkcje Ziozone.

Ustawienie czestotliwosci przez: joystic i operacje przez terminal.

1

Podtacz zasilanie do falownika.

’.—._“ . . . . . . . .

2 i * Kiedy sie pojawi,0.0” na wy$wietlaczu nacisnij przycisk Enter/Prog
LA LS ()

| T,

3 R e Drugie zero jest podswietlone 0.0. Nacisnij przycisk w Lewo (<) dwa
LS razy.

T —
4 nen e  Wyswietlana jest wartos¢ 00.0, pierwsze zero jest podswietlone.

L LLL Naci$ nij przycisk w Gore (A ).

)
5 it o  Wyswietlana warto$¢ to 10.0. Nacisnij przycisk Enter/Prog (e).

fLELy Wartos$é 10.0 miga, nacis nij ponownie klawisz Enter/Prog (e).

P e | . .

6 inn e Czestotliwos¢ pracy ma teraz wartos¢ 10.0 Hz. Zatacz przetacznik
TLLed migdzy zaciskami terminala P1 (FX)i CM.
e Dioda FWD (praca do przodu) zaczyna migac, czestotliwos¢ sie
7 zwieksza (co wida¢ na wyswietlaczu LED). Kiedy falownik osiagnie
czestotliwos¢ 10 HZ, wartos¢ 10.0 jest wyswietlana. Wyfgcz
przetacznik miedzy zaciskami P1 (FX) a CM terminala.
e Dioda FWD zaczyna miga¢, zmienna czestotliwos¢ jest wyswietlana

8 na wyswietlaczu. Kiedy warto$¢ czestotliwosci spadnie do 0 Hz,

dioda FWD gasnie i na wyswietlaczu z powrotem wyswietlana jest
warto$¢ 10.0.
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~5 ¢ L1(R) u
220VAC I ¥ -@ 10 Hz
—C 09 26 e
P
F1 Freg.
M Fi(Fx) —= o e
- P1{FX)-CM | ON | OFF
G CM A—_I
Podtaczenie Wzorzec operacyjny

Ustawienie czestotliwosci potencjometrem i operacje na terminalu

1

Podtacz zasilanie do falownika.

2

Kiedy sie pojawi ,0.0” na wyswietlaczu nacisnij przycisk w Gore (A)
cztery razy.

Wyswietlana jest funkcja Frq. Mozliwe jest teraz ustawienie
czestotliwosci. Nacisnij przycisk Enter/Prog (e)

Dotychczas ustawiato sie czestotliwos$¢ joystickiem (wartosé ,0”).
Nacisnij przycisk w G6re (A ) dwa razy.

Ustaw wartos¢ 2 (ustawiania czestotliwosci za pomoca potencjometru),
a nastepnie nacisnij przycisk Enter/Prog (e) jeden raz.

Parametr funkciji ,Frq” jest ustawiony po tym jak 2 przestanie migac.
Przekre¢ potencjometr tak aby ustawi¢ warto$¢ 10.0 Hz

Zalgcz przetacznik miedzy zaciskamiterminala P1 (FX)i CM (patrz
podtaczenie ponizej). Dioda FWD (praca do przodu) zaczyna migaé,
czestotliwos¢ sie zwieksza (co wida¢ na wyswietlaczu LED). Kiedy
falownik osiagnie czestotliwos¢ 10 HZ, wartos¢ 10.0 jest wyswietlana.
Wytacz przetacznik miedzy zaciskami P1 (FX) a CM terminala.

Dioda FWD zaczyna miga¢, zmienna czestotliwos¢ jest wyswietlana na
wys$wietlaczu. Kiedy warto $¢ czestotliwosci spadnie do 0 Hz, dioda
FWD gasnie i na wyswietlaczu z powrotem wyswietlana jest warto$¢é
10.0.
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—
wm© MAX

L1(R) 10 Hz

:2:1'\.-;8_‘ s J -@

54 129 e — T
3 Freq.
21
- P1(FX)-CM | ON ] OFF

G cM

Podtaczenie

Wzorzec operacyjny

Ustawianie czestotliwos$ci za pomoca potencjometru i przycisku RUN (Start).

1

Podtacz zasilanie do falownika.

nn e Kiedy sie pojawi,0.0” na wyswietlaczu naci$nij przycisk w
2
LLL! Gore (A) trzy razy.
e Wyswietlana jest funkcja ,drv”. Mozliwy jestteraz do
3 d ustawienia tryb sterowania napedem (np. poprzez
r L przyciski: RUN i STOP). Naci$nij przycisk Enter/Prog (e)
jeden raz.
4 i e Sprawdz jakie sg obecne ustawienia (,1” oznacza
] sterowanie falownikiem za pomocag terminala). Nacisnij
przycisk Enter/Prog (e) a potem w D6t (V) jeden raz.
!y |
5 3 e Po ustawieniu ,0” nacisnij przycisk Enter/Prog (e)

[~
ﬁ
c

Parametr funkcji ,drv” jest ustawiony po tym jak 0
przestanie migac. Sterowanie falownikiem odbywac sie
teraz bedzie za pomoca przyciskdw RUN i STOP. Naci$nij
przycisk w Gére (A).

i
-
—")

Sposéb ustawiania cze stotliwosci mozna wybrac poprzez
ten parametr. Naci$nij przycisk Enter/Prog (e).

sy
( n‘ e Sprawdz ustawienia czestotliwosci (,0” oznacza ustawianie
8 ) za pomoca joysticka). Nacisnij przycisk w Gore (A) dwa
e razy.
e
9 LJ e Po ustawieniu ,2” (ustawianie czestotliwosci za pomoca
e

potencjometru) nacisnij przycisk Enter/Prog (e).
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Parametr funkciji ,Frq” jest ustawiony po tym jak 2
10 F q przestanie migaé. Czestotliwo$é mozna teraz ustawiaé za
r pomocg potencjometru znajdujgcego sie pod
wyswietlaczem. Ustaw potencjometrem warto$¢ 10.0 Hz.
Nacisnij przycisk RUN (Start). Dioda FWD (praca do
przodu) zaczyna migac, czestotliwo$¢ sie zwigksza (co
11 : widaé na wyswietlaczu LED). Kiedy falownik osiagnie
czestotliwos¢ 10 HZ, wartos¢ 10.0 jest wyswietlana.
Nacisnij przycisk STOP/RST.
Dioda FWD zaczyna miga¢, zmienna czestotliwos¢ jest

12 : wys$wietlana na wyswietlaczu. Kiedy wartosé czestotliwosci

spadnie do 0 Hz, dioda FWD gasnie i na wyswietlaczu z
powrotem wyswietlana jest wartos¢ 10.0.
P 10 Hz
-5
220VAC,
—0 O—4
p P
(:' P RUN STOPIRST Frel:l.
o ® L © Runkey [ ]
r®e ‘.‘IN© MAX
= STOPIRST key 1
Podtaczenie Wzorzec operacyjny
7. Lista funkciji
Grupa Napedu
Widok Minimalny Usta_lwie Usta}wia

na Nazwa funkciji /Maksyma Opis na ne Strona

wyswietl Iny zakres fabrycz | podcza

aczu ne S pracy

0.0 Czestotliwose 0/400 | - Ustawianie czestotiwos$ci na wyjsciu 0.0 51
wyjsciowa [Hz] falownika.

- Podczas postoju: czestotliwos$¢ zadawana
- Podczas pracy: czestotliwo$¢ wyjsciowa.
- Podczas Wielofunkcyjnych operaciji:
Wielfunkcyjna czestotliwos¢ 0.
- Ustawienia nie moga by¢ wigksze od
przedstawionych w parametrze F21
[maksymalna czestotliwos¢]
ACC [Czas - Podczas wykonywania operaciji 5.0 O 59
przys$pieszania] | 0/6000 | przy$pieszania/zwalniania, ten parametr dziata

dEC [Czas [sek] | jak czas przyspieszania/zwalniania. 10.0 (0] 59
zwalniania]

Drv [Tryb 0/3 0 | Stop/Start przyciski sterujace 1 X 56
sterowania 1 | Stop/Start— FX: praca do przodu 56-57
napedem] zaciski RX: praca do tylu
(Stop/Start) 2 | terminala FX: Stop/Start

RX: rotacja wsteczna
3 | Operacje przez opcjonalne komunikaty
Frq [Tryb 0/8 0 | Ustawianie Poprzez joystick 1 0 X 51
zadawania cyfrowe
czestotliwosci] 1] Poprzez joystick 2 51
2 | Ustawianie Poprzez potencjometr 52
analogowe falownika(V0)
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13 | Poprzez terminal V1 53
EN Poprzez terminal | 53
5 Poprzez potencjometr 54
| terminala i terminal |
16 | Poprzez V1 i terminal | 54
7 Poprzez potencjometr 54
falownika i V1 terminala
8 Komunikacja Modbus-RTU
St Czestotliwosé 1 0/400 | Ustawianie czestotliwosci 1 pracy 10.0 O 55
pracy [Hz] wielokrokowe;.
wielokrokowej
St2 Czestotliwos¢ 2 Ustawianie czestotliwosci 2 pracy 20.0 (0] 55
pracy wielokrokowej.
wielokrokowej
St3 Czestotliwos¢ 3 Ustawianie czestotliwosci 3 pracy 30.0 (0] 55
pracy wielokrokowej.
wielokrokowej
CUr Prad wyjsciowy Stuzy do odczytu wartosci wyjsciowej pradu [A] - - 86
rPM Predkosc Stuzy do odczytu predkosci obrotowej silnika - - 86
silnika [obr/min]
dCL Napiecie DC Stuzy do odczytu napiecia DC [V] - - 86
vOL Ekran Ustawienia patrz p. H73 vOL - 87
uzytkownika VOL | Napiecie wyjsciowe
POr | Moc wyjsciowa
tOr | Moment obrotowy
nOn Wy Swietlanie Ten parametr wyswietla typ btedu, - - 87
btedu czestotliwos¢ i status operacji wchwili
wystgpienia biedu.
darC Kierunek F/r Ustawienie kierunku wirowania silnika, kiedy F (0] 56
wirowania parametr drv [Tryb sterowania napedem] jest
silnika ustawiony w pozyc;ji 0 lub 1.
F Do przodu
r Do tytu
Grupa Funkcyjna 1
Widok Minimalny Ustawienia | Ustawianie | Strona
na Nazwa funkcj /Maksyma Opis fabryczne podczas
wyswietl Iny zakres pracy
aczu
FO Skok do 0/60 Funkcja umozliwia przeskok do 1 O 22
zgdanego wybranego nr kodu.
numeru kodu
F1 0/2 0 | Brak blokady 0 X 57
Blokada pracy 1 | Blokada pracy do przodu
2 | Blokada pracy do tytu
F2 Wzorzec 0/1 0 |Liniowy 0 X 62
przy $pieszania
F3 Wzorzec 1 | Krzywa S
zwalniania
F4 Trvb 0/2 0 | Zwalnianie 0 X 67
h vo 1 | Hamowanie pradem statym
amowania =
2 | Swobodne zwalnianie
F8 Czestotliwos¢ | 0/60 [Hz] | Parametr ten ustawia czestotliwo$é 5.0 X 70
progowa progowa hamowania metodg pradu
1) hamowania statego. Moze by¢ on ustawiony ponizej
metoda pradu parametru F23 [Czestotliwos¢
statego poczatkowa]
F9 Opo6znienie 0/60 Kiedy czestotliwo$¢ progowa hamowania 1.0 X 70
hamowania [sek] pradem stalym jest ustawiona, falownik
metoda pradu zaczy na hamowac¢ po okreslony m czasie
statego ustawiony m przez uzykownika.
F10 Napiecie 0/200 | Paramefr ten okresla warto$é procentowg 50 X 70
hamowania [%] napiecia stalego dostarczong do silnika.
metoda pradu Ustawia sie go jako procent parametru
statego H33 [Znamionowy prad skuteczny silnika]

P.P.H.U.ELDAR; 45 — 531 Opole; tel. +48 77 44204 04; fax +48 77 45443 22 59, www.eldar.biz.pl 35




SINUS N Z ELETTRONICA SANTERNO
F11 Czas 0/60 Parametr ten ustawia czas potrzeby do 1.0 70
hamowania [sek] | zastosowania hamowania metodg pradu
metoda pradu statego.
statego
F12 Napiecie 0/200 | Paramefr ten ustawia ilo$¢ napiecia 50 71
poczatkowe [%] statego dostarczonego do silnika przed
hamowania startem. Ustawia sie go jako procent
metoda pradu parametru H33 [Znamionowy prad
statego przy skuteczny silnika]
starcie
F13 Czas 0-60 Napiecie stale stosuje sie czasie 0 71
poczatkowy [sek] poczatkowy m hamowania metoda pradu
hamowania statego przy starcie przed tym jak silnik
metoda pradu zacznie wirowac.
statego przy
starcie
F14 c 0/60 Parametr ten dostarcza prad do silnika w 1.0 78
zas - S
wzbudzenia [sek] celu ustawienia czasu w;budzerua silnika
silnika podczas bt_azc zujnikowe j kontroli
wektorowej.
F20 0/400 | Paramefr ten ustawia czestotliwo$¢ dla 10.0 72
Czestotliwosé [Hz] operacji na funkcji JOG. Nie moze by¢
funkcji JOG ustawiony powyzej warto$¢ parametru
F21-[Czestotliwo$¢ maksymalna]
F21 40/400 | Parametr ten ustawia najwiekszg 60.0 68
[Hz] czestotliwosé na wyjsciu falownika. Jest
ona powigzana z
przyspieszaniem/zwalnianiem (patrz H70)
Jezeli parametr H40 ma wartos¢ 3
Czestotliwosé (Sterowanie wektorowe bezczujnikowe),
maksymalna czestotliwos¢ moze by¢ ustawiona
powyzej 300 Hz .
Uwaga: Zadna inna czestotliwos¢ nie
moze by¢ ustawiona powyzej
maksymalnej.
F22 30/400 | Przez wyjécie falownika dostarczane jest 60.0 63
[Hz] napiecie znamionowe do silnika poprzez
Czestotliwose ta czestotliwos¢ (patrz na tabliczke
znamionowa znamionowa silnika). Gdyby silnik
pracowat z czestotliwoscig 50 Hz ustaw
te wartos$¢ w falowniku.
F23 Czestotliwosé 0/10 [Hz] Falownik QOgtarc;a napiegie na wyijscie 0.5 67
poczatkowa po osiagnieciu tej czestotliwosci (dolna
granica).
F24 Wybb6r dolnej i 0/1 Ten parametr ustawia gérny i dolny limit 0 68
gérnej granicy czestotliwosci.
czestotliwosci
F25 0/400 | Tym parametrem ustawia sie gérng 60.0
2) Gorna granica [Hz] granice czestotliwosci. Nie moze by ¢ ona
czestotliwosci wieksza od wartosci parametru F21-
[Czestotliwos¢ maksy malna]
F26 0/400 | Tym parametrem ustawia sie doing 0.5
[Hz] granice czestotliwosci. Nie moze by¢ ona
Dolna granica wieksza od wartosci parametru F25-
czestotliwosci [G6rna granica czestotliwosci] i mniejsza
niz parametr F23-[Czestotliwo$¢
poczatkowal].
F27 Wybor 0/1 1 | Recznie 0 65
forsowania 2 | Automatycznie
momentu
F28 Forsowanie 0/15 [%] | Ten parametr ustawia ilos¢ forsowanego 5 65
momentu w momentu podczas pracy silnika ,do
kierunku ,do przodu”. Podawany jest w procentach
przodu” maksymalnego napiecia wy jsciowego.
F29 Forsowanie 0/15 [%] | Ten parametr ustawia ilo$¢ forsowanego 5 65
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momentu w momentu podczas pracy silnika ,wstecz”.
kierunku Podawany jest w procentach
,wstecz” maksymalnego napiecia wy jsciowego.
F30 0/2 0 | Liniowa 0 63
Chaglf\t;a/gstyk 1 | Kwadratowa 64
2 | Uzytkownika 64
F31 Charakterystyk | 0/400 | Parametry te sg aktywne kiedy F30- 15.0 64
3) a Vi [Hz] [Charakterystyka V/f]l ma wartos¢ 2
uzytkownika {Charakterystyka V/f uzytkownika}
Czestotliwos¢ 1 Nie moga by¢ ustawione powyzej
F32 Charakterystyk | 0/100 | wartosci parametru F21-[Maksy malna 25
a Vi [%] czestotliwos¢].
uzytkownika Warto$¢ napiecia jest ustawiona jak
Napiecie 1 procent parametru H70-[Napiecie
F33 Charakterystyk | 0/400 | znamionowe silnika] 30.0
a Vi [Hz] Parametry o mniejszej wartosci nie mogq
uzytkownika by¢ ustawione przed tymi z wigkszy mi
Czestotliwos¢ 2 wartosciami.
F34 Charakterystyk | 0/100 50
a Vi [%]
uzytkownika
Napiecie 2
F35 Charakterystyk | 0/400 45.0
aVi [Hz]
uzytkownika
Czestotliwos¢ 3
F36 Charakterystyk | 0/100 75
a Vi [%]
uzytkownika
Napiecie 3
F37 Charakterystyk 0/400 60.0
aVi [Hz]
uzytkownika
Czestotliwos¢ 4
F38 Charakterystyk | 0/100 100
a Vi [%]
uzytkownika
Napiecie 4
F39 Regulacja 40/110 | Parametr ten stuzy do regulacji wartosci 100 65
napiecia [%] napiecia wyjsciowego. Jest to wartos¢
wyjsciowego procentowa napiecia wejsciowego.
F40 Poziom 0/30 [%] | Parametr ten obniza napigcie wyj$ciowe 0 79
oszczedzania stosownie do obcigzenia.
energii
F50 Wybér 0/1 Parametr jest uaktywniany kiedy silnik 0 95
elektronicznego jest przegrzany.
zabezpieczenia
termicznego
F51 50200 | Parametr ten ustawia maksymalny prad 150 95
4) [%] zdolny przeptywaé przez silnik przez 1
Poziom minute.
elektronicznego Jestto procentowa wartos¢ parametru
zabezpieczenia H33-[Znamionowy prad skuteczny silnika]
termicznego — Warto$¢ nie moze by¢ mniejsza od
1min. wartosci parametru F52-[Poziom
elektronicznego zabezpieczenia
termicznego — ciagly]
F52 Poziom Parametr ten ustawia warto$¢ pradu 100
elektronicznego potrzebng do ciagfej pracy silnika.
zabezpieczenia Warto$¢ nie moze by¢ wieksza niz w
termicznego — parametrze F51-[Poziom elektronicznego
ciagly zabezpieczenia termicznego — 1min.]
F53 System 0/1 0 | Chiodzenie wiasne 0
chgliizkeanla 1 | Chtodzenie wymuszone
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F54 30/150 | Parametr ustawia ilos¢ pradu 150 96
[%] dostarclzolnaEJ do WiEIOfUE kcyjneglo wyjscia
. terminala lub przekaznika, w celu
P°Z'°”? a_Iarr.nu wydobywaniapsie alarmu (patrz 154, 155).
przeciazenia Jestto wartos¢ procentowa wartosci
parametru H33-[Znamionowy prad
skuteczny silnika]
F55 0-30 [s] | Parametr ten powoduje wydobywanie sie 10
Czas rwania sygnalu alarmu kigdy wartos¢ pradu jest
alarmu vwek§za od wartosci pgramgtru F5f‘r-
przeciazenia [F_’o_2|om alarmu przec |qzen|a]_ ptynie do
silnika przez F55-[Czas trwania
przeciazenia]
F56 Wybér 0/1 Parametr wytacza wyjscie falownika, 1 96
wylaczenia od kiedy silnik jest przecigzony.
przecigzenia
F57 Poziom 30/200 | Parametr ustawia warto$¢ pradu 180
laczenia od [%] przecia;enia. Jestto wartos¢ procentowa
wylgczenia « wartosci parametru H33-[Znamionowy
przeciazenia prad skuteczny silnika]
F58 Czas 0-60 [s] | Parametr odcina wy $cie falownika kiedy 60
P F57-[Poziom wyfgczenia od przecigzenia)
o{pozmemad wartosé pradu przeciazenia plynie do
Wﬁfé:éegfn?a silnika przez F58[Czas op6znienia od
P a przecigzenia]
F59 0/7 Parametr wytacza przys$pieszanie, 0 97
zwalnianie podczas statej predkosci.
Podczas Podczas Podczas
zwalniania | statej przy $pies
predkosci | zania
Wyb6r ochrony > Bit 2 - Bit 1 - B|t0_
przeciw 1 - - v
utknieciu silnika 5 - 7 -
3 - v v
4 N - -
5 4 - v
6 v v -
7 v v v
F60 30/150 | Parametr ustawia warto$¢ pradu, kitéry 150 97
Poziom ochrony [%] uakty\(vnia fu_nkpje o‘ch.ro.ny
orzeciw przecl:lv.vutknlelcpwej S|!n|k§, podczas
utknieciu sinika przyspieszania i zwalmanla’. Jestto
warto$¢ procentowa wartosci parametru
H33-[Znamionowy prad skuteczny silnika]
1) Ustaw warto$¢ parametru F4 na 1 (Hamowanie pradem stalym) aby uaktywni¢ te funkcje
2) Funkcja bedzie dostepna gdy wartos¢ F24 (Wybér doinejgérnej granicy czestotliwosci) bedzie miata
wartosc 1
3) Ustaw warto$¢ parametru F30 na 2 (Charakterystyka V/f) aby uaktywni¢ tg funkcje.
4) Ustaw wartos¢ parametru F50 na 1 aby wyswietli¢ te funkcje.
Grupa funkcyjna 2
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Notatki:
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Widok . Ustawie | Ustawia
Minimalny - i
na Nazwa funkciji /Maksyma Opis nia nie Strona
wyswietl Iny zakres fabrycz | podcza
aczu y ne s pracy
Skok do Funkei S iwi Kok d b 1 22-23
0 2adanego nr 1/95 I(un cja umozliwia przeskok do wybranego nr
odu.
kodu
Historia bledéw nOn - 89
H1 1 -
Ho Historia bledow R Parametr zapamietuje informacje o typie biedu, nOn -
2 czestotliwosci, wartosci pradu, stanie operaciji
H3 Historia bledow ) (zwalnianie/przy $pieszanie) oraz czasie nOn -
3 wystgpienia btedu.
HA Historia btedow Ostatni btad ktdry wystapit jest automaty cznie nOn -
4 . zapamietywany w H1-[Historia bigdow 1]
H5 Historiasb’redc’)w ) nOn -
H6 Kasowanie 01 Parametr ten kasuje historie bledéw zapisanych 0 O
historii bledéw w rejestrach H1-5.
Kiedy czestotliwo$¢ robocza jest na wyjsciu, 5.0 X
silnik zaczy na przy$piesza¢ po pojawieniu sie
czestotliwosci oczekiwania podczas H8-[Czas
Czestotliwos¢ | F23/400 | oczekiwania dla operacji H7]
H7 . o S . . .
oczekiwania [Hz] Czestotliwos¢ oczekiwania moze by ¢ ustawione
w przedziale od F21[Maksymalna
czestotliwos¢] do F23[Czestotliwosé
poczatkowal]
C.)zas' 0/10 Parametr ustawia czas oczekiwania dla 0.0 X
H8 oczekiwania dla . Y Lo
" [sek] operacji H7[Czestotliwos¢ oczekiwania].
operacj H7
Wybor skoku Parametr ustawia skok zakresu czestotliwosci 0 X
H10 y iy 0/1 aby zapobiega¢ niepozadanym wibracjomi
czestotliwosci : =
drganiom w silniku.
HA 1 Skok 0/400 10.0 X 68
1) czestotliwosci [Hz]
limit niski 1
Skok 15.0 X
H12 czestotliwosci
Wysoki imit 1
Skok Czestotliwos¢ robocza nie moze by¢ z 20.0 X
HiS | czestotliwosci przedziatu od H11 do H16.
limit niski 2 o s . .
Wartosci czestotliwosci z mniejszymi
Skok AT P - 25.0 X
Hi4 czestotiwosci warr:osm.arpl |nqusow nie mqgadbykc yweksze od
Wysoki limit 2 tych z wigkszymi wartosciami indeksow.
Skok 30.0 X
H15 czestotliwosci
limit niski 3
Skok 35.0 X
H16 czestotliwosci
Wysoki imit 3
Nachy lenie Ustaw wartos¢ predkosci odniesienia aby 40 X 61
H17 poczatku 1/100 | uformowac¢ poczatek krzywej podczas
krzywej S (dla [%] przy$pieszania/zwalniania. Jesli predkos¢ jest
F2i F3) wysoka linia charakterystyki bedzie mniejsza.
. Ustaw wartos¢ predkosci odniesienia aby 40 X
Nachylenie . ; .
p . 1/100 | uformowac koniec krzywejpodczas
H18 konca krzywej o e ; e o s
S (dla F2i F3) [%] przysple‘sz.anla/zwalnlan|a. ‘.Jesll p.redko.sc.: jest
wysoka linia charakterystyki bedzie mniejsza.
Ochrona przed . . . . 0 (0] 98
o Falownik odcina sygnat wyjsciowy, kiedy fazy
H19 zanikiem fazy 0/1 I ) )
s ; wyjsciowe (U,V,W) nie sg wiasciwie potaczone.
wyjsciowej
Parametr jest aktywny kiedy funkcja drv ma 0 (0] 58
Wybér startu po wartos¢ 1 Iub 2 (Stop/Start zalaczane przez
H20 whczeniu 01 zaciski terminala)
z:silania Silnik zaczy na sig kreci¢ po zataczeniu
zasilania, kiedy zacisk FX lub RX jest
podiaczony.
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Parametr jest aktywny kiedy funkcja drv ma 0
Ponowne wartos¢ 1 lub 2 (Stop/Start zataczane przez
Ho 1 uruchomienie oA zaciski terminala)
po wystgpieniu Silnik zaczy na sie kreci¢ po wystgpieniu btedu,
btedu. nastepuje reset, kiedy zacisk FX lub RX jest
podtaczony.
Parametr ma zapobiega¢ potencjalnym btedom, 0 79
kiedy falownik dostarcza napiecie na wyjscie.
2.
1. H20- 3. 4.
[Startpo sPt:?tO vx;ny Operacje | Normaln
zataczeni PO po e
wystapie . -~
u ; wy stapie | przys$pie
.. .o | niubledu | X
zasilania] . - | niu bledu | szanie
zasilania
Bit 3 Bit2 Bit 1 Bit 0
0 - - - -
Wybé ] - - y )
ybor 2 - - N
H222 poszukiwania 0/15 3 . - J 7
) predkosci . - ] : :
5] - v : v
6 N
T - v 7
8 v - - -
9 N - - N
10 \ - \ -
] v : v v
12 v v - -
3]V v . v
4]V v :
Poglom . Parametr wprowadza limitilosci pradu podczas 100 80
ograniczenia . e y
80/200 | szukania predkosci. Jest to procentowa wartos¢
H23 pradu przy o X
. [%] parametru H33-[Znamionowy prad skuteczny
szukaniu -
o silnika]
predkosci
Wzmocnienie P 100
Ho4 podczas 0/9999 Jestto Proporcjonalne wzmocnienie uzyte do
szukania szukania predkosci kontrolera P1.
predkosci
Wzmocnienie | 1000
Ho5 podczqs 0/9999 Jestto .Calkowite’vyzmocnienie uzyte do
szukania szukania predkosci kontrolera P1.
predkosci
Parametr ustawia liczbe préb restartu po 0 81
wystapieniu biedu.
Automatyczny restart jest dezaktywowany jesli
losé btedéw bylo wiecej niz ustawione byly w tym
. parametrze.
H26 ﬁoi%]g ? eg?£¥5 0710 Parametr jest aktywny kiedy funkcja drv ma
P wartos¢ 1 lub 2 (Stop/Start zataczane przez
zaciski terminala)
Dezaktywacja podczas aktywacji ochrony
funkcji (OHT,LVT,EXT,HWT efc.)
Czas 1.0
opoznienia 0/60 Parametr ustawia czas opéznienia przed
H27 przed
(sek) automatycznymrestartem.
automatycznym
restartem
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0.2 0.2 kW 0.4 X 74
Wybér mocy 0.4 0.4 kW 1)
H30 znamionowej 0.2/2.2 |0.75 0.75 kW
silnika 1.5 1.5 kW
2.2 2.2 kW
Liczba Te ustawienia wyswietlane sg przez parametr 4 X
H31 b|gggnow 212 rPM w Grupie Napedu.
silnika
fs=f-(rpm x P/120) 3.0 X
Gdzie: fe= znamionowy poslizg silnika 2)
H32 qumioqoyvy 0/10 [Hz] f= czesftotliwoéé zqamionoyva
poslizg silnika rmp = liczba obrotéw na minute (patrz
tabliczka znamionowa silnika)
P = liczba biegundw silnika
Znamionowy 1.0/20 Wprowadz warto$¢ znamionowego pradu 1.8 X
H33 prad skuteczny '[ Al skutecznego silnika, odczytang z tabliczki
silnika znamionowe;j.
Wprowadz zmierzong wartos¢ pradu, gdy silnik 0.9 X 75
Prad skuteczny 0112 SIbQ I'(r(?m z predkoscia znamionowa bez
H34 silnika bez : obcigzena. " .
obciazenia [A] Wprowadz 50% wartosci pradu znamionowego,
kiedy trudno jest zmierzyé warto$¢ parametru
H34-[Prad skuteczny silnika bez obcigzenial.
H36 Sprawnosé 50/100 | Sprawdz warto$¢ sprawnosci silnika na 72 X
silnika [%] tabliczce znamionowe|.
Wybierz jeden parametr dla bezwtadnosci 0 X
silnika.
Zakres 0 Mniej niz 10-cio krotna bezwtadnos¢
H37 bezwtadnosci 0/2 silnika
silnika 1 | Okoto 10-cio krotna bezwiadnos$¢ silnika
2 Wiecej niz 10-cio krotna bezwladno$é
silnika.
Parametr ten dotyczy styszalnych dzwiekoéw 3 (0] 82
Wybor wydobywajacych sie z §ilnika, odgloséw
H39 czestotiwosci 1/15 dochodzacych z fa_lowmka ppdczas pracy,
P [kHz] uptywu pradu. Jesli wartosci czgstotliwosci
nosnej L S ) .
nosnej sg wysokie, dzwieki wydobywajace sie z
falownika sg cichsze.
0 |{Charakterystyka V/f} 0 X 63
Wybér trybu 1 | {Kompensacja poslizgu} 75
H40 sterowania '3 2 |[{PID} 76
3 | {Sterowanie wektorowe bezczujnikowe} 78
Jesli ten parametr ma warto$¢ 1, wtedy 0 X 78
H41 Autotuning 0/1 parametry H42 i H43 mierzone sg
automatycznie.
H42 nggﬁ;a{] F%? 0/5.0 [Q] | Warto$¢ rezystancji stojana. ) X
H44 lﬂﬁfylwzj?fj)c 0/[:;%)]'0 Indukcy jnos¢ uptywu silnika: stojana i wirnika ) X
Wzmocnienie 1000 (0]
H45 bezczujnikowe Wzmocnienie bezczujnikowe P
P 0/32767
H46 Wzmoprueme Wzmocnienie bezczujnikowe | 100 o
bezczujnikowe |
H50 Wybor sygnatu 0/ 0 | Wejscie | terminala (0~20 mA) 0] X 76
3) sprzezenia PID 1 | Wejscie terminala V1 (0~10V)
Wzmocnienie P 300.0 (@) 76
H51 dla sterowania 0/9099'9
PID %
Catkowity czas 1.0 (0] 76
H52 wzmocnienia | | 0.1/32.0
dla sterowania [sek] Parametr ustawia wzmocnienie dla sterowania
PID PID.
Rézniczkowy 0.0 (0] 76
czas
H53 wzmochienia D 0.0/30.0
dla sterowania [sek]
PID
ienie F 0.0 O .| 76
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Grani Parametr ogranicza warto$¢ czestotliwosci 60.0 (0] 76
anica o ;
NS wyjéciowejdla sterowania PID.
H55 CZQStOt"WOSC-:I 0/400 Warto$¢ mozna ustawia¢, gdy zawiera sie w
dla sterowania [Hz] . > 27 .
PID przedziale: F?1-[(}gestothwosc maksy malna] i
H23-[Czestotliwos¢ poczatkowa]
Czas przys$pieszania/zwalniania to taki 0 X 59
Czestotliwos¢ 0 |ktéry osigga wartos¢ parametru F21-
H70 odniesienia dla 0/ [Maksy malna czestotliwo$é] od 0 Hz.
przyspieszania/z Czas przys$pieszania/zwalniania to taki
walniania 1 | ktdry osigga docelowg czestotliwos¢ od
czestotliwosci robocze;j.
Skala czasu 0 |Jednostka: 0.01 sek 1 (0] 60
H71 | przy$pieszania/z 0/2 1 | Jednostka: 0.1 sek
walniania 2 | Jednostka: 1 sek
Parametrem tym ustawia sie parametr ktory 0 (0] 87
wyswietlany bedzie po zataczeniu zasilania, na
wyswietlaczu falownika.
0 | Rozkaz predkosci
1 | Czas przy$pieszania
2 | Czas zwalniania
) 3 | Tryb napedu
Widok na 4 | Tryb czestotliwosci
H7o |WyswietBozupo | 43 "5 Gesboliiwose wielokrokowa 1
zalaczeniu —
sasilania 6 Czqstotl!wo§9 w!elokrokowa 2
7 | Czestotliwos¢ wielokrokowa 3
8 | Prad wyjSciowy
9 | Predkos$¢ silnika
10 | Napiecie state szyn falownika
11 | Ekran uzytkownika
12 | Wyswietlanie btedu
13 | Kierunek obrotéw silnika
Jeden z tych parametréw moze by¢ monitorowany 0 (0] 87
, poprzez vOL-[Wybor ekranu uzytkownika]
H73 ngbﬁz)jvfiakgu 0/2 0 [Napiecie wyjsciowe [V]
y 1| Moc wyjsciowa [kW]
2 | Moment [kgf*m]
Wzmochienie Parame'h: zmienia wyéwiet_lanq predkoéé's’ilpika na | 100 (0] 86
H74 | dia wyswietiania 1/10000 predkos¢ obrotowg (obr/min) lub predkose liniowa
o [%] (m/min).
prediosci sinika RPM=(120 x f/H31) x H74/100
Wersja Parametr wyswietla wersje oprogramowania 1.0 X
H79 oprogramowania 0/10.0 falownika.
Ha1 Drugi czas 5.0 (0] 82
przyspieszania | 0/6000
Drugi czas [sek] 10.0 (0]
Ha2 zwalniania
Druga 60.0 X
H83 czestotliwos¢ 3([)(_'42(])0
podstawowa
Druga 0 X
H84 | charakterystyka 0/2
V/t
Drugie Parametr jest aktywny gdy wybrany terminal jest 5 X
forsowanie wigczony po ustawieniu parametréw 120-124 na
H85 momentu w warto$¢ 12 {Druga wartos¢ parametrow}
kierunku ,do
przodu” o
Drugie 0715 [%] 5 X
forsowanie
H86 momentu w
kierunku ,do
tyb”
Drugi poziom 150 X
H87 | ochrony przeciw 30[{,/10350

utknieciu silnika
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Drugi poziom 150 (0]
elektronicznego
H88 zabezpieczenia

termicznego
przez 1 min. 50/200
Drugi poziom [%] 100 (0]

elektronicznego
H89 | zabezpieczenia

termicznego —
ciagly
Drugi 1.8 X
H90 Znamionowy 0.1/20
prad skuteczny [A]
silnika
Ten parametr przywraca ustawienia fabryczne. 0 X 83
0 -
1 Wszystkie grupy parametréw przywracane
sg do ustawien fabrycznych.
. . Tylko parametry Grupy Napedu
In|CJowan,|e 2 przywracane sg do ustawien fabrycznych.
H93 parametrow 0/5 -
Tylko parametry Grupy Funkcyjnej 1
fabrycznych 3 i
przywracane sg do ustawien fabrycznych.
4 Tylko parametry Grupy Funkcyjnej 2
przywracane sg do ustawien fabrycznych.
5 Tylko parametry Grupy We/\Ny
przywracane sg do ustawien fabrycznych.
Hasto ochronne ; 0 (0] 84
Ho4 do zmiany O/FFF Haslo do parametru H95-[Ochrona zmiany
parametréw parametrow]
Parametr ten jest zdolny do blokowania lub 0 (0] 84
odblokowywania innych parametrow przez
H95 Ochrona zmiany O/FFF wpisanie hasta w H94.

parametrow UL (Odblokowany) | Parametr mozna zmienia¢
Parametru nie mozna

zmienic.

L (Zablokowany)
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Grupa We/Wy
er:jaok .. Minimalny . Usta;wenl él;ga:jvzf:;
wyéwietl Nazwa funkciji /Maksyma Opis fabryczne pracy Strona
Iny zakres
aczu
Skok do . T 1 0] 22
0 #adanego nr 1/63 E:JEISS{? umozliwia przeskok do wybranego
kodu )
Stata czasowa : . 10 (0] 51
filtru dla Parametr stuzy do regulacj analogowego
11 sygnalu 0/9999 | napiecia wejciowego przez potencjometr
wejSciowego VO falownika.
Minimane Ustawia minimalng warto$¢ napiecia na 0 o
12 ngpigcie 0/10 [V] wejsciu VO a pie
wejécia VO )
Czestotliwosé 0/400 Ustawia minimalng warto$¢ czestotliwosci 0.0 (0]
13 odpowiadajgca [Hz] falownika przy minimalnym napieciu na
parametrowi |2 wyjsciu VO.
Maksymalne Ustawia maksymalne napigcie na wyjsciu 10 o
14 napiecie 0/10 [V] VO y P& W)
wejscia VO )
Czestotliwose 0/400 Ustawia maksymalng warto$¢ 60.0 (0]
15 odpowiadajgca [Hz] czestotliwosci falownika przy
parametrowi 14 maksymalnym napieciu na wy ciu V0.
Stata czasowa 10 (0] 52
filtru dla Ustawianie statej czasowej filtru dla
6 sygnatu 0/9999 sygnatu wejsciowego V1.
we jsciowego V1
Minimalne Ustawia minimalng warto$¢ napigcia na 0 o
17 napiecie 0/10 [V] wejsciu V1
wejscia V1 '
Czestotliwosé 0/400 Ustawia minimalng wartos¢ czestotliwosci 0.0 0]
18 odpowiadajgca [Hz] falownika przy minimalnym napieciu na
parametrowi 17 wyjsciu V1.
Maksymalne : o . 10 (0]
9 napiecie 010 [V] \L/J:1;taW|a maksymalne napiecie na wyjsciu
wejscia V1 '
Czestotliwosé 0/400 Ustawia maksymalng wartos¢ 60.0 0]
110 odpowiadajgca [Hz] czestotliwosci falownika przy
parametrowi |9 maksymalnym napigciu na wyjsciu V1.
Stata czasowa 10 (0] 53
filtru dla Ustawianie statej czasowej filtru dla
I sygnatu 0/9999 sygnatu wejsciowego I.
wejsciowego |
112 Minimalny prad 0/20 Ustawia minimalng warto$¢ pradu na 4
wejscia | [mA] wejsciu |.
Czestotliwose 0/400 Ustawia minimalng warto$¢ czestotliwosci 0.0 (0]
113 odpowiadajgca [Hz] falownika przy minimalnej wartosci pradu
parametrowi 112 na wyjsciu .
114 Maksymalny 0/20 Ustawia maksymalng warto$¢ pradu na 20 0]
prad wejscia | [mA] wejsciu I.
Czestotliwosé 0/400 Ustawia maksymalng wartos¢ 60.0 0]
115 odpowiadajgca [Hz] czestotliwosci falownika przy maksy malnej
parametrowi I14 wartosci pradu na wyjsciu |.
0 Nie sprawdza zaniku sygnatu we. 0 0] 99
Kryterium analogowego.
16 zaniku sygnatu 0/2 1 Kiedy nastawiona jest mniejsza
wejsciowego warto$¢ parametru | 2/7/12
analogowego. 5 Kiedy nastawiona jest wieksza
wartosé parametru | 2/7/12
Okreslenie 0 (0] 56
zacisku P1 0 | Praca do przodu {FX}
120 terminala 0/24

wielofunkcyjneg
0 wejéciowego

1 | Praca do tytu {RX}

P.P.H.U.ELDAR; 45 — 531 Opole; tel. +48 77 44204 04; fax +48 77 45443 22 59, www.eldar.biz.pl 45




SINUS N Z ELETTRONICA SANTERNO
Okreslenie ) ) 1 (0]
zacisku P2 2 | Tryb awaryjnego zatrzy mania {EST}
121 terminala
wielofunkcyjneg 3 | Kasowanie biedu {RST}
0 wejsciowego
21kéie:f(|3n|:l>% 4 | Operacje na funkciji Jog {JOG} 2 ° &
122 terminala 55
wielofunkcyjneg 5 | Czestotliwos¢ krokowa niska
0 wejéciowego
ZOakéiesT(Isn;i 6 | Czestotiwo$¢ krokowa $rednia 3 ©
123 terminala
Vz)ielzf}fg_kocygéig 7 | Czestotliwo$¢ krokowa wysoka
wejsciow
Czas przyspieszania/zwalniania — 4 (0] 61
8 L
niski
9 Czas przys$pieszania/zwalniania —
Sredni
10 Czas przyspieszania/zwalniania —
wysoki
11 | Hamowanie pradem stalym 73
12 | Wy bor drugiego silnika 83
13 ] -
. 14| -
Okr.esklen;est 15 Operacja zwiekszania 73
124 Zt?e(r:ﬁinua la | Operacje,w czestotliwosci (w gére)
wielofunkeyjneg 16 gore/w dét Operacj.a zmniejsza}nia
0 Wejciowego czestotliwosci (w dof)
17 Operacje poprzez zaciski terminala 73
(P1,P4,P5,CM)
18 | Tryb zewnetrzny: A stycznik (EtA) 98
19 | Tryb zewnetrzny: B stycznik (EiB)
20 | -
Zmiana pomigdzy sterowaniem PID a 76
21 v,
22 | Zmiana opc;ji falownika
23 | Podtrzy manie sygnatu analogowego
24 | Wyfgczenie zwalniania/przy $pieszania
Oznaczenia BIT4 |BIT3 |BIT2 |BIT1 |BITO - - 87
125 we§¢ terminala
na
wyswietiaczu P5 P4 P3 P2 P1
Oznaczenia BIT1 |BITO 8
126 wyjs¢ terminala
na
wyswietlaczu 30AC | MO
Stata czasowa 15 (0]
127 wielofunkcyjneg 2/50 Jesli wartos¢ jest wieksza, odpowiedz od
0 wejscia wejscia terminala jest wolniejsza.
terminala
130 Czgstotliwosc 30.0 (0] 55
wielokrokowa 4
131 W?égitr%tli';vxzcs 0/400 Warto$¢ nie moze by¢ wieksza od wartosci 25.0 o
C —— parametru F21-[Czestotliwos¢
132 : zestotliwosé [Hz] maksymalna] 20.0 (0]
wielokrokowa 6
133 Czestotliwosc 15.0 (0]
wielokrokowa 7
Czas 3.0 (0] 61
134 przyépi1eszania 0/6000
Czas [seld 3.0
135 S
zwalniania 1
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Czas 4.0
136 przy $pieszania
Czas 4.0
137 zwalniania 2
Czas 5.0
138 przy spieszania
Czas 5.0
139 zwalniania 3
Czas 6.0
140 przy $pieszania
Czas 6.0
141 zwalniania 4
Czas 7.0
142 przy $pieszania
Czas 7.0
143 zwalniania 5
Czas 8.0
144 przy $pieszania
Czas 8.0
145 zwalniania 6
Czas 9.0
146 przy spieszania
Czas 9.0
147 zwalniania 7
Wyiscie 10[V] 0 89
0 Czestotliwose Czestotliwos¢
wyjsciowa maksymalna
150 Wyiscie 0/3 1 Prqc_j wyjéciowy 150%
analogowe AM 5 Nap|ef:|e 280V
wyjsciowe
3 Napiecie state DC 400V
szyn
Regulacja 100
151 wyjscia 10/200
analogowego [%]
AM
152 Poziom detekc_ji P_alrameir jegt dostep_ny_kiedy I_54—[Wybér 30.0 91
czestotliwosci wielofunkcyjnego wyjscia terminala] lub
0/400 | I55[Wybér przekaznika wielofunkcyjnego] 10.0
153 Pasmo deteke;i [Hz] ma wartos¢ 0-4. ‘ _ .
czestotliwosci Warto$¢ parametru nie moze by ¢ wigksza
od F21-[Czestotliwo$¢ maksymalna]
~ Wybor 0 | FDT-1 12 90
I wjksgéneg 90
terminala 1 |FDT-2
2 |FDT-3 17 92
3 |FDT-4 92
4 |FDT-5 93
5 | Przekroczenie zakresu {OL} 93
Wybor 0/17 6 | Przecigzenie falownika {IOL}
rzekaznika 7 | Ukniecie silnika {STALL}
155 wiglofunkc ine 8 | Wyzwalacz nadnapigciowy {OV}
o yineg 9 | Wyzwalacz podnapieciowy {LV}
10 Przegrzanie falownika, awaria
chtodzenia {OH}
11 | Zanik zadawania czestotliwosci
12 | Praca 94
13 | Stop
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14 | Stala predkos¢
15 | Szukanie predkosci
16 Czas oczekiwania na wejsciowy
sygnat startowy
17 | Biad na wyjsciu przekaznika
Kiedy Kiedy 2 0] 90
ystawmny wyzwalanie K|9dy‘ .
jest est inne pojawia sie
parametr s wyzwalanie
H26-[llos¢ niz . . | podnapieci
A podnapigci
préb owe owe
restartu]
156 Blad na vyyjéciu /7 Bit2 Bit1 Bit0
przekaznika 0 |- - -
1 - N
2 |- \ -
3 v v
4 | - -
5 [V : v
6 [V v :
7N v v
160 Numer 1/32 Parametr ten jest ustawiony gdy falownik 1 (0]
falownika uzywa standardu RS485 do komunikacji.
Wybierz predkos¢ transmisiji dla RS485 3 (0]
0 | 1200 bps
Predkos¢ 1 12400 bps
161 fransmisji 0/4 2 | 4800 bps
3 19600 bps
4 119200 bps
Wykorzystywane jest to gdy czestotliwos¢ 0 0] 99
Wybo6r napedu jest zadawana poprzez zaciski V1 oraz |
po stracie terminala lub przez opcje komunikacji.
162 sygnatu 0/2 0 | Kontynuacije operacii
zadawania T TWonv bie
czestotliwosci y bieg
2 | Zwalnianie az do zatrzy mania
oczeIEi;vaziia 00 W tym czasie falownik ustala czy jest 1.0 i
163 zaniku sygnatu 0.1/12 cze;s.tpt.llvyosc wejsciowa czy jej nie ma.
sadawania [sek] | Jeslijej nie ma falownik wykonuje operacje
czestotlwosci przedstawione w parametrze 162.
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8. Schematblokowy sterowania:
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8.1. Ustawianie czestotliwosciinapedu:
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9. Podstawowe funkcje

9.1. Ustawianie czestotliwosci

e Ustawianie czegstotliwosciprzez joystick 1 (cyfrowo)

G Widok na N i Ustawion | Minimalny/maksy Ustawienia Jednostk
rupa wyswietlaczu azwa parametid| 5 \variogé malny zakres fabryczne ednosika
G 0.0 Czestotlwose : 0/400 0.0 Hz
rupa wyjsciowa
Napedu Frq Ustaw[anlg _ 0 0/8 0
czestotliwosci

e Czestotliwo$¢ robocza jest ustawiana przez parametr 0.0-[Czestotliwosé wyjsciowa]
Ustaw Frq — [Ustawianie czestotliwosci] na 0 {Czestotliwo$¢ ustawiana przez joystick 1}
Ustaw pozadang czgstotliwos¢ parametrem 0.0 i nacisnij przycisk Prog/Ent (e) aby
wprowadzi¢ warto $¢ do pamieci.

e Warto$¢ nie moze by¢ wigksza od F21-[Czestotliwo$¢ maksymalna]

e Ustawianie czestotliwosciprzez joystick 2 (cyfrowo)

G Widok na N i Ustawion | Minimalny/maksy Ustawienia Jednostk
rupa wyswietlaczu azwa parametid| o \variogé malny zakres fabryczne ednosika
G 0.0 Czestotlwosé : 0/400 0.0 Hz
rupa wyjsciowa
Napedu Frq Ustaw[anlg _ 1 0/8 0
czestotliwosci

e Czestotliwo$¢ robocza jest ustawiana przez parametr 0.0-[Czestotliwosé wyjsciowa]

e Ustaw Frq — [Ustawianie czestotliwosci] na 1 {Czestotliwo$¢ ustawiana przez joystick 2}

e  Gdy wyswietlany jest parametr 0.0 czestotliwo$¢ zmienia sie klawiszami w Gére (A) lub w D6t
(V).

e Wartos¢ nie moze by¢ wieksza od F21-[Czestotliwos¢é maksymalna].

e Ustawianie czestotliwosci przez potencjometr (V0) falownika (analogowo)

Zapobieganie wahaniom wejsciowego sygnatu analogowego przed szumami

. Ustawion | Minimalny/ o
Widok na Ustawienia | Jedno
Grupa wyéwietiaczu Nazwa paramefru a maksymaln fabryczne | ska
wartos$¢ y zakres
Grupa 0.0 Czestotliwos¢ wyjsciowa - - - Hz
Napedu Frg Ustawianie czestotliwosci 2 0/8
Stata czasowa filtru dla sygnatu
I wej$ciowego VO 10 0/9999 10
12 Minimalne napigcie wejscia VO - 0/10 0 [V]
Grupa Czestotliwosé odpowiadajgca
WeMy 13 parame rowi 12 - 0/400 00 [Hz]
14 Maksy malne napiecie wejscia VO - 0/10 10 V]
Czestotliwo$¢ odpowiadajgca
15 parametrowi 14 - 0/400 60.0 [Hz]

e Ustaw Frq — [Ustawianie czestotliwosci] na 2.
e Czestotliwosé moze by¢ monitorowana parametrem 0.0 — [Czestotliwo$¢ wyjsciowa]
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| 1: [Stala czasowa filtru dla sygnatu wejsciowego V0]
Przydatne w eliminacji szumoéw w obwodach ustawienia czestotliwosci.
Zwieksza sie statg czasowa filtru gdy state operacje nie moga by¢ wykonywane z powodu
zakiécen i szumow. Im wigksze wartosci tym wiekszy jest czas odpowiedzi (czas t sie
zwieksza).

Wwejscia Wi |

| stawianie
czestative. |
. %
12 - 15 :[Minimalny/maksymalny zakres napiecia wejsciowego i ustawienia czestotliwosci]
Ustawiana jest czestotliwos¢é odpowiadajaca parametrowi VO wejsciowego napiecia.

Przykiad: Gdy ustawiane sa nastepujace parametry: 12-[Minimalne napiecie na wejsciu
V0]=2V, I3-[Czestotliwo$¢ odpowiadajaca parametrowi 12]=10Hz, [4-[Maksymalne napiecie na
wejsciu V0]=8V i I5-[Czestotliwos¢é odpowiadajaca parametrowi 14]=50 Hz, wykres tych
zaleznosci wyglada nastepujaco:

Czestotliwosc

50Hz

T

fay  wWejscie VD

Ustawianie analogowej czestotliwosci przez wejscie napieciowe-analogowe (0-10V) lub
poprzez potencjometr podtagczony do zaciskéw VR terminala.

Ustawion | Minimalny/

G Widok na Ustawienia | Jedno
rupa swietlaczu Nazwa paramefru a maksymaln fabrvczne | ska
e wartosé | y zakres Y
Grupa 0.0 Czestotliwos¢ wyjsciowa - - - Hz

Napedu Frq Ustawianie czestotliwosci 3 0/8
Stata czasowa filtru dla sygnatu
16 wejsciowego Vi 10 0/9999 10
17 Minimalne napiecie wejscia V1 - 0/10 0 V]
Grupa Czestotliwosé odpowiadajaca
We/MWy 18 paramerowi 17 - 0/400 0.0 [Hz]
19 Maksy malne napiecie wejscia V1 - 0/10 10 V]
Czestotliwo$¢ odpowiadajgca
110 parame rowi 19 - 0/400 60.0 [Hz]

Wybor Frq-{Ustawianie czestotliwosci] na wartos¢ 3 {Ustawianie czestotliwosci przez zacisk
V1 terminala}

Napiecie wejsciowe 0-10V moze by¢ bezposrednio stosowane z zewnetrznego sterownika lub
potencjometru (pomiedzy zaciskami VR i CM terminala).

Podtacz przewody terminala i kieruj sie opisem z poprzedniej strony dla parametréw 16-110.
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\ \
v
&; /R ‘% &g W
W
& 1 & CM
& S Wejscie

Fodtaczenie patencjometiu do (aarj?ﬁ% IWETRRIR e

zaciskow VR i CH terminala

Ustawianie czestotliwosci przez wejscie analogowe-pradowe (0-20mA)

. Ustawion | Minimalny/ o
Widok na Ustawienia | Jedno
Grupa wyséwietlaczu Nazwa paramefru a maksymaln fabryczne | ska
wartos$é y zakres
Grupa 0.0 Czestotliwos¢ wyjsciowa - - - Hz
Napedu Frq Ustawianie czestotliwosci 4 0/8
Stata czasowa filtru dla sygnatu
111 wejsciowego | 10 0/9999 10
Minimalna wartos¢ pradu na
112 wejsciu | - 0/20 4 [A]
Grupa Czestotliwos¢ odpowiadajgca .
WeMWy 113 parametrowi 112 0/400 0.0 [Hz]
Maksymalna warto$¢ pradu na
114 wejciu | - 0/20 20 [A]
Czestotliwo$¢ odpowiadajaca )
15 parametrow 114 0/400 60.0 [Hz]

Wybér Frq-{Ustawianie czestotliwosci] na wartos¢ 4 {Wejscie analogowe-pradowe (0-20mA)}
Czestbotliwos¢ jest regulowana przez prad wejsciowy 0-20 mA na zaciskach | oraz CM
terminala.

Opis patrz wyzej.

Ustawianie czestotliwosci potencjometrem falownika + pradem wejsciowym analogowym (0-
20mA)

G Widok na Uizt | (bl Ustawienia | Jedno
rupa - Nazwa paramefru a maksymaln

wyswietlaczu T y zakres fabryczne | ska
Grupa 0.0 Czestotliwos¢ wyjsciowa - - - Hz
Napedu Frq Ustawianie czestbotliwosci 5 0/8 0

Wybér Frq-{Ustawianie czestotliwosci] na wartos¢ 5 {Potencjometr falownika oraz wejscie
analogowe -pradowe (0-20mA)}

e Dopasowanie predkosci gtéwnej do predkosci pomocniczej poprzez funkcje override.
e Dotyczy parametrow: I11-15,111-115
¢ Kiedy predkos¢ gtowna ustawiana jest potencjometrem, a predko$¢ pomocnicza przez wejscie
analogowe pradowe (0-20mA) funkcja override jest nastepujaco skonfigurowana:
Grupa Oznaczenie Nazwa parametru Wartos¢ Jednostka
12 Minimalne napiecie wejscia VO 0 \
Grupa 13 Czestotliwo$¢ odpowiadajgca parametrowi 12 0 Hz
We/Wy 14 Maksymalne napiecie wejscia VO 10 \
15 Czestotliwos¢ odpowiadajgca parametrowi 14 60.0 Hz
112 Minimalna warto$¢ pradu na wejsciu | 4 mA
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113 Czestotliwos¢ odpowiadajgca parametrowi 112 0 Hz
114 Maksy malna warto$¢ pradu na wejsciu | 20 mA
115 Czestotliwosc¢ odpowiadajaca parametrowi 114 5.0 Hz

Po wprowadzeniu powyzszych wartosci, jesli potencjometrem ustawione bedzie 5V ina wejsciu |
bedzie prad 10mA to na wyjsciu falownika czestotliwos$¢ osiggnie wartos¢ 32,5 Hz.

e Ustawianie czestotliwosci poprzez wejscia: napieciowe 0-10V + pradowe 0-20mA.

. Ustawion | Minimalny/ o
Widok na Ustawienia | Jedno
Grupa wyéwietlaczu Nazwa parametru a maksymaln fabryczne | ska
wartosé y zakres
Grupa 0.0 Czestotliwos¢ wyjsciowa - - - Hz
Napedu Frq Ustawianie czestotliwosci 6 0/8 0

Ustaw Frg-[Ustawianie czestotliwoscilna 6 {V1 + wyjscie | terminala}

Dotyczy parametrow: 16-110, 111-115

¢ Opisane w Ustawianiu czestotliwosci przez potencjometr falownika + wejscie pradowe-
analogowe (0-20mA).

e Ustawianie czesitliwosci przez potencjometr falownika + wejscie 0-10V

Ustawion | Minimalny/

Grupa V\,”d.OK na Nazwa parametru a maksymaln Ustawienia | Jedno
wyswietlaczu TR y zakres fabryczne | stka
Grupa 0.0 Czestotliwosé wyjsciowa - - - Hz
Napedu Frq Ustawianie czestotliwosci 7 0/8 0

e Ustaw Frq{Ustawianie czestotliwosci] na 7 {Potencjometr falownika + wejscie 0-10V}
e Dotyczy parametréw: I1-15, 16-110
e Opisane w Ustawieniach czestotliwosci przez potencjometr falownika + wejscie 0-20mA

e Podtrzymanie analogowe

. Ustawion | Minimalny/ .
Widok na Ustawienia | Jedno
Grupa oyt Nazwa paramefru a maksymaln
wyswietlaczu warlosé y zakres fabryczne | ska
Grupa Frq Ustawianie czestotliwosci 217 0/8 0 Hz
Napedu
Okreslenie wielofunkcyjnego
120 o ) - 0
wejscia P1 terminala
Grupa
~ ~ 0/24
We/Wy Okredlenie wi :
124 reslt_e’n@ W|elofunl_<cyjnego 23 4
wejscia P5 terminala

e Ustawienia te sg aktywne kiedy Frq-{Ustawienie czestotliwosci] ma wartos¢ 2-7.

e Ustaw jedno w wielofunkcyjnych wejsé terminala na wartos¢ 23 aby aktywowaé
operacje Podtrzymania analogowedo.

o Kiedy 124-[Okreslenie wielofunkcyjne wejscie terminala P5] ma wartos¢ 23
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stawienie
czestotliwosc

Czestotliwoss /—ﬁ

i —

Start |

9.2. Ustawianie czestotliwosci wielokrokowej

. ) Minimain
Grupa w\;/vélan%(tlgiz Nazwa parametru USE&IM o gLy LHERETE | SRl
u warlosé malny fabryczne a
zakres
Grupa 0.0 Czestotliwos$¢ wyjsciowa 5.0 0/400 0.0 Hz
Napedu Frq Ustawianie czestotliwoSci 0 0/8 0 -
St1 Czestotliwos¢ wielokrokowa 1 10.0
St2 Czestotliwos¢ wielokrokowa 2 - 0/400 20.0 Hz
St3 Czestotliwos¢ wielokrokowa 3 - 30.0
Grupa 122 Okreslenie wielofunkcyjnego 5 > i
We/Wy wejscia P3 terminala
123 Ok!'ses’llenie wielgfunkcyjnego 6 0/24 3 i
wejscia P4 terminala
124 Ok'rt’as"lenie wiequunkcyjnego 7 4 )
wejscia P5 terminala
130 Czestotliwos¢ wielokrokowa 4 - 30.0
131 Czestotliwos$¢ wielokrokowa 5 - 25.0
132 Czestotliwos$¢ wielokrokowa 6 - 0/400 20.0 Hz
133 Czestotliwos$¢ wielokrokowa 7 - 15.0

Aby sterowa¢ wielokrokowa czestotliwoscia wybierz odpowiednie zaciski terminala (P 1-P5)
Jezeliwybrane sa zaciski P3-P5, ustaw parametry 122-124 na wartosci 5-7, aby sterowaé

wielokrokowg czestotliwoscia.
Wielokrokowa czestotliwos$é (gdy warto$¢=0) jest ustawialna przez Frq-{Ustawianie
czestotliwosci] i 0.0-[Czestotliwos¢ wyjsciowal.
Wielokrokowa czestotliwosé (gdy warto$¢=1-3) jest ustawialna przez parametry St1-St3 z
Grupy Napedu, gdy parametry 130-133 z Grupy We Wy maja wartosci 4-7.

Krak 2
Czestotliwodé P lub Fx P5 P4 P23
krokowa
0] v -
1 ¥ Z v
2 v ;
3 v - v Kiok &
P2 e s I s
4 v v ", — ——
5 ¥ v v E5 | -
6 v v ExX |
ik [ ]
T v v v
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9.3. Ustawiania napedu

Ustawion

Minimalny/

Widok na Ustawienia | Jedno
Grupa o Nazwa parametru a maksymaln
wyswietlaczu wartosé y zakres fabryczne | stka
Ustawienia napedu]
Grupa Drv [ 0 03 1
Napg . (Start/Stop)
drC [Kierunek wirowania silnika] - F/r F

Ustaw drv-{Ustawienia napedu] na 0.
¢ Silnik zaczyna przy$pieszac¢ po nacisnieciu klawisza RUN (start) na przednim panelu
falownika, gdy czestotliwos$¢ jest nastawiona. Po naci$nieciu klawisza STOP/RST silnik

zaczyna zwalniac.

e Wybdr kierunku wirowania silnika ustawia parametr dr C{Wybér kierunku wirowania silnika],
gdy silnik uruchamiany jest przyciskiem RUN.

drC Kierunek obrotaw Do przodu
silnika R Doty
= Fx: Przeciwnie do kierunku
ruchu wskazowek zegara
e Polecenie startu przez zaciski FX i RX terminala
. Ustawion | Minimalny/ .
Grupa V\s'l\ll(\:i:‘t(lancz:azu Nazwa paramefru a maksymaln L::éa“gigf Js?ﬂ(igo
Wy wartos¢ y zakres Y
Grupa [Ustawie nia napedu]
Napedu D5 (Start/Stop) 1 073 1
120 Okreslle'm.e W|elofun]<cyjnego 0 0/24 0
Grupa wejscia P1 terminala.
WeWy 121 Okreslle,nlle W|elofun}<cyjnego 1 0/24 1
wejscia P2 terminala.

Ustaw drv-{Ustawienie napedu] na 1.
e Ustaw parametr 120 na 0 oraz 121 na 1 aby uzy¢ zaciskédw P1 i P2 jako FX i RX.

e _FX"rozkaz pracy ,do przodu”, ,RX” rozkaz pracy ,do tytu”.

e Operacje nie bedg wykonywane kiedy obydwa parametry ,FX” i ,RX” beda wigczone lub
wytaczone.
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Crestotliwoic

FX [ | I
RX [ |
: Ustawion | Minimalny/ o
Grupa W'd.OK na Nazwa paramefru a maksymaln Ustameniay fedno
wyswietlaczu o fabryczne | sta
wartosé y zakres
Grupa [Ustawie nia napedu]
Napedu Drv (Start/Stop) 2 0B !
Okres$lenie wielofunkcyjnego
Grupa 120 wejscia P1 terminala. 0 0/24 0
WeWy Okreslenie wielofunkcyjnego
121 wejscia P2 terminala. 1 0/24 1

e Ustaw parametr drv na 2.
Ustaw parametr 120 na 0 i parametr 121 na 1 aby uzy¢ zaciskéw P1 i P2 jako FX i RX.
FX: Polecenie startu. Silnik wiruje w kierunku ,do przodu’ kiedy RX terminala (P2) jest
odtgczone.

e RX:Wybdrkierunku wirowania silnika. Silnik wiruje w kierunku ,do tylu” kiedy RX terminala
(P2) jest wtaczony.

Czegstotliwasc /—\

FX fié

RX [ |

¢ Blokada pracy FX/RX

Widok na LSiEm | W= Ustawienia | Jedno
Grupa " Nazwa paramefru a maksymaln
wyswietlaczu o fabryczne | sta
wartosé y zakres

Grupa drc [Wyborklerquu wirowania ) FR F

Napedu silnika]

Grupa
Funkcyjna F1 [Blokada pracy w przéd/w tyt] - 0/2 0

1

Wybor kierunku wirowania silnika
e 0:Brak blokady
e 1:Blokada pracy do przodu
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e 2:Blokada pracy do tytu

o Wybdr startu po wigczeniu zasilania

. Ustawion | Minimalny/ .
Widok na Ustawienia | Jedno
Grupa wyéwietlaczu Nazwa paramefru a maksymaln fabryczne | ska
warfosé y zakres
Grupa [Wybdr kierunku wirowania
Napedu drC silnika] 2 03 1
Grupa , .
Funkcyjna H20 [Wybor startu po wiaczeniu 1 0/ 0
5 zasilania]

e Ustaw parametr H20 na 1.
e Kiedy zasilanie doprowadzone jest na wejscie falownika i parametr drv ma wartos¢ 1 lub 2

{start przez podtaczenie zaciskdéw terminala} silnik zaczyna sie obracac.
e Parametrjest nieaktywny kiedy drv ma wartos¢ 0 {start prze z klawiature falownika}

/N UWAGA

Trzeba zachowa¢ szczegoIng uwage uzywajac tej funkciji, podiaczenie napiecia zasilajacego
spowoduje nagly rozruch silnika.

Mapigcie
wE|SCiowe

Cresotliwosc

A VA

Polecenie

startu | | | | |
Kiedy H20 rma Kiedy H20 ma
warose 0 waroéc 1

9.4. Ustawianie czasu zwalniania/przys$pieszania, jednostki.
e Ponowne uruchomienie po wy stapieniu btedu.

G Widok na N . e Mirllimalnyl// Ustawienia | Jedno
rupa wyéwietiaczu azwa parametru a |maksymain |t oone | ska
wartos$¢ y zakres
Grupa drc [Wyborklerquu wirowania 12 0/3 1
Napedu silnika]
Grupa [Ponowne uruchomienie po
Funk2cyjna H21 e 5 0] 1 0n 0

e Ustaw parametr H21 na 1.
e Silnik zaczyna sie obraca¢ kiedy parametr drv ma warto$¢ 1 lub 2, kiedy bfad zostanie

skasowany silnik ponownie zacznie sie obracac.
e Funkcja jest nieaktywna kiedy parametr drv ma wartos¢ 0 {start prze z klawiature falownika}

/N UWAGA
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Trzeba zachowa¢ szczeg6Ina uwage uzywajac tej funkcji, gdy biad zostanie skasowany
falownik ponownie uruchomi silnik.

Czestotliwose / /

Fasowanie bledu [ |
Folecenie
ponownego
staru [ | |
Kiedy H21 mawarosc Fiedy H21 mawanosc 1

Czas przys$pieszania/zwalniania oraz ustawianie jednostek

e Ustawianie czasu zwalniania/przys$pieszania bazujac na maksymalnej czestotliwosci

Grupa Lo Nazwa paramefru UStaa:Ni o m;&m% e oY (CL el
wyswietlaczu 1 y zakres fabryczne | ska
Grupa ACC Czas przyspieszania - 0/6000 5.0 sec
Napedu dEC Czas zwalniania - 0/6000 10.0 sec
Grupa
Funkcyjna F21 [Czestotliwos¢ maksymalna] - 0/400 60.0 Hz
1
[Czestotliwos¢ odniesienia dla
F G&Jpg H70 przys$pieszania/zwalniania] 0 on 0
un zcyjna H71 [Skala czasu ) 0/2 1
przys$pieszania/zwalniania]

e Ustaw zadanag wartos$¢ czasu przyspieszania/zwalniania parametrami: ACC/dEC z Grupy
Napedu.

e Jezeliparametr H70 ma wartos¢ 0 {Czestotliwo$é maksymalna}, Czas przy$pieszania to taki
po uptywie ktdrego czestotliwos¢ osigga wartos¢ maksymalng zaczynajgc od 0 Hz.
e Skala czasu przyspieszania/zwalniania jest ustawiana parametrem H71.

e Czas przyspieszania/zwalniania jest ustawiany w oparciu o F21{Czestotliwos¢ maksymalnal.
Na przyktad: jezeli parametr F21 jest ustawiony na 60Hz, czas przyspieszania/zwalniania
wynosi 5 sekund, a czestotliwo$¢ wynosi 30Hz, czas po ktérym osiggnieta bedzie
czestotliwo$¢ 30 Hz wynosi 2,5 sekundy.

Crestotliwosc
maksymalng,, S[eriEer e e,
B0 Hz 4

Czestotliwosc
robocza 30 Hz

Start

Czas pravsp. Czas zwaln.
- -
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e Bardziej dokfadne ustawienia czasu moga by¢ ustawione na podstawie charakterystyki jak

przedstawiono:
Kod Nazwa parametru Ustawiany zakres Warto$¢ | Opis
H71 Skala czasu 0.01~600.00 0 Jednostka: 0.01 sek
przy$pieszania/zwalniania [0 1~6000.0 1 Jednostka: 0.1 sek
1~6000 2 Jednostka: 1 sek

e (Czas przyspieszania/zwalniania powigzany z czestotliwoscig roboczag

Grupa e 7 Nazwa parametru UStaaWI " r?]ﬂajlrl:? ?;gsllr/n Ustawienia | Jedno
P wyswietlaczu P . y fabryczne | stka
wartosc y zakres
Grupa ACC Czas przys$pieszania - 0/6000 5.0 sec
Napedu dEC Czas zwalniania - 0/6000 10.0 sec
Grupa ., L
: [Czestotliwos¢ odniesienia dla
Funkzcyjna 7Y przys$pieszania/zwalniania] - 0r 0

e Czas przyspieszania/zwalniania jest ustawiany parametrami ACC/dEC.

e Jezeliparametr H70 ma warto$¢ 1 {Czestotliwo$¢ $rednia}, czas przyspieszania/zwalniania to
taki po uptynieciu ktérego osiagnieta zostaje czestotliwo$é docelowa z czestotliwosci roboczej
(pradowe sterowanie czestotliwoscia).

¢ Kiedy parametr H70 ma warto$¢ 1 {Czestotliwo$¢ $rednia}, a czas przyspieszenia wynosi 5
sekund (pasmo A: czestotliwos¢ osiaga warto$¢ 10Hz, pasmo B: czestotliwos¢ 10Hz, inna
czestotliwo $¢ robocza nie wydobywa sie, C: czestotliwos¢ robocza (w tym przypadku
czestotliwo$¢ docelowa) wynosi 30Hz gdy wydobywa sie czestotliwos¢ robocza 10Hz. Ale
nastawiony czas przyspieszania 5 sekund jest utrzymany).

Czestollmwosc

30 Hz

wyjSciowa . Czestollmwosc
Czestotliwosc docelowa
robocza 10Hz Sradnia
czestotliwosc
C | Tas

I I !
Sek

Folecenie T i
staru |

- -
b zekund 5 sekund

e Ustawianie czasu przyspieszania/zwalniania przez wielofunkcyjne wyjscia terminala

Gn Widok na N rametr st x.wmﬂnﬁ Ustawienia | Jedno
upa wyswietlaczu azwa parametu a aksyma fabryczne | sta
wartos$¢ y zakres
Grupa ACC Czas przyspieszania - 0/6000 5.0 sec
Napedu dEC Czas zwalniania - 0/6000 10.0 sec
120 Okreslenie zacisku P1 terminala 0 0
Grupa wielofunkcyjnego wejsciowego 0/24
We/Wy 121 Okres lenie zacisku P2 terminala 1 1
wielofunkcyjnego wejsciowego
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122 Ok_reé lenie zgcisku P:_% te_rminala 8 2
wie lofunkcyjnego wejsciowego

123 Okreslenie zacisku P4 terminala 9 3
wie lofunkcyjnego wejsciowego

124 Okreslenie zacisku P5 terminala 10 4
wie lofunkcyjnego wejsciowego

134 Czas przy$pieszania 1 - 3.0

147 Czas zwalniania 7 - 90

e Ustaw 122 na 8, 123 na 9, 124 na 10, jesli chcesz ustawiC czas przyspieszania/zwalniani przez
zaciski P3-P5 terminala.

e Czas przy$pieszania/zwalniania mozna tez ustawia¢ parametrami ACC i dEC (wartos$¢ funkcii
przyspieszania/zwalniania ma wartos¢ 0).
e Gdy wartos¢ funkcji przyspieszania/zwalniania ma warto$¢ 1-7 ustawia sie jg parametrami

134-147 .
Mﬂh—_‘"""——__
TR Czas
preyépieszanial | py P4 P3
zwalniania
Czestotiiwose
Czas |Czas  |Czas  |Czas | Czas Czaz |Czas Czas 0 ~ - -
przysp | Prapsp. PSR, prepsp. | zwalniania 4 2walni | zwalni 2walniania 7
.0 1 2 3 ania 5 ania B 1 % B v
2, - v -
3 - v v
P3 — — — [ p y
P4 | | [—
5 v E v
P5 [ |
G v v -
FX [ ]
¥ % v v
e Ustawianie wzorca przyspieszania/zwalniania
) - Ustawion
Widok na Minimalny/maksymalin Jednostk
Grupa wyswietlaczu Nazwa parametru y zakres a . a
wartos¢
Grupa F2 Wzorzec przyspieszenia o 0| Liniowy .
Funkcyjna 1 F3 Wzorzec zwalniania
Krzywa S
H17 Nachylenie poczatku krzywej S 1~100 40 Y%
H18 Nachylenie konca krzywej S 40 %

Wzorzec przyspieszania/zwalniania ustawiany jest parametrami F2 i F3.
e Liniowy: Jestto 0gdiny wzorzec dla statomomentowych aplikacji.

e Krzywa S: Pozwala ona na gtadkie przyspieszanie i zwalnianie silnika.
Odpowiednie dla aplikacji typu: winda, drzwi windy.

e UWAGA:
W przypadku krzywej S, czas zwalniania/przyspieszania jest dtuzszy niz ten ustawiony przez
uzytkownika.
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Czestotliwasc

Fozkaz staru

Czas prayip. Czas zwaln.
-+ -

Czesofliwosc
odniesienia 1/2 crestotliwosc
preyépieszania, zwa m odniesienia
Iniani prayipieszania) owal
/ \ / niania
/ N\
N

Czestotliwosc

H17 H1i8 H17 H18
Poczatek  oniec Foczgtek  Roniec
RITYSPIESE hrzyépies hamowani  hamowani
il zania a a

Zauwaz ze czestotliwo$¢ odniesienia przyspieszania/zwalniania (H70) ma warto$¢ czestotliwosci
maksymalnej, a czestotliwos¢ docelowa jest mniejsza od maksymalnej czestotliwo$ci.

Czestotivwaozss
odnigzienia
prayipiezzanias
zwalniania [H 0]

Czeztotliwogs ,_.-' i 3
docelowa / \
Czestotliwoss / \

H17 H18 H17 H18

e Jezeliustawiana czestotliwos¢ docelowa bedzie wigksza o cz. Maksymalnej przebieg krzywej
S bedzie inny niz pokazano.

o Wytaczenie przyspieszania/zwalniania

Ustawion | Minimalny/

Widok na Ustawienia | Jedno
Grupa wyswietlaczu Nazwa parametru a maksymaln fabryczne | ska
wartosc y zakres

120 Okreslenie zacisku P1 terminala 0

G wielofunkcy jnego wejsciowego )
rupa

We/MWy - — : 0724

124 Okreslenie zacisku P5 terminala 24 4

wie lofunkcyjnego wejsciowego
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e Wybierz zacisk terminala zdefiniowany odpowiednig funkcjg 120-124, aby wytaczy¢ funkcje
przy$pieszania/zwalniania.

¢ Np.jesliwybrany jest zacisk P5 terminala ustaw parametr 124 na warto$¢ 24 aby aktywowac
funkcje.

Czestothwoss

Pg [ ON ] [on]

Folecenie startu
| ON |

9.5. Sterowanie V/f

Operacije na charakterystyce liniowej V ff

. Ustawion | Minimalny/ o
qupa | KM | e paramery a | makeymain | Ysiieni | Jodno
wartos$¢ y zakres
Grupa F22 Czestotliwo$¢ bazowa - 30/400 60.0 Hz
Funkcyjna 1 F23 Czestotliwos¢ poczatkowa - 0/10.0 0.5 Hz
F30 Charakterystyka V/f 0 0/2 0

e Ustaw parametr F30 na 0 {charakterystyka liniowa}

e Parametrten utrzymuje liniowg charakterystyke napiecie/czestotliwos¢ (stosunek F23-
[czestotliwos¢ poczatkowa] i F22-[ czestotliwosé bazowa]). To jest stosowane w aplikacjach
statomomentowych.

o F22 — [Czestotliwo$¢ bazowa]: Na wyjsciu falownika jest napiecie znamionowe. Wprowadz
warto $¢ czestotliwosci odczytang z tabliczki znamionowej silnika.

e F23 — [Czestotliwos¢ poczatkowa]: Falownik wystawia napiecie na wyjscie.

Czestotiwoic bazowa

L. Czestotliwoic poczatkowa
Cagstotiwois |
M apigcie

Zhamionowe
falovnik.a

Mapiecie

Rozkaz startu
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e Charakterystyka kwadratowa V/f

oupa | Weokna Nozwaparamety | | maksymain | Ustawenia | Jedro
W wartos$é y zakres 2
Grupa
Funkcyjna 1 F30 Charakterystyka V/f 1 0/2 0

e Ustaw parametr F30 na 1 {kwadratowa}
e Parametrten utrzymuje kwadratowg charakterystyke napieciowo/czestotliwosciowa. Aplikacja
ta jest odpowiednia dla: pomp, wentylatoréw itp.

Mapigcie

100%

Czestat.

Czestotliwost bazow

e Charakterystyka V/f uzytkownika

. Ustawion | Minimalny/ o
Grupa V\,/'d.c’k na Nazwa paramefru a maksymaln Ustawienia | Jedno
wyswietlaczu . fabryczne | sta
wartos$é y zakres
F30 Charakterystyka V/f 2 0/2 0
F31 Charakterystyka ‘V/f ,u’zytkownika ) 0/10.0 05 Hz
Grupa Czestotliwos¢ 1
Funkcyjna 1 ~ ~
F38 Charaktery;tykg V/f uzytkownika ) 0/100 100 %
apiecie 4

Ustaw parametr F30 na 2 {Charakterystyka V/f uzytkownika}
Uzytkownik moze dopasowac charakterystyke napiecie/czestotliwosé zgodnie ze wzorcowg
charakterystyka V/ specjalistycznych silnikow i charakterystyk obcigze niowych.

/N UWAGA

¢ W przypadku stosowania standardowych silnikdw indukcyjnych, nie nalezy ustawia¢ zbyt
duzych wartosci odbiegajacych od charakterystyki liniowej V/f, gdyz moze to wplynaé na
skrécenie momentu lub przegrzanie silnika.

e  Gdy ustawiona jest charakterystyka V/f uzytkownika parametry F28-[ Forsowanie momentu w
kierunku ,do przodu”] i F29-[ Forsowanie momentu w kierunku ,wstecz”] sg nieaktywne.
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M apiecie
100% /—
Fag =
Fa6 a"“:.-
\J
Charakt.
F34 linicwa
WA
F32 :
J_I_-_.'---"" Czesztatliwoss
Czestotliwosé F31 F33 F35 F37 Czestatliwosis
poczatkowa bazowa
e Dopasowanie napiecia wyjSciowego
. Ustawion | Minimalny/ o
Grupa V\!ld_oI:;a Nazwa paramefru a maksymaln Lsttt’aW|en|a Jeuc(lno
wyswietlaczu warosé | y zakres abryczne | stka
Fu rﬁ?yﬁﬁ ai F39 Regulacja napiecia wy j§ciowego - 40/110 100 %

Funkcja ta stuzy do dopasowania napiecia wyjsciowego falownika. Przydatne to jest wtedy

gdy uzywany silnik ma mniejsze napiecie znamionowe od napiecia na wyjsciu falownika.

Napiecis 100% wartodei
100%
F0% wartosc
T0%

Czestotlivwoss

Czestotliwodd bazowa

Reczne forsowanie momentu

Widok na Ustawion | Minimalny/ Ustawienia | Jedno
Grupa swietlaczu Nazwa paramefru a maksymaln fabrvezne | ska
Wy warto$é y zakres Y
F27 Wyb6ér forsowania momentu 0 0N 0
Forsowanie momentu w kierunku
Grupa F28 »
. ,do przodu -
Funkcyjna 1 - ; 0/15 5 %
F29 Forsowanie momentu w kierunku
~wstecz”

Ustaw parametr F27
°

na 0 {Reczne forsowanie momentu}

Wartosci Forsowania momentu w kierunku do przodu/wstecz ustawia sie osobno

parametrami F28 i F29.

/N UWAGA
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e Jezeliobie wartosci beda duzo wieksze od wymaganych moze to spowodowaé przegrzanie
silnika z powodu zbyt duzej mocy dostarczone;j.

Mapiecie
100%

Bez forfowania

: ~ momenty
Forsowanie

rnommentu do

przodu Fx Cras

Farsowanie
marmentu
wistBCE B

X ]

RX |

e Automatyczne forsowanie momentu

. Ustawion | Minimalny/ .
Grupa wa\s'I\I/eigt(lan:zu Nazwa paramefru a maksymaln Lg:éarmigf Jseucigo
wartos¢ y zakres
Grupa F27 Wyb6r forsowania momentu 1 0N 0
Funkcyjna 1 y
Charakterystyka V/f uzytkownika
Grupa it ythllpiecie 2 ! ) 0.1712 ) A
Funkcyjna 2 H41 Autotuning 0 0/1 0
H42 Rezystancja stojana (Rs) = 0/5.0 - Q

e Przed ustawieniem automatycznego forsowania momentu parametry H34 i H42 powinny by¢
poprawnie ustawione.
Ustaw parametr F27 na 1 {Automatyczne forsowanie momentu}
Falownik automatycznie zwieksza moment silnika przez zwigeks zanie napiecia wyjsciowego,

po wczesniejszym sprawdzeniu i dopasowaniu parametrow silnika.

9.6. Wybér trybu stop

e Zwalnianie az do zatrzymania

Grupa Widok na Nazwa parametru UStaa:M o mﬂs"yﬂgﬁ Ustawienia | Jedno
wyswietlaczu warlosé y zakres fabryczne | stka
Gru pa F4 Tryb hamowania 0 0/2 0
Funkcyjna 1

e Ustaw parametr F30 na 0 {Zwalnianie az do zatrzymania}
e Falownik bedzie zwalniat do OHz przez okres ustawionego czasu.
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Czestotliwosc

Fozkaz startu l

Czas zwaln.

e Hamowanie pradem statym

. Ustawion | Minimalny/ o
Grupa V\,/'d.c’k na Nazwa parametru a maksymaln Ustawienia | Jedno
wyswietlaczu o fabryczne | stka
wartosé y zakres
Grupa .
Funkcyjna 1 F4 Tryb hamowania 1 0/2 0

e Ustaw parametr F30 na 1 {Hamowanie pragdem stalym}

e Wolny bieg
g Ustawion | Minimalny/ Yef
Grupa V\Sfﬂg‘t(;;u Nazwa paramefru a maksymaln L::gawéirr:': Jseucigo
wy wartos¢ y zakres vy
Grupa F4 Tryb hamowania 2 0/ 0
Funkcyjna 1

e Ustaw parametr F30 na 2 {Wolny bieg}
e Falownik odtaczy wyjsciowg czestotliwos¢ i napiecie kiedy wytaczone zostanie polecenie

pracy.

Czestotliwods
hapigcie

Rozkaz ztartu

9.7. Ustawianie limitu czestotliwosci

e Ustawienie limitu czestotliwosci zalezne jest od czestotliwosci poczatkoweji maksymalne;.

Grupa V\Slﬁzlaan cazu Nazwa paramefru Usta;m o rms"ﬁ:m LfJ:kt)a Wéi:? J;eu(igo
W warto$é y zakres v
Grupa F21 Czestotliwo$é maksymalna - 0/400 60.0 Hz
Funkcyjna 1 F23 Czestotliwos$¢ poczatkowa - 0/10 0.5 Hz

¢ Maksymalna czestotliwos¢: Gomy limit czestotliwosci poza F22-[Czgstotliwo $¢ bazowal.
Zadna inna czestotliwos$¢ nie moze by¢ wieksza od maksymalne;.

e (Czestotliwos¢ poczatkowa: Dolny limit czestotliwosci. Jesli czestotliwos¢ jest mniejsza od
poczatkowej, automatycznie ustawiane jest0.00.
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e Wybdr gérnej/dolnej granicy czestotliwosci

oupa | Weokna Nozwaparamety | | maksymain | Ustawenia | Jedro
W warto$é y zakres v
Wybér dolneji gérnej granicy
Grupa F24 czestotliwosci ! 0/ 0
Funkcyjna 1 F25 Gorna granica czestotliwosci - 0/400 60.0 Hz
F26 Dolna granica czgstotliwosci - 0/400 0.5 Hz
e Ustaw parametr F24 na 1.
Czestotliwosé robocza jest ustawiana w przedziale F25 i F26.
o Kiedy czesiotliwos¢ ustawiana jest przez wejscie analogowe (prgdowe lub napieciowe),
falownik pracuje w zakresie gémeji dolnej granicy czestotliwosci, jak pokazano ponizej.
¢ Dotyczy to takze ustawien poprzez joystick falownika.
Cagstotlivendd kiedy limit czetothwosc nie jest wybrany
Czestotliwodé makzymalna
Garry lirnit T
czestotliwodo
Craley lirit
czestotlivodc pr
s | 1V W1[wejdcie napigciowe]
0 " 20md | fweiicie pradowe)
e  Skok czestotliwosci
. Ustawion | Minimalny/ o
Widok na Ustawienia | Jedno
Grupa wyéwietlaczu Nazwa paramefru a maksymaln fabryczne | ska
warto$é y zakres
H10 Wybér skoku czestotliwosci 1 0/1 0
G H11 Skok czestotliwosci limit niski 1 - 0/400 10.0 Hz
rupa — —
Funkcyjna 2 ——
Skok czestotliwosci
H16 Wy soki limit 3 - 0/400 35.0 Hz

Ustaw parametr H10 na 1.
Ustawianie czestotliwosci roboczej nie jest mozliwe w zakresie czestotliwosci skokowej H11-

H16.

e Czestotliwos¢ skokowa jest ustawiana w zakresie F21{Czestotliwo$¢ maksymalna] i F23-
[Czestotliwos¢ poczatkowa]
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Czestotliwosc

H18
H15
H14
H13
H12
H11

1 ¢ Y1MwWejicie napieciowe)
|

|
20md, | [wejscie pradowe]

Rozkaz startu o ]

~ Ustawienia gdrne|
czestotliwodci

— Ustawianie dolnej
czestotliwogci

e Kiedy pozadane jestunikniecie rezonansu przypisanego do naturalnej czestotliwosci systemu
mechanicznego, ten parametr pozwala na to. Trzy rézne obszary [Skok czestotliwosci limit
wysoki/niskil moga by¢ ustawione przez skok czestotliwo$ci nastawiony na gémy lub doiny
punkt kazdego obszaru. Jednakze podczas przyspieszania lub zwalniania czestotliwos¢
robocza w obrebie ustawianego obszaru jest wazna.

¢ Na wypadek wzrastania czestotliwosci jak pokazano powyzej, jesli ustawiona warto$¢
czestotliwosci (Ustawienia analogowe przez napiecie, prad lub ustawienia cyfrowe przez
joystick falownika) jest z zakresu czestotliwosci skoku, wtedy utrzymany jest dolny limit skoku
czestotliwosci. Jesli ustawiana wartos$¢ jest spoza zakresu, czestotliwos¢ wzrasta.

e Na wypadek spadku czestotliwosci, jesli ustawiona wartos¢ czestotliwosci (Ustawienia
analogowe przez napiecie, prad lub ustawienia cyfrowe przez joystick falownika) ) jest z
zakresu czestotliwosci skoku, wtedy utrzymany jest gémy limit skoku czestotliwosci. Jesli
ustawiana warto$¢ jest spoza zakresu, czestotliwosé maleje.
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10. Funkcje zaawansowane
10.1. Hamowanie pradem statym.

e Tryb stopu — hamowanie pragdem statym

Grupa V\slﬁgt(; cazu Nazwa paramefru USBJW o Mﬂgﬁr@l{rﬁ ijasléa Wéiﬂi:‘ J;aligo
Wy wartos¢ y zakres v
F4 Tryb hamowania 1 0/2 0
F8 Czestotliwos¢ progowa hamowania . 0/60 5.0 Hz
metoda pradu statego
Grupa F9 Opdznienie hamowania metodg i 0/60 10 sek.
. pradu stalego
Funkcyjna 1 Naoiecie h - od 3
F10 apiecie hamowania metoda pradu ) 0/200 50 %
statego
F11 Czas hamowania metoda pradu ) 0/60 10 sek.
statego

e Ustaw parametr F4-[Tryb hamowania] na 1.

e F8:Czestotliwos¢ od kidrej hamowanie pradem statym bedzie aktywne.
e F9: Falownik bedzie czekat przez ten czas po dostarczeniu F8-[Czestotliwo$¢ progowa
hamowania metoda pradu statego] i przed podaniem F10-[ Napiecie hamowania metodg

pradu statego].

e F10: Ustawia poziom procentowy parametru H33-{ Znamionowy prad skuteczny silnika].
e F11: Ustawia czas dostarczania F10-[Hamowanie pradem statym] po F9-[Opdznienie

hamowania metoda pradu statego].

Uwaga:

Jezeli napiecie hamowania pradem stalym ma za duzg warto$¢ lub czas hamowania pradem statym
jest zbyt dtugi, moze to powodowac przegrzanie lub uszkodzenie silnika.

Czestotlwaosc

— \ F?, F1

M apiecie \‘

mmmm 10

Folecenie
zhartu |

> 4+

e Ustawienie F10 lub F11 na 0 wylaczy hamowanie pradem statym.

¢ F9 — [Opb6znienie hamowania metoda pradu statego]: kiedy bezwtadnos$é jest wysoka lub F8-
[Czestotliwos¢ progowa hamowania metoda pradu statego] jest wysoka, wtedy moze sie

pojawi¢ tryb nadpradowy.

e Poczatek hamowania metoda pradu statego.
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SINUS N
. Ustawion | Minimalny/ -
Grupa V\,/'d.o‘t(l; a Nazwa paramefru a maksymaln ijséavwer;la Jeﬁno
wyswietlaczu Warlosé y zakres abryczne | stka
Napiecie poczatkowe hamowania _ o
Grupa Fz metodg pradu statego 0/200 50 o
Funkcyjna 1 F13 Czas poczatkowy hamowania ) 0/60 0 sek.
metoda pradu statego

e F12: Ustawiane jestto jako procent parametru H33 — [Znamionowy prad skuteczny silnika]
F13: Silnik przyspiesza po pojawieniu sie napiecia statego az do ustawionego czasu.

Uwaga:

Jezeli napiecie hamowania pradem stalym ma za duzg warto$¢ lub czas hamowania pradem statym
jest zbyt dlugi, moze to powodowaé przeg_;rzanie lub uszkodzenie silnika.

Czestothwosc

M apigcie

Rozkaz startu

statego.
e t:po F13 —[Czas poczatkowy hamowania metoda pradu statego], czestotliwo$¢ wzrasta
po zastosowaniu napiecia statego do czasu t. W tym przypadku czas poczatkowy

Ustawianie parametru F12 lub F13 na 0 wytgczy poczatek hamowania metodg pradu

hamowania metoda pradu statego przy starcie moze by¢ dtuzszy niz ustawiona wartosc¢.

e Hamowanie pradem stalym podczas zatrzymania

. Ustawion | Minimalny/ .
Widok na Ustawienia | Jedno
Grupa wyswietlaczu Nazwa paramefru a maksymaln fabryczne | ska
wartosc y zakres

Grupa Napiecie poczatkowe hamowania ) o
Funkcyjna 2 = metoda pradu statego 0/200 50 &

Grupa 122 Okreslenie zacisku P3 terminala 11 0/24 >

We/Wy wielofunkcyjnego wejsciowego

e F12: ustawiane jako procent parametru H33 — [Znamionowy prad skuteczny silnika].

e Wybierz wyjscia terminala miedzy P1 a P5 aby sterowaé hamowaniem pradu statego.

e Jesliwyjscie P3 jest ustawione aby sterowac ta funkcja, ustaw parametr | 22 na 11
{Hamowanie pradem statym}

Uwaga:

Jezeli napiecie hamowania pradem statym ma za duza warto$¢ lub czas hamowania pradem statym
jest zbyt dtugi, moze to powodowaé do przegrzania lub uszkodzenie silnika.
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SINUS N
Mapiecie OH} ¢F12
P3 ]
Rozkaz
ghartu [ |
10.2. Funkcja JOG
. Ustawion | Minimalny/ o
Widok na Ustawienia | Jedno
Grupa wyéwietlaczu Nazwa paramefru a maksymaln fabryczne | ska
wartos$¢ y zakres
Grupa L .
FunkcyFJ?na > F20 Czestotliwos¢ funkeji JOG - 0/400 10.0 Hz
Grupa 122 Okreslenie zacisku P3 terminala 4 0/24 5
We/MWy wielofunkcyjnego wejsciowego
e Ustaw pozadang czestotliwos¢ funkeji JOG parametrem F20.
e Aby uzy¢ tych ustawien wybierz wielofunkcyjne wejscie terminala od P1 do P5.
e Jezeliwejscie P3 jest ustawione na operacje na funkciji JOG, ustaw parametr | 22 na 4 {JOG}
e (Czestotliwos¢ funkeji JOG moze by¢ ustawiana w przedziale F21 — [Czestotliwo$¢

maksymalna] i F22 — [Czestotliwo$¢ poczatkowal.

Czestotlwosc

i
Q—& P1 | Fx 120=0
P - _\‘I
o—& p3 |JoG: 1224
& CM

N

F20

MHapigcie

Rozkaz startu

¢ Operacje funkcji JOG majg wiekszy priorytet od innych operacji z wyjatkiem Operaciji
Oczekiwania. Dlatego jesli polecenie czestotliwosci JOG jest wprowadzone rownolegle z
operacjami Wielokrokowymi, Géra/D6t lub 3-przewodowymi, w pierwszej kolejnosci
wykonywana bedzie operacja czestotliwosci funkeji JOG.

10.3. Operacje w goére/w dét
. Ustawion | Minimalny/ o
Grupa V\Sfﬂg‘t(;(fzu Nazwa parametru a maksymaln L#:ga‘"giﬂ': J;ﬂgo
Wy warto$é y zakres Y
120 Okreélenie zgcisku P1' tgrminala 0 5
Grupa N wie Iofunkcyjne?o wejsciowego
WeWy Okreslenie zacisku P4 terminala 024
123 . . L 15 3
wie lofunkcyjnego wejsciowego
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Okreslenie zacisku P5 terminala
124 . : e 16 4
wie lofunkcyjnego wejsciowego

Aby uzy¢ tych ustawien wybierz wielofunkcyjne wejscie terminala od P1 do P5.
e Jesli zaciski P4 i P5 sg wybrane, ustaw 123 na 15 {Rozkaz czestotliwosciw Gére}i 124 na 16
{Rozkaz czestotliwosci w Dot}

R - N
C— P1 |FX:120=0
—_—r > ~
O— P4 | ' gare: 123=15
- R ™~
o—& P5 | dak 124=18
Q cM
Czestatiwase x\
PE w Didk e ﬁ
Rozkaz startu Fx |
10.4. Operacje 3-przewodowe
Gn Widok na N rametr Ustawion M'?mﬂnﬁ Ustawienia | Jedno
upa wyswietlaczu azwa parametru a aksyma fabryczne | sta
wartos$¢ y zakres
Okreslenie zacisku P1 terminala
120 wie lofunkcyjnego wejsciowego 0 2
Grupa — Yl 9 ! 9
We/Wy Okreslenie zacisku P5 terminala 0/24
124 . ; L 17 4
wie lofunkcy jnego wejsciowego

e Aby uzy¢ tych ustawien wybierz wielofunkcyjne wejscie terminala od P1 do P5.
e Jesli P5 jest wybrane, ustaw 124 na 17 {Operacje 3-przewodowe}

R —
—oo—® P1 [Fx:120=0
—_ "\
—oo—& P2 |Rx:121=1
< P5 | 3-Wire - 124 =17

N
L oro——% om

s

Czestotlivwaid

FX H
RX M
P5 (3-Wire)
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e Jezeliobie funkcje 3-przewodowe oraz w Gore/w Détbeda wybrane, funkcja wczesniej
wybrana bedzie ignorowana.

Pasmo impulsu musi by¢ wigksze od 50 msek.
Operacja szukania predkosci jest wazna w przypadku LVT (Tryb matonapigciowy).

10.5. Operacja oczekiwania
G Widok na Ustawion | Minimainy/ Ustawienia | Jedno
rupa wyswietlaczu Nazwa paramefru a maksymaln fabryczne | stka
wartosc y zakres
Grupa H7 Czestotliwos$¢ oczekiwania - 0/400 5.0 Hz
Funkcyjna 2 H8 Czas oczekiwania dla operacji H7 - 0/10 0.0 sek.

¢ Gdy te ustawienia sg wprowadzone, silnik zaczyna wirowac, po tym jak operacja oczekiwania
jestwykonana, po czasie oczekiwania.

¢ To jest gtdwnie uzywane dla zrealizowania hamowania w windach po dziataniu czestotliwos$ci
oczekiwania.

e Czestotliwos¢ oczekiwania: Ta funkcja jest uzywana w zamierzonym kierunku dla momentu
wyjsciowego. Jest ona przydatna w aplikacjach dzwigowych aby uzyska¢ wystarczajacy
moment przed zrealizowaniem mechanicznym hamowaniem. Znamionowy poslizg
czestotliwo$ci jest obliczany z nastepujacego wzoru:

fe=f, — (rmp x P/120)

gdzie:

fs= znamionowy poslizg czestotliwosci

f, = czestotliwo$¢é znamionowa

rmp = liczba obrotéw na minute (patrz tabliczka znamionowa silnika)
P = Liczba biegunéw silnika

Przykiad
Czestotliwo$¢ znamionowa = 60 Hz
Liczba obrotéw na minute = 1740
Liczba biegunéw silnika = 4

fo= 60 — (1740x4/120)=2Hz

Caestatlivwoic /
oczekiwania
Czestotliwodc

-

poczatkama ‘

Czestotiwodc Czaz oczekiwania

Rozkaz startu

[ l

10.6. Kompensacja poslizgu
Grupa Wid.OK na Nazwa parametru UStaz;M o M;rlrsr?/i:?l,ri CBEMEIE | AESIrD
wyswietlaczu n fabryczne | stka
wartosé y zakres

H30 Wyboér mocy znamionowe;j silnika - 0222 -

Grupa H31 Liczba biegunéw silnika - 2/12 4

Funkcyjna 2 H32 Znamionowy poslizg silnika - 0/10 - Hz

H33 Znamionowy prad skuteczny silnika - 1.0/12 - A
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H34 Prad skuteczny silnika bez ) 0.1/12 ) A
obcigzenia

H36 Sprawnos¢ silnika - 50/100 - %

H37 Zakres bezwtadnosci silnika - 0/2 0

H40 Wybér trybu sterowania 1 0/3 0

e Ustaw parametr H40 — [Wybér trybu sterowania] na 1 {Kompensacja poslizgu}

e Tafunkcja umozliwia silnikowi prace ze statg predkos$cia przez samokompensacje poslizgu w
silniku indukcyjnym. Jesli predko$¢ na wale silnika znacznie spada podczas duzego
obcigzenia, wartos¢ tej funkcji powinna zosta¢ zwiekszona.

e H30: Ustaw moc znamionowa silnika w falowniku.

H30 | wybsr mocy 0.2 | 0.2kW

znamionowe] silnika, 04 | D4kwW

0.75 | 0.75kW
1.5 | 1.5kW
22 | 22kwW

H31: Wprowadz liczbe biegundw silnika.
H32: Wprowadz znamionowy po$lizg wedtug wzoru i tabliczki znamionowej silnika.

fe=f, — (rmp x P/120)

gdzie:

fs= znamionowy poslizg czestotliwosci

f, = czestotliwo$¢é znamionowa

rmp = liczba obrotéw na minute (patrz tabliczka znamionowa silnika)
P = Liczba biegunéw silnika

Przykiad

Czestotliwo$¢ znamionowa = 60 Hz
Liczba obrotéw na minute = 1740
Liczba biegunéw silnika = 4

fs=60 — (1740x4/120)=2Hz
H32 — [Znamionowy posiizg silnika] wynosi 2 Hz. Ustaw parametr H32 — [Znamionowy poslizg silnika] na 2.

e H33: Wprowadz znamionowy prad skuteczny silnika

e H34: Wprowadz wywazong warto$¢ pradu kiedy silnik pracuje z czestotliwoscig znamionowg
po odtaczeniu obcigzenia. Wprowadz 50% pradu znamionowego kiedy trudno jest oszacowac
warto$¢ pradu silnika bez obcigzenia.

e H36: Wprowadz warto$¢ sprawnosci silnika odczytang z tabliczki znamionowej silnika.

e H37: Wybierz bezwtadnosc¢ silnika wedtug ponizszej tabelki:

Zakres b tadnosci 0 | Mniej niz 10-cio krotna bezwtadnos¢ silnika
H37 res si(lari\livaa OSCl | 1 | Okolo 10-cio krotna bezwtadnosé silnika
2 | Wiecej niz 10-cio krotna bezwtadnos¢ silnika.

e Jesliobcigzenie jest wieksze, obszar na charakterystyce pomiedzy znamionowa liczba
obrotéw na minute a predkoscig synchroniczng rozszerza sie (patrz wykres ponizej). Funkcja
kompensuje naturalny poslizg. Ustaw wybér forsowania momentu w granicach 2%. Zbyt duze
warto$ci tego parametru mogg spowodowac dostarczenie zbyt duzej mocy i prowadzi¢ do
btedu w obliczaniu predkosci poslizgu.
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Lizzba obrotdw na minute

Predkosc synchroniczna

g e

-.i F.ompenzacja
poghizgu

Znamiohowa liczba obrotdw
ha minute zilkika.

Obcigzenie
10.7. Kontrola PID
. Ustawion | Minimalny/ o
Grupa W'd.c’k na Nazwa paramefru a maksymaln Ustawienia | Jedno
wyswietlaczu o fabryczne | stka
wartosé y zakres
H40 Wybdr trybu sterowania 2 0/3 0 -
H50 Wybér sygnatu sprzezenia PID - 0/1 0 -
H51 Wzmocnienie P dla sterowania PID - 0/999.9 300.0 %
Cakowity czas wzmocnienia | dla
H52 sterowania PID - 0.1/32 300 sek.
Grupa H53 Rozniczkowy czas wzmocnienia D } 0.0/30.0 0 sek.
Funkcying 2 dla sterowania PID
Yl H54 Wzmocnienie F dla sterowania PID - 0/999.9 0 %
H55 Granica czestotiiwosci dla ) 0/400 60.0 Hz
sterowania PID
Okreslenie zaciskow P1-P5
120-124 terminala wielofunkcyjnych 21 0/24 - -
wejsciowych

Ustaw parametr H40 na 2 {Kontrolne sprzezenie PID}
Wyjsciowa czestotliwos¢ falownika jest sprawdzana przez kontrole PID uzytej do statego
nadzoru przeptywu, cisnienia lub temperatury.

Wybierz typ sprzezenia kontrolera PID.

H50

0 Wejscie | terminala (0~20 mA)

Wybér sygnatu sprzezenia PID

1 Wejscie terminala V1 (0~10V)

H51: Ustaw proce ntowg wartosé btedu na wyjsciu. Jesli wzmocnienie P jest ustawione na
50%, 50% btednych wartosci bedzie na wyjsciu.

H52: Ustawia czas potrzebny aby na wyjsciu skumulowata sie btedna wartos¢. Ustawia czas
wymagany aby na wyjsciu pojawito sie 100% sygnatu wyjsciowego, kiedy sygnat btedu wynosi
100%. Jesli parametr H52-[Catkowity czas wzmocnienia | dla sterowania PID] ma wartos$¢ 1
sek, 100% sygnatu jest na wyjsciu po czasie 1 sek.

H53: Ustaw warto$¢ wyjsciowg odpowiadajacg wariacji btedu. Btad jest wykrywany po czasie
0.01 sekundy w falowniku SINUS N. Jesli czas rézniczkowania jest nastawiony na 0.01
sekundy warto$¢ procentowa wariacji btedu wynosi 100 na 1 sekunde, a 1%-10msek.

H54: Wzmocnienie sprzezenie PID do przodu. Ustaw wzmocnienie aby doda¢ docelowg
warto$¢ na wyjscie kontrolera PID.

H55: Wprowadza limit sygnatu wyjsciowego kontrolera PID.

120~124: Aby kontrolowa¢ PID, ustaw jedno z wielofunkcyjnych terminala P1-P5 i wiacz je.

Schemat blokowy kontrolera PID
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SINUS N Z ELETTRONICA SANTERNO
10.8. Autotuning
. Ustawion | Minimalny/ -
Grupa V\,/'d.o‘t(l; a Nazwa paramefru a maksymaln ijséavwema Jeﬁno
wyswietlaczu wartosé |y zakres abryczne | stka
Grupa H441 Autotuning 1 on 0 -
We /\F/)V H42 Rezystancja stojana (Rs) - 0/14.0 - Q
y H44 Indukcyjnos¢ uptywu (Lo) - 0/300.00 - mH
e Do silnika automatycznie dostarczane sg odpowiednio dobrane parametry.
[ ]

Odpowiednio dobrane parametry funkcji H41 moga byé uzyte podczas automatycznego
forsowania momentu i sterowania bezczujnikowego wektorowego.

Uwaga:

Funkcja autotuningu powinna by¢ wtaczona dopiero po zatrzymaniu silnika. Wat silnika nie
moze byc obcigzony podczas H41 — [Autotuning].

Uwaga:

H41: Ustaw parametr H41 na 1 i nacisnij przycisk Enter/Prog (e), Autotuning jest uaktywniony
i na wyswietlaczu pojawi sie ,TUn”. Kiedy skoriczone bedzie wprowadzanie ustawien na
wyswietlaczu z powrotem wyswietlane bedzie H41.

H42, H44: Wartos¢ rezystancii stojana i indukcyjnosci uptywu wykryte funkcja H41 sg
wyswietlane odpowiednio w kolejnosci. Kiedy parametr H93 — [Inicjowanie parametrow
fabrycznych] jest wprowadzony, odpowiednio nastawione warto$ci parametréw silnika beda,
wyswietlane (parametr H30)

Nacisnij przycisk STOP/RST aby wytaczy¢ autotuning.

Jesli autotuning parametréw H42 i H44 jest przerwany, nastawiona warto$¢ bedzie uzyta.

Nie wprowadzaj nieprawidtowych wartosci do parametrow: rezystancji stojana i indukcyjnosci
uptywu. W przeciwnym razie funkcje: sterowanie bezczujnikowe wektorowe i automatyczne
forsowanie momentu moga nie dziata¢ poprawnie.

10.9. Sterowanie bezczujnikowe wektorowe
. Ustawio | Minimalny | Ustawieni
Grupa V;!Sg:l::zu Nazwa parametru na /maksyma a g:ﬁ«;
Wy warto$¢ | Iny zakres | fabryczne
H40 Wybér trybu sterowania 3 0/3 0 -
H30 Wybor mocy znamionowe;j ) 02p2 ) KW
silnika
H32 Znamionowy poslizg silnika - 0/10 - Hz
Grupg H33 Znamionowy p.rad skuteczny ) 1,012 ) A
Funkcyjna silnika
2 H34 Prad skuteczny silnika bez ) 0.1/12 ) A
obcigzenia
H42 Rezystancja stojana (Rs) - 0/14.0 - Q
H44 Indukcyjnos¢é uptywu (Lo) - 0/300.00 - mH
F14 Czas wzbudzenia silnika - 0.0/60.0 1.0 sek.

Uwaga:

JezeliH40 — [Wybor trybu sterowania] ma warto$¢ 3, sterowanie bezczujnikowe wektorowe
jest aktywne.

Parametry silnika powinny by¢ ustawione na wysokie osiagi. Polecamy aby H41 — [Autotuning]
przeprowadzi¢ przed wtgczeniem be zczujnikowego sterowania wektorowego.

Upewnij sie ze nastepujace parametry sg wprowadzone poprawhnie w sterowaniu
bezczujnikowym wektorowym.
H30: Wybierz moc znamionowa silnika podtaczonego do wyjscia falownika.
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e H32: Wprowadz warto$¢ znamionowego poslizgu silnika bazujac na liczbie obrotéw na minute
silnika oraz czestotliwosci znamionowe;.
H33: Wprowadz znamionowy prad skuteczny silnika.
H34: Po odfaczeniu obcigzenia silnika, wybierz H40 — [Wybor trybu sterowania] i ustaw 0
{Charakterystyka V/f} i uruchom silnik z czestotliwo $cig 60Hz. Wprowadz wartos¢ pradu Cur-
[Prad wyjsciowy] (prad nieobcigzonego silnika). Jesli trudno jest usunac¢ obcigzenie z watu
silnika, wprowadz 40-50 % wartosci parametru H33 — [Znamionowy prad skuteczny silnika] lub
wprowadz ustawienia fabryczne.

e H42, H44: Wprowadz wywazone wartos$ci parametrow podczas H41 — [Autotuning] lub
wprowadz ustawienia fabryczne.

e F14: Ten parametr powoduje przyspieszanie silnika po wzbudzeniu przez ustawiony czas.
Wartos¢ pradu magnesujacego jest ustawiana parametrem H34 — [Prad skuteczny silnika bez
obcigzenia].

= Ustawienia fabryczne powigzanych parametréw silnika (Grupa Funkcyjna 2)

H30- Wybor H32- H33- H34- Prad H42- H44-
mocy Znamio nowy Znamionowy skuteczny Rezystancja Indukcyjnosé
znamionowej | poslizg silnika | prad skuteczny silnika bez stojana uptywu
silnika [kW] [A] silnika [A] obcigzenia [A] [Q] [mH]
0.2 0.9 05 3.0 14.0 122.0
0.4 1.8 1.1 3.0 6.7 61.58.893
0.75 3.5 2.1 2.33 2.46 28.14
1.5 6.5 35 2.33 1.13 14.75
2.2 8.8 4.4 2.0 0.869 11.31
10.10. Operacje oszczedzania energii
: Ustawio | Minimalny | Ustawieni
Grupa W'd.OK na Nazwa parametru na /maksyma a gedil
wyswietiaczu wartos¢ | Iny zakres | fabryczne ostka
Grupa
Funkcyjna F40 Poziom oszczedzania e nergii = 0/30 0 %

= Ustaw ilo$¢ napiecie wyjsciowego ktére ma byé zredukowane parametrem F40.

= Ustawia sie to jako warto$¢ procentowg maksymalnego napigcia wyjsciowego.

= W przypadku aplikacji pomp i wentylatoréw, zuzycie energii moze by¢ bardzo zredukowane
przez zmniejszenie napiecia wyjsciowego, gdy obcigzenie jest mate lub go nie ma.

Prad
FAD
M apiecie wyjiciowe *
Foszukimwanie predkogci
10.11. Poszukiwanie predkosci
; Ustawio | Minimalny | Ustawieni
Grupa Vg\lsg’?lggzu Nazwa parametru na /maksyma a g:&g
Wy wartos¢ | Iny zakres | fabryczne
Grupa H22 Wybdr poszukiwania predkosci = 0/15 0
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Funkcyjna H23 Poziom ograniczenia pradu przy ) 80/200 100 o
2 szukaniu predkosci
Ho4 Wzmocnienie P podczas 3 100
szukania predkosci 0/9999
H25 Wzmocnienie | podczas ) 1000
szukania predkosci
154 Wybor W|elofunk_cyjnego wyjscia 15 19
Grupa terminala 0/20
We/Wy Wybor przekaznika
155 . . 15 17
wielofunkcyjnego

= Tafunkcja jest przydatna aby zapobiec mozliwosci wystapienia btedu jesli na wyjsciu
falownika wystawiane jest napiecie podczas wykonywania operacji po odtaczeniu obcigzenia.

= Falownik szacuije liczbe obrotdw na minute bazujac na pradzie wyjsciowym, dlatego obliczenie
doktadnej predkosci jest trudne.

» Ponizszatabela pokazuje 4 typy wyboru poszukiwania predkosci.

H22 Wybor 1. H20-[Start 2. Ponowny | 5 Operacje
poszuklw’ar.ua po start PO po 4. Normalne
predkosci zataczeniu wy%t*aéglﬁnlu wystapieniu | przy$pieszanie
zasilania] zasilania btedu
Bit 3 Bit2 Bit 1 Bit0

0 - - - -
1 - - N
2 - - N

3 - - v v
4 - v - -
5 - N - v
6 - v J X
7 : v v v
8 J X : z
9 v : : v
10 v i 7 :
11 N - N N
12 v v - -
13 v v : v
14 v N -
15 v v v v

» H23: Ogranicza ilo$¢ pradu podczas poszukiwania predkosci. Jest to warto$¢ procentowa

parametru H33 — [Znamionowy prad skuteczny silnika]

do odpowiedniej charakterystyki obcigzenia.

H24, H25: Poszukiwanie jest aktywne przez kontrole Pl. Dostosowuje wzmocnienie P oraz |

154, 155: Sygnat aktywnego poszukiwania predkosci jest podany zewnetrznej sekwencji przez

wielofunkcyjne wyjscie terminala (MO) i wielofunkcyjne wyjscie przekaznikowe (30AC).

EX) Poszukiwanie predkosci podczas chwilowego zaniku mocy, restart.
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Mapiecie wejiciowe

Czestothwosc

1| 2

Mapiecie

Prad

whifcie wislofunkoyjine
lub przekaznikowe I ]

e Kiedy moc wyjsciowa jest odtaczona z powodu chwilowego spadku mocy, falownik wystawia
na wyjsciu poziom niskonapieciowy (LV) aby podtrzymac sygnat wyjsciowy.

¢ Kiedy moc jest przywrdcona, falownik wystawia na wyjsciu czestotliwo$¢ przed zatgcze niem
poziomu niskonapieciowego i przed wzrostem napiecia z powodu kontroli PI.

e t1:Jesliwzrostpradu jest wiekszy niz ustawiona wartos¢ parametru H23, wzrost napiecia
zostanie zatrzymany i czestotliwo$¢ zacznie malec.

e {2:Jesliprad spadnie ponizej wartosci parametru H23, znowu rozpocznie sie wzrost napiecia,
a spadek czestotliwosci zostanie zatrzymany.

e Kiedy czestotliwosé i napiecie wrécg do dawnej réwnowagi, praca silnika bedzie
kontynuowana z wcze$niejszg czestotliwoscia.

» Tryb poszukiwania predkosci jest odpowiedni kiedy bezwiadnos¢ obcigzenia jest
duza. Zalecany jestrestart po zatrzymaniu silnika przez za duza bezwtadnosé

obcigzenia.
10.12. Préby automatycznego restartu

Grupa Widok na Nazwa parametru Ustwaa\lN . Mgg;lmn); Usta;v © ] Jedn
Y wartos¢ | Iny zakres | fabryczne Gl

Grupa H26 Ilo$¢ podejmowanych prob _ 0/10 0

; restartu
Funkeyjna Czas opbznienia przed
2 H27 P P - 0/60 1.0 sek.
automatycznym restartem

H26: Parametr ten ustawia liczbe automatycznych préb restartu.

e Wykorzystywane do zapobiegania zepsucia sytemu spowodowanego przez funkcje
wewnetrznej ochrony, aktywowanej gtosng pracq systemu.

» H26: Automatyczny restart bedzie aktywny po ustawieniu parametru H27. H26 — [llos¢
podejmowanych prob restartu] jest zredukowany do jednej préby gdy jest aktywny. Jesli liczba
prob automatycznego restartu przekroczy ilo$é ustawiona, funkcja automatycznego restartu
bedzie wytgczona. Jesli warto$¢ nastawiona jest skasowana przez terminal lub przycisk
STOP/RST, liczba automatycznych prob restartu ustawiona przez uzytkownika jest
automatycznie wprowadzona.

» Jesli nie po 30 sekundach po automatycznym restarcie falownik nie wylgczy sie, wartos¢
parametru H26 zostanie przywrécona.

» Kiedy zatrzymanie nastapi z powodu niskiego napiecia {Lvt} lub awaryjnego zatrzymania
{EST}, automatyczny restart zostanie wytaczony.
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» Po H27 —[Czas opdznienia przed automatycznym restartem], silnik zacznie automatycznie
wirowac wykorzystujac funkcje poszukiwania predkosci (H22-H25)

» Ponizejpokazano probki kiedy parametr H26 — [llo$¢ podejmowanych prob restartu] ma

wartos¢ 3.
v Samaczynne wikaczenie
Stata praca !’
Czestotliwaoid SS /
—_— :II,' -III —_—— Illr— /7 /
Napiecie I"- .'; /
pig .“\/-;’, SS
— -
H27
Resat SS [
Fozkaz startu :
| | Sg | | [ ]
308ec
-
Liczba prar restartu o n ] n
: (g w ] [E s[s] | ¥ |
; Ustawio | Minimalny | Ustawieni
Grupa ngizl’?l;:zu Nazwa parametru na /maksyma a g:ﬁ(’;
Wy wartos¢ | Iny zakres | fabryczne
Grupa
Funkcyjna H39 Wybér czestotliwosci nosnej - 0/15 10
2
e Ten parametr dotyczy dzwiekdow wydobywajgcych sie z falownika podczas pracy.
H39 | Jesli czestotliwos¢ nosna | Odglosy z silnika l
jestwysoka Ciepto wydobywajace sie z falownika 1
Odgtosy z falownika 1
Ubytki pradu 1
10.13. Operacje na drugim silniku
. Ustawio | Minimalny | Ustawieni
Grupa V\’Ild.ola na Nazwa parametru na /maksyma a g:ﬁ(g
wyswietiaczu warto$é | Iny zakres | fabryczne
H81 Drugi czas przy $pieszania - 0/6000 5.0 sek.
H82 Drugi czas zwalniania - 10.0 sek.
H83 Druga czestotliwos¢ podstawowa - 30/400 60.0 Hz
H84 Druga charaktery styka V/f - 0/2 0
Drugie forsowanie momentu w
. Grkup{:l H85 kierunku ,do przodu” ) 0/15 3
unkcyjna Drugie forsowanie momentu w o
2 H86 kierunku ,do tytu” i S 7o
Drugi poziom ochrony przeciw
H87 utknieciu silnika ) 30/200 150 %
Drugi poziom elektronicznego
H88 zabezpieczenia termicznego przez - 50/200 150 %
1 min.
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Drugi poziom elektronicznego
H89 zabezpieczenia termicznego — - 100 %
_ __ciagly
H90 Drugi znamlon:i;/r\]/iykgrqd skuteczny ) 0.1/20 18 %
120 Okreslenie zacisku P1 terminala ) 0 A
wie lofunkcyjnego wejsciowego
Grupa ~ ~ 0/24
We/Wy 124 Okreslenie zacisku P5 terminala 12 4
wie lofunkcy jnego wejsciowego

Wybierz wielofunkcyijne wejscie terminala P1-P5, dla operaciji na drugim silniku.
Jesli uzywasz zacisku P5 dla operacji na drugim silniku, ustaw parametr 124 na 12.

» Funkcja przydatna kiedy falownik obstuguje dwa silniki podtgczone do r6znych rodzajow
obcigzenia.

» Funkcja operaciji na drugim silniku nie obstuguije dwéch silnikdw w tym samym czasie.
Jak pokazano na rysunku ponizej, gdy podtaczone sa 2 silnikido jednego falownika jako
zmienny zespdt, ustawienia drugiego silnika moga by¢ wprowadzone przez funkcje operaciji
na drugim silniku przez wielofunkcyjne wejscia terminala i parametry H81-H90.

» Ustaw parametr 124 na 12 po zatrzymaniu silnika.

» Parametry od H81 do H90 moga by¢ stosowane dla pierwszego jak i drugiego silnika.

SINUS N
10.14. Inicjowanie parametrow fabrycznych
Widok na Ustawieni
Grupa Gt Nazwa parametru Minimalny/maksymalny zakres a
wyswietlaczu fabryczne
0 -
] Przywraca ustawienia
fabryczne wszystkich 4 grup.
> Przywraca ustawienia
Grupa Inicjowanie parametréw fabryczne Grupy Napedu
Funkcyjna H93 ! fabrycznych 3 Przywraca ustawienia 10
fabryczne Grupy Funkcyjnej 1
4 Przywraca ustawienia
fabryczne Grupa Funkcyjnej 2
5 Przywraca ustawienia
fabryczne Grupy We/Wy

e Wybierz grupe w ktérej chcesz przywrdci¢ ustawienia fabryczne i zmien je parametrem H93.

» Nacisnij przycisk Enter/Prog (e) po wyborze wartosci parametru H93. Na wyswietlaczu pojawi
sie H93 po zatwierdzeniu ustawien.

= Ustawienie hasta

Grupa | Widokna | Nazwa parametru | Ustawio | Minimalny | Ustawieni | Jedn |
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wyswietlaczu na /maksyma a ostka
wartos¢ | Iny zakres | fabryczne
Grupa Hasto ochronne do zmiany )
Funkeyjna H94 parametrow 0/FFF 0
2 H95 Ochrona zmiany parametréw - 0/FFF 0
» Ten parametrtworzy hasto dla H95 — [Ochrona zmiany parametrow]
» Hasto wprowadzane jest w kodzie szesnastkowym (hexadecimal) {0-9,A, B, C,D, E, F}
Uwaga:
Nie zapomnij hasta! Potrzebne jest ono takze do uaktywniania parametrow.
= Fabrycznie hasto ma warto$¢ 0. Wprowadz nowe hasto inne niz 0.
» Aby ustawi¢ hasfo patrz tabela ponizej.
Krok Opis Widok na
wyswietlaczu
1 IdZ do parametru H94 — [Hasto ochronne do zmiany parametrow] H94
2 Nacisnij dwukrotnie przycisk Enter/Prog (e) 0
3 Whprowadz swoje hasto (np. 123) 123
4 ,123” po nacisnieciu Enter/Prog (e) miga. 123
5 Nacisnij Enter/Prog (e) jeden raz aby wprowadzi¢ hasfo do pamieci. H94
» Aby zmieni¢ istniejace haslo patrz tabela ponizej (aktualne: 123 -> nowe: 456)
Krok Opis Widok na
wyswietlaczu
1 IdZ do parametru H94 — [Hasto ochronne do zmiany parametrow] H94
2 Nacisnij przycisk Enter/Prog (e) 0
3 Wprowadz dowolna liczbe (np. 122) 122
4 Nacisnij przycisk Enter/Prog (e). Wyswietlane jest ,0” poniewaz zta 0
wartosé zostata wprowadzona. Hasto nie moze byé zmienione.
5 Wprowadz wiasciwe hasto. 123
6 Nacisnij przycisk Enter/Prog (e) raz. 123
7 Whprowadz nowe hasto (np. 456) 456
8 Nacisnij przycisk Enter/Prog (e) jeden raz. ,456” miga. 456
9 Nacisnij przycisk Enter/Prog (e) aby zakonczy¢ H94
e QOchrona zmiany parametréw
Widok na Ustawio | Minimalny | Ustawieni | . .
Grupa - Nazwa parametru na /maksyma a
wyswietlaczu o ostka
warto$¢ | Iny zakres | fabryczne
Grupa H95 Ochrona zmiany paramerow - 0/FFF 0
Funkcyjna Hasto ochronne do zmiany
5 H94 parametrdw - 0/FFF 0
e Parametrstuzy do zabezpieczenia wprowadzonych warto$ci parametrow przed zmiang
poprzez hasto.
» Patrz na tabele ponizej aby zabezpieczenia wprowadzonych warto$ci parametréow przed
zmiang przez parametr H94 — [Hasto ochronne do zmiany parametréw]
Krok Opis Widok na
wyswietlaczu
1 IdZz do parametru H95 — [Ochrona zmiany parametrow] H95
2 Nacisnij przycisk Enter/Prog (e) UL
3 Warto$¢ parametru moze by¢ zmieniona gdy status jest UL UL
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(odblokowany). Gdy ustawiasz ten parametr...

Nacisnij przycisk Enter/Prog (e). 0
Wprowadz wtasciwe hasfo utworzone w H94 (np.123) 123
Nacisnij przycisk Enter/Prog (e) raz. L

Wartosci parametréw nie moga by¢ zmieniane gdy ustawiony jest
status L (zablokowany)

ol N (oo

Nacisnij przycisk w Lewo () lub w Prawo (»). H95

> Aby wylaczy¢ zabezpieczenia wprowadzonych warto$ci parametréw przed zmiang patrz
tabela ponize;j.

Krok Opis Widok na
wyswietlaczu

1 IdZ do parametru H94 — [Hasto ochronne do zmiany parametréw] H94

2 Nacisnij przycisk Enter/Prog (e) L
Wartos$ci parametréw nie moga byé zmieniane gdy ustawiony jest

3 L
status L (zablokowany)

4 Nacisnij przycisk Enter/Prog (e). 0

5 Wprowadz wiasciwe hasto utworzone w H94 (np.123) 123

6 Nacisnij przycisk Enter/Prog (e) raz. uL
Wartos¢ parametru moze by¢ zmieniona gdy status jest UL

7 X UL
(odblokowany). Gdy ustawiasz ten parametr...

8 Nacisnij przycisk Enter/Prog (e). H95
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11. Monitoring

11.1. Status operacji monitoringu

e Prad wyjsciowy

Widok Ustawio | Minimalny | Ustawieni Jed
Grupa s’\INiZtIan(?zu Nazwa parametru na /maksyma a ostkg
wy warto$¢ | Iny zakres | fabryczne
Grupa o
Napedu CUr Prad wyjsciowy -

Prad wyjsciowy falownika moze by¢ monitorowany za pomoca tego parametru.

e Predko$¢ silnika

: Ustawio | Minimalny | Ustawieni
Grupa Vzgic;l:l::zu Nazwa parametru na /maksyma a g:ﬁ(‘;
wy warto$¢ | Iny zakres | fabryczne
Grupa x
Napedu rMP Predkos¢ silnika -
Grupa H31 Liczba biegunoéw silnika - 2/12 4
. H40 Wybdr trybu sterowania - 0/2 0
Funkcyjna Wzmocnienie dla wy$wietlania
H74 predkosci silnika ) 1/1000 100 %

Predkos¢ obrotowa silnika moze by¢ monitorowana parametrem rMP.

> Kiedy parametr H40 ma warto$¢ 0 {Charakterystyka V/f} lub 1 {Sterowanie PID},
predkos¢ obrotowa silnika jest wyswietlana, obliczona ze wzoru:

12{J>qf"|yH?4
H31 | 100

RPM =/

» H31:Wprowadz liczbe biegunoéw silnika odczytana z tabliczki znamionowej silnika.
» H74:Parametr stuzy do zmiany wyswietlanej predkosci z katowej na liniowa.

¢ Napiecie state falownika

sl Ustawio | Minimalny | Ustawieni el
Grupa - Nazwa parametru na /maksyma a
wyswietlaczu o ostka
warto$¢ | Iny zakres | fabryczne
Grupa . : )
Napedu dCL Napiecie state falownika

Napiecie state falownika moze byé monitorowane parametrem dCL

> 5iedy silnik nie pracuje wyswietlana jest warto$¢ napiecia statego pomnozona przez
2

» To jestnapiecie pomiedzy zaciskami P1 i N terminala.

e Wybdr ekranu uzytkownika
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e Ustawio | Minimalny | Ustawieni (=500
Grupa 2eret Nazwa parametru na /maksyma a
wyswietlaczu warto$¢ | Iny zakres | fabryczne e
Grupa . ; :
Napedu vOL Ekran uzytkownika
Grupa
Funkcyjna H73 Wy bér ekranu uzytkownika - 0/2 0
2

»  Wyboru ekranu uzytkownika dokonuje sie parametrem H7 3, a monitorowany jest poprzez
parametr vOL.

» H73: Wybierz jeden parametr ktéry bedzie wyswietlany

H73

Wybbér ekranu

uzytkownika

Napieci —— v

0 apiecie wyjsciowe [V] UEI,_
M jSci kW

1 oc wyjsciowa [kKW] [P_ﬂﬂ

5 Moment l'.' Er

Wprowadz wartos$¢ sprawnosci silnika odczytana z tabliczki znamionowej silnika do parametru H36,
aby wyswietlany byt poprawny moment.

e Widok na wyswietlaczu po zataczeniu zasilania

Grupa

Widok na
wyswietlaczu

Nazwa parametru

Ustawiona warto$¢

Ustawienia
fabryczne

Grupa
Funkcyjna
2

H72

Widok na wyswietlaczu po

Rozkaz predkosci

zataczeniu zasilania

Czas przy $pieszania

Czas zwalniania

Tryb napedu

Tryb czestotliwosci

Czestotliwosé
wielokrokowa 1

Czestotliwosé
wielokrokowa 2

Czestotliwose
wielokrokowa 3

Prad wy jSciowy

Predkos¢ silnika

Napiecie stafe szyn
falownika

Ekran uzytkownika

Wys$wietlanie bfedu

—_ =] =
wm_._o@m\l » O | AW —=|O

Kierunek obrotéw silnika

0

= Wybierz parametr ktéry ma by¢ wyswietlany jako pierwszy po zataczeniu zasilania.

11.2.

Monitoring wejs¢/wyjs¢é terminala

¢ Monitoring wejs¢ terminala

Grupa

Widok na
wyswietlaczu

Nazwa parametru

Ustawio
na
wartosé

Minimalny | Ustawi
/maksyma a
Iny zakres

fabryczne

e Jedn

ostka

Grupa
We/Wy

125

Oznaczenia wejs¢ terminala na
wy Swietlaczu
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=  Wiaczenie/wytaczenie monitoringu wykonuje sie poprzez parametr 125.

> Nastepujace znaki sg wyswietlane gdy aktywne sg wejscia P1, P3, P4 i nieaktywne

P2, P5.
2 N S—~
ON
K7 S .,
OFF
D i (A
P5 P4 P3 P2 P1
e Monitoring wyj$¢ terminala
. Ustawio | Minimalny | Ustawieni
Grupa Vgﬂ?ﬁ:‘f‘zu Nazwa parametru na /maksyma a g:ﬁ(g
wy warto$é | Iny zakres | fabryczne
Grupa 126 Oznaczenia wyj$¢ terminala na
WeWy wy swietlaczu :

»  Aktualny status (Wtaczony/Wytaczony) wielofunkcyjnego wyjscia terminala (MO) i
wielofunkcyjnego wyjécia przekaznikowego (30AC) moze by¢é monitorowany za pomoca

parametru 126.

» Nastepujace znaki sg wyswietlane gdy aktywne jest wielofunkcyjne wyjscie (MO) i
nieaktywne jest wielofunkcyjne wyjscie przekaznikowe (30AC).

UUUUUI
00000y -

30AC MO
11.3. Monitoring zaistniatych bledéw
e Wyswietlanie btedu
Widok na Ustawio | Minimalny | Ustawieni (=500
Grupa wyéwietlaczu Nazwa parametru na /maksyma a s
wartos¢ | Iny zakres | fabryczne
Grupa - : }
Napedu nOn Wyswietlanie biedu

» Rodzajbfedu jaki pojawit sie podczas pracy jest wyswietlany przez nOn.

» 3 rodzaje btedéw moga byé monitorowane.

» Parameftr daje informacije o typie bfedu i statusie operacji w czasie wystgpienia btedu.
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Typ btedu Czestotliwos¢ 3 & g
Prad 53]
Informacje o Bfad podczas przy$pieszania

przy$pieszaniu/zwalnianiu

Bfad podczas zwalniania

[ 1] I
== [
o)™

Btad podczas pracy

¢ Monitorowanie historii btedéw

. Ustawio | Minimalny | Ustawieni
Grupa V\,I'd.OK na Nazwa parametru na /maksyma a el
wyswietlaczu o ostka
warto$¢ | Iny zakres | fabryczne
H1 Historia bledéw 1 -
Grupa ~ ~
We/Wy H5 Historia bledéw 5
H6 Kasowanie historii btedéw - 0N 0

» H1~H5:w pamiecifalownika przechowywana jest historia 5 ostatnich zaistniatych btedéw.
» H6:Kasowana jest cafa historia btedéw od H1~H5.

» Kiedy btad wystgpi podczas pracy, mozna go wyswietli¢ funkcjg nOn.

> Kiedy zaistniaty bfad skasuje sie przyciskiem STOP/RST lub poprzez terminal,
informacja wys$wietlana przez parametr nOn zostanie przeniesiona do H1. Jesli
zaistnieje nastepny bfad, informacja zapisana w H1 zostanie przeniesiona do H2.
Ostatnio zaistnialy btad bedzie zawsze przechowywany w parametrze H1.

» Jesliw tym samym czasie wystapi wiecej niz jeden btad, wtedy w jednym kodzie
moze byé przechowywanych do 3 bleddw.

Statuz operacii w chwili
wyztapienia bredy

WiyEcie analogowe

11.4. Wyjscie analogowe
; Ustawio | Minimalny | Ustawieni
Grupa V\,I'd.°k na Nazwa parametru na /maksyma a Je?(n
wyswietiaczu wartos¢ | Iny zakres | fabryczne i
150 Wyijscie analogowe AM - 0/3 0
Grupa Regulacja wyjécia analo
We/Wy 151 gUlacR YIS oo aowede - 10/200 100 %

» Pozycjaipoziom wyjscia analogowego sg ustawialne i regulowane.

» 150: Wybér parametru wyjscia analogowego (AM).
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150 Wybér parametru 10V
wyjécia 0 | Czestotliwo$¢ wyjsciowa Czestotliwos¢ maksymalna
analogowego 1 | Prad wyjSciowy 150%
(AM). 2 | Napiecie wyjsciowe 282V
3 | Napiecie state szyn DC 400V
» 151:Jesli chcesz uzy¢ analogowego wyjscia, jako wyjscia pomiarowego, warto$ci pomiarowe

moga by¢ odpowiednio przetwarzane przez przyrzady pomiarowe.

0 ~ 10Vdc

N

N

11.5. Wielofunkcyjne wyjscie terminala (MO) i przekaznikowe (30AC)
Grupa | Widok Ustawienia
na Nazwa parametru Ustawienia EL e
wy Swiet
laczu
ngj\?\?y Wybér 0 |FDT-1
154 wielofunkcy jnego
wyjécia terminala | 1 | FDT-2
155 Wyboér przekaznika | 2 | FDT-3
wielofunkcyjnego | 3 | FDT-4
4 |FDT-5
5 | Przekroczenie zakresu {OL}
6 | Przecigzenie falownika {IOL}
7 | Utkniecie silnika {STALL} 12
8 | Wyzwalacz nadnapieciowy {OV}
9 | Wyzwalacz podnapieciowy {LV}
10 | Przegrzanie falownika, awaria chtodzenia { OH}
11 | Zanik zadawania czestotliwosci
12| Praca
13 | Stop
14 | Stala predkos¢
15 | Szukanie predkosci
16 | Czas oczekiwania na wejsciowy sygnat startowy
17 | Btad na wyjsciu przekaznika
Kiedy
:J]S‘?‘Vg'ta Kiedy
ye wyzwalanie Kied L
Btad na wyjsciu parame jestinne 1edy pojawia sig
156 Ve e tr H26- niz wyzwalanie
przekaz [llose .. | podnapieciowe
prob podnapieci
restartu | °"®
]
Bit2 Bit1 Bit0
0 |- - R
11- i 3
2 |- v -
3 - v v
43 - - 2
5 [V : v
6 [V v -
73 v v
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» Ustaw zadany parametr ktéry ma by¢ na wyjsciu MO terminala i na wyjsciu przekaznikowym
(30AC).

>

wielofunkcyjne wyjscie terminala i wyj$cie przekaznikowe bedzie aktywne po
ustawieniu parametru 156.

I56: kiedy ustawiony jest 17 {btad na wyjsciu przekaznika} w parametrach 154 i 155,

0: FDT -1
» Sprawdz czy czestotliwo$¢ wyjsciowa falownika dopasowana jest do czestotliwosci
uzytkownika.
> Stan aktywny: warto$¢ bezwzgledna (nastawiona czestotliwo$¢ — czestotliwosé
wyjsciowa) <= Pasmo detekcji czestotliwosci
: Ustawio | Minimalny | Ustawieni
Grupa V;!Sigla::zu Nazwa parametru na /maksyma a g:ﬁ(‘;
wy warto$¢ | Iny zakres | fabryczne
Grupa " o
WeMy 153 Pasmo detekcji czestotliwosci - 0/400 10.0 Hz
= Nie moze by¢ wieksze od maksymalnej czestotliwosci (F21).
» Kiedy parametr 153 ma warto$¢ 10.0
20Hz i
[lztawiona
czestotliwods
40H=
15Hz 20tz e

1:FDT-2

Czestatlwoic /

MO

Rozkaz startu

[

» Jestto aktywne gdy nastawiona czestotliwo$¢ zestawiona jest z poziomem detekceiji (152) i
warunek FDT-1.
» Warunek aktywaciji: (Nastawiona czestotliwos¢ = poziom FDT) i FDT-1

Widok na Ustawio | Minimalny | Ustawieni Jedn
Grupa - Nazwa parametru na /maksyma a
wyswietiaczu wartos¢ | Iny zakres | fabryczne ostka
Grupa 152 Poziom detekciji czestotliwosci - 0/400 30.0 Hz
We/Wy 153 Pasmo detekcji czestotliwosci - 10.0

» Nie moze by¢ ustawione powyzej F21 — [Czestotliwo$¢ maksymalna].

» Kiedy parametr 152 ma wartos¢ 300Hz a 153 — 10.0Hz
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! 5U0Hz
Ustawiona 30Hz
czestotliwost |
25Hz
Czeztotiwozs
MO
Fiozkaz
startu
2:FDT-3

» Jestto aktywne gdy czestotliwos$¢ spetnia nastepujace warunki.
» Warunek aktywacji: Wartos¢ bezwzgledna (poziom FDT — czestotliwo$é robocza) <= pasmo

FDT
Grupa B E Nazwa parametru UStna:I ° /I\rﬂr:r;:(ngslmn); Usta;v S| Jedn
wyswietlaczu . ostka
wartos¢ | Iny zakres | fabryczne
Grupa 152 Poziom detekcji czestotiwosci - 0/400 30.0 Hz
We/Wy 153 Pasmo detekcji czestotliwosci - 10.0
»= Nie moze by¢ ustawione powyzej F21 — [Czestotliwo$¢ maksymalna].
» Kiedy parametr 152 ma warto$¢ 300Hz a 153 — 10.0Hz
35Hz
30Hz
25Hz
Czestotliwoss
MO ] ]
Rozkaz startu | ]
3: FDT-4
» Jestto aktywne gdy czestotliwos¢ spetnia nastepujace warunki
» Warunek aktywaciji:
Czas przyspieszania: Czestotliwos$¢ Robocza >= poziom FDT
Czas zwalniania: Czestotliwosé Robocza > (Poziom FDT — Pasmo FDT)
o Widok na Ustawio | Minimalny | Ustawieni Jedn
rupa swietlaczu Nazwa parametru na /maksyma a ostka
Wy warto$¢ | Iny zakres | fabryczne
Grupa 152 Poziom detekciji czestotliwosci - 0/400 30.0 Hz
We/Wy 153 Pasmo detekcji czestotliwosci - 10.0

= Nie moze by¢ ustawione powyzej F21 — [Czestotliwo$¢ maksymalna].

» Kiedy parametr 52 ma warto$¢ 30.0Hz a 153 — 10.0Hz
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30Hz
25H=z
Czestatliwoss
MO [
Rozkaz startu |
4:FDT-5

» Aktywacja przez styk B.
» Warunek aktywaciji:

Czas przyspieszania: Czestotliwos¢ Robocza >= poziom FDT

Czestotliwos¢ Robocza > (Poziom FDT — Pasmo FDT

Widok na Ustawio | Minimalny | Ustawieni Jedn
Grupa -~ Nazwa parametru na /maksyma a
cysEiEy wartos¢ | Iny zakres | fabryczne ostka
Grupa 152 Poziom detekcji czestotliwosci - 0/400 30.0 Hz
We/Wy 153 Pasmo detekcji czestotliwosci - 10.0

= Nie moze by¢ ustawione powyzej F21 — [Czestotliwo$¢ maksymalnal.

» Kiedy parametr 52 ma warto$¢ 300Hz a 153 — 10.0Hz

J0Hz
25Hz
Czestotlivwofc
MO [ —
Rozkaz startu | |

5: Przekroczenie zakresu {OL}
» Patrz strona 96

6: Przecigzenie falownika {IOL}
» Patrz strona 99

7. Utkniecie silnika {STALL}
» Patrz strona 97

8. Wyzwalacz nadnapieciowy {OVT}

> Staje sie aktywny kiedy napiecie zasilania przekracza warto$¢ 400V.

9. Wyzwalacz podnapieciowy {Lvt}

» Staje sie aktywny gdy napiecie zasilania spada ponizej 200V.

10. Przegrzanie falownika, awaria chiodzenia {OHt}
» Tryb aktywny gdy nastapi awaria chtodzenia falownika.
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11. Zanik zadawania czestotliwosci
> Staje sie aktywne gdy utracone jest polecenie czestotliwosci.

12. Podczas pracy

» Funkcja aktywna gdy wydany jest rozkaz startu i falownik generuje
napiecie na wyjsciu.

Czestotiwaoid

MO [ l

Rozkaz startu | |

13. Podczas stopu
» Funkcja aktywna podczas stopu.

Czestatliwosd

MO [ —

FRozkaz startu

14. Podczas statej pracy
» Funkcja aktywna podczas normalnych operaciji.

Czestatliwoid

MO I

Fozkaz startu [ |

15. Podczas szukania predkosci
» Patrzstrona 79

16. Czas oczekiwania na wejsciowy sygnat startowy
» Funkcja staje sie aktywna podczas normalnych operacji i wtedy gdy
falownik czeka na aktywacje pracy przez zewnetrzng czestotliwosc.

17. Btad na wyjsciu przekaznika
» Ustawienie tego parametru powoduje aktywacije 156.
» Np.jesli parametr I55 ma warto$¢ 17, a 156 — 2, wyjScie przekaznikowe
jest aktywne, gdy falownik pracuje w trybie innym niz podnapigciowy.
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12. Funkcje ochronne

12.1. Zabezpieczeni termiczne
; Ustawio | Minimalny | Ustawieni
Grupa Vgﬁizl’;::zu Nazwa parametru na /maksyma a g:ﬁ(’;
Wy wartos¢ | Iny zakres | fabryczne
F50 Wybor (_elektromcznego 1 0/ 0
zabezpieczenia termicznego
Poziom elektronicznego
Grupa F51 zabezpieczenia termicznego — - 150 %
Funkcyjna 1min
1 Poziom elektronicznego 50/150
F52 zabezpieczenia termicznego — - 100 %
ciagly
F53 System chtodzenia silnika - oA 0

Wybierz F50 — [Wybér elektronicznego zabezpieczenia]
Funkcja jest aktywna w momencie przegrzania silnika (odwrotnos¢ czasu). Jezeli prad jest

wiekszy niz ustawiona wartos¢ procentowa parametru F51, wyjscie falownika jest wytaczane
na okres czasu ustawiony parametrem F51 — [Poziom elektronicznego zabezpieczenia
termicznego — 1 min]

F51: Wprowadz warto$¢ maksymalnego pradu ktéry bedzie ptynat nieprze rwanie do silnika

przez jedng minute. Ustawiany jest jako warto$¢ proce ntowa pradu znamionowego. Wartosé
nie moze by¢ nizsza niz F52.

F52: Wprowadz wartos¢ pragdu dla ciggtych operacji. Normalny prad znamionowy je st

uzywany. Wartos¢ nie moze by¢ wigksza od F51.

F53: Gdy silnik pracuje z matg predkoscia efekt chiodzenia spada. Specjalny silnik to taki

ktéry uzywa wentylatora z osobnym zasilaniem, ktéry chiodzi silnik podczas pracy z niskimi
obrotami. Jesli obroty silnika sie zmienig, wentylator pracuje z predkoscig niezmieniona.

F53

System chiodzenia silnika

Standardowe silniki majace wentylator chtodzacy
podfgczony bezposrednio do watu silnika.

Silniki specjalne posiadajace niezalezny system
chtodzenia.

Prad pracy cigghe) [%]

100
95

65

H53 =1

I

H53 =2

Czestotliwose 1 [Hz]

20 6l
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SINUS N
Prad [%]
F51
F52 ——
&0 Czaz wybaczenia [zek]
12.2. Poziom alarmu przecigzenia i samoczynne wyiaczenie.
Poziom alarmu przeciazenia
Grupa LieteL Sl Nazwa parametru UStna;V ° ;\:IT:;:(n;?Imn); Usta;v o | Jedn
e warto$¢ | Iny zakres | fabryczne el
F54 Poziom alarmu przecigzenia - 30/150 3 %
Grupa F55 Czas trwania alarmu przecigzenia - 0/30 10 sek.
Funkcyijna 154 Wybf)r wielofunkcyjnego wyjscia 5 12
1 terminala 0/17
55 Wybor przekaznika 5 17
wielofunkcy jnego

=  Wybierz jedno wyjscie pomiedzy zaciskami MO i 30AC terminala.
= Jesli wybrale$ przycisk MO jako wyjscie terminala, ustaw parametr 154 na 5 {Przecigzennie:
oL}

F54: Ustawia wartos¢ jako procent pradu znamionowego silnika.

. T
1 b: Poziom alarmu N

- prEeciazenia - Fe4
Prad
Wiijgnie wiglofunkoyjne
e Wybdr wyigczenia od przecigzenia
Widok na Ustawio | Minimalny | Ustawieni Jedn
Grupa wy$wietlaczu Nazwa parametru na /maksyma a ostka
warto$¢ | Iny zakres | fabryczne
Grupa F56 Wybér wylaczenia od przecigzenia 1 0N 0
FunkcF))/jna F57 Poziom wylaczenia od przecigzenia - 30/200 180 %
Czas op6znienia wytgczenia od
1 F58 przecigzenia - 0/60 60 sek.

» Ustaw parametr F56 na 1.
=  Wyijscie falownika jest wylaczane kiedy silnik jest przecigzony.
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=  Woyijscie falownika jest wylaczane kiedy nadmiemy prad ptynie do silnika przez F58 — [Czas
opbznienia wytaczenia od przecigzenia)

12.3. Ochrona przed utknieciem silnika.
. Ustawio | Minimalny | Ustawieni
Grupa nglgﬁ:&u Nazwa parametru na /maksyma a gs&g
Wy wartos¢ | Iny zakres | fabryczne
Wyb6r ochrony przeciw )
Grupa P99 | Ltknieciu silnika o 3
Funkeyjna Poziom ochrony przeciw
1 F60 ST - 30/150 150 %
utknieciu silnika
Wybdr wielofunkcyjnego wyjscia
Grupa k= terminala ! 017 12
WeWy 155 Wyb6r przekaznika 7 17
wielofunkcyjnego

» Podczas przyspieszania: Przy$Spieszanie silnika jest zakonczone kiedy prad przewyzsza

warto$¢ ustawiong parametrem F60.

= Podczas statej pracy: Silnik zacznie zwalnia¢ kiedy prad przewyzsza warto$¢ ustawiong

parametrem F60.
= Podczas zwalniania: Zwalnianie silnika jest zakoriczone kiedy wzrost napiecia statego
falownika jest powyzejpewnego poziomu napiecia.
= F60: Parametr jest ustawiana jako warto$¢ proce ntowa pradu znamionowego silnika (H33)
= 154,155: Falownik wystawia sygnat prze z wielofunkcyjne wyjscie terminala MO lub wyjscie
przekaznikowe 30AC kiedy funkcja ochrony przeciw utknigciu silnika jest aktywna. Operacje

ochrony przeciw utknieciu silnika moga by¢ monitorowane przez zewnetrzng sekwencje.

F59

» F59:Ochrona przeciw utknieciu silnika moze by¢ ustawiona jak pokazano ponizej:

Wybér ochrony | Ustawienia |Podczas Podczas statej Podczas

przeciw zwalniania predkosci przyspieszania

utknieciu silnika Bit2 Bit 1 Bit0
0 - - -
1 - - N
2 - N -
3 : v v
4 v - -
5 v . v
6 N N _
7 N N N

» Np.ustaw parametr F59 na 3 aby zapewni¢ ochroneg przed utknieciem silnika podczas
przyspieszania i statej pracy.
» Gdy ochrona przeciw utknieciu wykonywana jest podczas przyspieszania lub
zwalniania, czas przyspieszania/zwalniania moze by¢ diuzszy niz ustawiony przez
uzytkownika.
» Gdy ochrona przeciw utknieciu aktywna jest podczas statej pracy, t1, 12 wykonywana
jest wtedy zgodnie z warto$cig ustawiong w parametrze ACC [Czas przyspieszania] i
dEC [Czas zwalniania]
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= o
2 b w
Czestotiwoss .~
$ —
wielofunkcyine 11 12
wyjgcie lub przekaznik l—] [ﬁ
FPodoczas Sg Podczas stabe) pracy
przyipieszania
_/HL
M apiecie stake
Cagstotliwodc H
WiyjEoie wiglofunkcyine lub
przekagnik ]
Podczas zwalniania
12.4. Ochrona przed zanikiem fazy wyjsciowej
Grupa Widok na Nazwa parametr Ustna;v ° /I\r/IT:;:(rgalmn); Usta;v S| Jedn
P wyswietlaczu P u . Y ostka
warto$¢ | Iny zakres | fabryczne
Grupa -
: Ochrona przed zanikiem fazy
Funkzcyjna H19 wylSciowe] 1 0/ 0

= Ustaw parametr H19 na 1.
»  Funkcja wytacza wyjscie falownika na wypadek zaniku wiecej niz jednej fazy migdzy
zaciskami U, V, W.

Uwaga:

Ustaw poprawnie parametr H33 — [Prad znamionowy silnika]. Jesli wartosci pradu
znamionowego i ustawionego w parametrze H33 sg inne, funkcja ta moze nie by¢ aktywna.

12.5. Zewnetrzny wyzwalacz sygnatu
. Ustawio | Minimalny | Ustawieni
Grupa Vg\'sizl,;::zu Nazwa parametru na /maksyma a g:ﬁ(g
wy warto$é | Iny zakres | fabryczne
120 Okres$lenie zacisku P1 terminala 0
wielofunkcy jnego wej$ciowego
V(?Igj/\?va 123 Okres$lenie zacisku P4 terminala 18 0/24 3
y wielofunkcy jnego wejsciowego
124 Okreslenie zacisku P5 terminala 19 4
wielofunkcy jnego wejsciowego

» Wybierz zaciski terminala miedzy P1 a P5 aby podiaczyé zwenetrzny wyzwalacz

sygnatu.

= Ustaw parametr 123 na 18, a 124 na 19 aby zdefiniowac¢ zaciski P4 i P5 jako zewnetrzne

styczniki A i B.
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» Zewnetrzny wyzwalacz sygnatu wejsciowego stycznikiem A (N.O): Otwarte wejscie stycznika.
Kiedy P4 terminala jest ustawiony w pozycji wiaczony, falownik wyswietla btad i wytacza
wyjscie.

» Zewnetrzny wyzwalacz sygnatu wejsciowego stycznikiem B (N.C): Zamkniete wejscie
stycznika. Kiedy P5 terminala jest ustawiony w pozycji wytaczony, falownik wyswietla btad i

wytacza wyjscie.
. ™
—0 D—N P1 |FX : 120 =0
—— s -\
—0 C}—'& P4 | N.O. 123 = 18
—GTD—S F5 NG |24 = 18
% CM
Czestotlivwods
F4 [ztycznik A) |:|

P5 [stycznik B] | | | |

Rozkas startu | | | L] |

12.6. Przeciazenie falownika

» Funkcja ochrony przecigzenie falownika jest aktywna gdy warto$¢ pradu przekracza wartos$é
Znamionowa.

» Wielofunkcyjne wyjscie MO i wyjscie przekaznikowe 30 AC terminala sg wykorzystywane jako
sygnat alarmowy wyjsciowy podczas przecigzenia falownika.

: Ustawio | Minimalny | Ustawieni
Widok na Jedn
Grupa wyéwietlaczu Nazwa parametru na /maksyma a .
warto$¢ | Iny zakres | fabryczne
Wybér wielofunkcyjnego wyjscia
Grupa 154 terminala 7 0/17 12
We/Wy 155 Wybér przekaznika 7 17
wielofunkcy jnego
12.7. Funkcja zaniku czestotliwosci
: Ustawio | Minimalny | Ustawieni
Grupa V\,I'd.OK na Nazwa parametru na /maksyma a el
wyswietlaczu . ostka
warto$¢ | Iny zakres | fabryczne
Kryterium zaniku sygnatu
116 wejSciowego analogowego 0 0/2 0
Wybér napedu po stracie sygnatu _
Grupa 162 zadawania czestotliwosci 0/2 0
WeMWy Czas oczekiwania po zaniku
163 sygnaiu zadawania czestotliwosci ) 112 1.0 sek.
Wybor wielofunkcyjnego wyjscia 0/17
154 terminala 11 12
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Wybor przekaznika
‘ 155 wielofunkcyjnego | " ‘ ‘ 17 | ‘
=  Wybierz tryb sterowania napedem gdy czestotliwos$¢ odniesienia jest ustawiana przez wejscia
V1illub (V1+I) terminala lub gdy opcje komunikacji s niedostepne.

116: Tym parametrem ustawia sie kryteria zaniku sygnatu analogowego wejsciowego kiedy
czestotliwos¢ odniesienia jest podawana przez zaciski V1, I, V1+I lub opcjonalng komunikacje.

116 Kryterium zaniku sygnatu 0 Nie sprawdza zaniku sygnatu we.
wejsciowego analogowego analogowego.

Kiedy nastawiona jest mniejsza warto$¢

parametru | 2/7/12

Kiedy nastawiona jest wieksza wartos¢

parametru | 2/7/12

1) Falownik okresla ze nastapit zanik czestotliwosci odniesienia kiedy tryb zadawania
czestotliwosci ma warto$¢ 3 (wejscie analogowe V1), 116 — 1, a warto$¢ analogowego sygnatu
wejsciowego jest mniejsza od potowy minimalnej wartosci parametru 17.

2) Falownik okresla ze nastapit zanik czestotliwosci odniesienia kiedy tryb zadawania
czestotliwosci ma wartos¢ 6 (V1+1), 116 — 2, a sygnat wejsciowy V1 ma warto$¢ mniejszg od
minimalnej wartosci parametru 17 lub wartos¢ wejsciowa jest mniejsza niz [12.

162: Kiedy polecenie zadawania czestotliwosci nie zostato wydane po czasie ustawionym w
parametrze 163, ustaw tryb zadawania czestotliwosci jak pokazano w ponizszejtabeli.

162 Wybor napedu po stracie sygnatu 0 Kontynuacje operacji, z tg samag,
zadawania czestotliwosci czestotliwoscig ustawiong przed zanikiem.
1 | Wolny bieg
2 | Zwalnianie az do zatrzymania

154, 155: Wielofunkcyjne wyj$cie MO lub wielofunkcyjne wyjscie przekaznikowe 30AC terminala sg
wykorzystywane do wystawiania informacji o zaniku czestotliwosci .

Przyktad: Kiedy parametr 162 ma wartos$¢ 2, 163 jest ustawiony 5.0 sek. al54 na 11.

|Jgtawiona czestotliwogc

—= Scec-—
Czestotlivogt \
MO

Fozkaz startu | |

P.P.H.U. ELDAR; 45 — 531 Opole; tel. +48 77 44204 04; fax +48 77 45443 22 59, www.eldar.biz.pl101




SINUS N

2 ELETTRONICA SANTERNO

13. Rozwiazywanie problemoéw i konserwacja

13.1.

Funkcja ochronna

/N UWAGA

Kiedy wystapi btad, przyczyna musi byé usunieta zanim ostrzezenie o bledzie zostanie skasowane.
Jesli funkcja ochrony pozostanie aktywna, moze to prowadzi¢ do skrécenia zywotnosci sprzetu.

Wyswietlanie btedow i informacii.

Widok na
wysSwietlaczu

Funkcja ochronna

Opis

3
rS
rr

Nadmiemy prad

Falownik wytacza wyjscie kiedy prad wyjsciowy falownika jest
wiekszy niz 200% pradu znamionowego falownika.

™
-ﬁ
~r

Btad uziemienia

Falownik wytacza wyjscie kiedy wystapi btad uziemienia po stronie
obcigzenia falownika.

Przecigzenie

Falownik wytacza wyjscie kiedy prad wyjsciowy o wartosci 150%

i
falownika wartosci znamionowej ptynie przez 1 minute.
i Wytaczenie Falownik wytacza wyjscie jesli prad wyjSciowy o wartosci powyzej
wskutek 150% ptynie diuzej niz ustalony limit (do 1 minuty).
przeciazenia
Przegrzanie Falownik wytacza wyj$cie kiedy nastepuje przegrzanie z powodu
L falownika uszkodzenia wentylatora lub gdy nadmiernie wzro$nie temperatura
Przecigzenie Falownik wytacza wyjscie kiedy kondensator szyn DC wymaga
kondensatora | wymiany.
e szyn DC
P nL— Zanik fazy Fa!gwnik wytacza wyjscie kiedy nastepuje zanik jed.n,ej. lub kilku faz
I . wyjsciowych (U, V, W). Falownik sprawdza prad wyjsciowy w celu
Y Wyjscelowey detekcji zaniku faz wyjSciowych.
. Falownik wytacza wyjscie kiedy napiecie przekracza wartos$¢ 400V,
S U "_- ngg? éirige Elae;é silniZZE irlzjyjcp:;(s)za. Bfad moze tez sie pojawi¢ przez skok
L Falownik wytacza wyjscie kiedy napiecie spada ponizej 200V,
Zbyt niskie . L : SN
C poniewaz niewystarczajgcy moment lub przegrzanie sinika moga
napiecie

sie pojawi¢ kiedy napiecie falownika spadnie.

Elektroniczne
zabezpieczenie
termiczne

Elektroniczne zabezpieczenie termiczne falownika okresla stopien
przegrzania silnika. Jesli silnik jest przeciazony falownik wytacza
wyjscie. Falownik nie chroni silnika o liczbie biegunéw powyzej 4
oraz kilku silnikéw.

Btad pamietania
parametrow

Ten komunikat wyswietlany jest kiedy nastgpit btad podczas
wprowadzania ustawien uzytkownika do pomieci.

(S| Fm) rm -
S|t T g
L ] O B 5 -

-'

Btad sprzetowy

Btad komunikaciji

Komunikat jest wyswietlany kiedy btad wystapi w kontrolnym
zespole obwodow elektrycznych falownika.

Komunikat jest wyswietlany gdy falownik nie moze nawigza¢
komunikaciji z joystickiem.

Bfad wentylatora
chtodzacego

Komunikat jest wyswietlany kiedy wystapibfad podczas chtodzenia
falownika przez wiatrak.

™y M
Ly 0
- =

Powtarzajace sie

Uzywane do awaryjnego zatrzymania falownika. Falownik ciggle
wylacza wyjscie kiedy EST terminala jest wigczone.

Uwaga:

wylaczanie ) . . ; .
Falownik zacznie realizowa¢ regularne operacje kiedy wytaczone
jestwyjscie BX terminala podczas gdy FC lub RX sg wiaczone.
E g Wejsciowy sygnat | Jezeli 120-124 sg ustawione na 18 {Wejsciowy sygnat btedu styku A
l..' btedu styku A (otwarty styk)} wyjscie falownika jest odfaczone.
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WejSciowy sygnat
btedu styku B

Jezeli 120-124 sg ustawione na 18 {Wejsciowy sygnat btedu styku B
(zamkniety styk)} wyjscie falownika jest odtaczone.

Metody
operacyjne w
przypadku zaniku

Kiedy operacje sterowania falownikiem zadawane sa wejscia
analogowe (0-10V lub 0-20mA) lub opcjonalnie przez RS485 i
zaden sygnat sterujacy sie nie pojawi, operacje zostang

e sygnatu rozkazu | przeprowadzone zgodnie z metodami ustawionymi parametrem
zadajacego 162 (Wybor napedu po stracie sygnatu zadawania czestotliwosci)
czestotliwosé.
13.2. Rozwigzywanie proble méw
Funkcja Przyczyna Sposoéb usuniecia usterki
ochronna
Uwaga:
Kiedy nastapi btad nad miernego pradu, operacje moga byé wznowione
dopiero po usunieciu przyczyny jego powstania, w celu unikniecia
uszkodzenia tranzy stora IGBT falownika.
e Zledobrane czasy > Zwieksz czas
przyspieszania/zwalniania w stosunku przyspieszania/zwalniania
nr do bezwtadnosci obcigzenia > Wymien falownik na inny o
L l'-' e Obcigzenie falownika jest wieksze od wyzszych parametrach.
Nadmiermy Znamionowego
prad e Wyjcie falownika jest » Sprébujponownie uruchomié¢
przyporzadkowane podczas wolnego silnik lub uzyj funkcji H22
biegu silnika. (Poszukiwanie predkosci)
e Gdy pojawi sie btad krétkiego obwodu ] L
wyj$ciowego lub uzie mienia > Sprawdz przewody wyjsciowe
e Mechaniczny hamulec silnika dziata za i .
szybko > Sprawdz hamulec mechaniczny
["F '|-_ ] e Bigd uziemienia wystapit na przewodach | > Sprawdz przewody wyjsciowe
uf wyj$ciowych falownika. terminala.
Btad ¢ lIzolacja przewodow silnika uszkodzona | > Wymien silnik.
uziemienia przez wysokag temperature
i n ¢ Obciazenie jest wieksze od » Sprawdz ustawienia falownika lub
[l gL ] znamionowego falownika. zredukuj obcigzenie
Przecigzenie |* Wydajnos¢ falownika Zle wybrana. » Wprowadz poprawne ustawienia.
falownika .
I e Skala momentu ustawiona zbyt wysoko. | » Zredukuj moment.
Wytaczenie
wskutek
przeciazenia
Iyl e System chlodzenia uszkodzony. » Sprawdz czy nie ma ciat obcych w
U H .E systemie wentylacyjnym
Przegrzanie Wentylator zuzyt sie. . > Wymien stary wentylator na nowy.
falownika Temperatura otoczenia za wysoka. > Utrzymuj temperature otoczenia
ponizej40 C.
P nt_ e Uszkodzenie po stronie obcigzenia » Wymien stycznik
Lt stycznika
Zankfazy |e Uszkodzenie przewodéw wyjsciowych | > Sprawdz przewody wyjsciowe
wyjsciowej
F H e Cialo obce dostato sie do wentylatora » Sprawdz czy w s_ystem.ie o
n wentylacyjnym nie znajduje sie
Btad e Przekroczony czas eksploatacii ciato obce.
wentylatora wentylatora. » Wymien wentylator.
chtodzacego
n '|: e Czas zwalniania jest zbyt krotki dla » Zwieksz czas zwalniania
uy bezwladnos$ci obcigzenia » Zastosuj jednostke hamowania
Nadmieme |e Obcigzenie ma duza bezwiadnosé dynamicznego
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napiecie ¢ Napiecie zasilania za wysokie > Sprawdz napiecie zasilajace
¢ Napiecie zasilania za niskie. » Sprawdz napiecie zasilajgce
e Wydajno$¢ zasilania jest zbyt mata dla | > Zwigksz moc dostarczong
dodatkowych obcigzen takich jak:
"y spawarki i silniki startowane
Zbytniskie bezposrednio
NapIECI® | Uszkodzony stycznik po stronie zasilania | > Wymien stycznik.
sieciowego.
Silnik przegrzany. » Zmniejsz obciazenie lub czasy
Obciazenie wieksze od znamionowego. ope'ra’cyjne. o .
Ek H » Poziom elektronicznego zabezpieczenia | > Zmien wydajnos¢ falownika na
: termicznego ustawiony zbyt nisko. wigksza.
Elektroniczne | Wydajnos¢ falownika wybrana > Ustaw poziom zab. term. Na
zabezpieczenie nie poprawnie odpowiedni poziom.
termiczne |, Ealownik uzywany z matg predkosciq | > Zainstaluj dodatkowy wentylator z

przez diuzszy czas niezaleznym zasilaniem.

Eb F'l e Parametry 120-124 z Grupy We/Wy majg | » Wyeliminuj przyczyne btedu w

wartos¢ 18 (Tryb zewnetrzny A) lub 19 przewodach podtaczonych do

Wejsciowy (Tryb zewnetrzny B) zewnetrznych wejsé terminala.

sygnat btedu
styku A

Etb

Wejsciowy
sygnat btedu
styku B

Nie pojawit sie rozkaz zadawania » Sprawdz przewody podiaczone do
czestotliwoscina zacisku V1 i l. zaciskow V1 il oraz poziom
Metody czestotliwosci odniesienia.
operacyjne w
przypadku
zaniku sygnatu
rozkazu
zadajgcego
czestotliwo s¢.

A

» Skontaktuj sie ze sprzedawca.

EEP e
Bfad pamietania = Btad
parametrow Biad sprzetowy komunikagii

13.3. Konserwacija i przeglady.

/N UWAGA

Przed przystapieniem do czyszczenia i konserwaciji upewnij sie ze napiecie zasilajace jest odigczone.
Upewnij sie ze kondensator jest roztadowany, poniewaz nawet po odtgczeniu napiecia kondensator
moze posiadaé tadunek. Sprawdz napiecie po miedzy miedzy zaciskami P lub P1 i N terminala, przed
przystapieniem do konserwaciji.

Falowniki serii SINUS N posiadajg system roztadowania elektrostatycznego. W celach ochronnych
zmierz poziom natadowania elektrostatycznego przed dotknieciem w celu inspekgciji lub instalaciji.

Nie zmieniaj nic wewnatrz falownika ani nie wprowadzaj zadnych modyfikacji.

13.4. Punkty kontrolne.
e Codzienny przeglad

v" Wplyw otoczenia na poprawnosc¢ pracy falownika
v' Poprawno$¢ dziatania systemu chtodzenia
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v" Niecodzienne wibracje i odgtosy
v" Nadmierne nagrzewanie sig, odbarwienia na obudowie.
e Okresowe inspekcje

v Sruby i nakretki pod wplywem wibracji i temperatury moga sie poodkrecaé.
» Sprawdz ich dociag i w razie potrzeby dokrec¢.

v' Brud zebrat sie w systemie chtodzenia.
»  Wyczys¢ go uzywajac sprezonego powietrza.

v' Sprawdz warunki pracy wentylatora chtodzacego, stan kondensatora i podfgcze nie
stycznikow.
» Wymien je jesli nie dzialajg poprawnie.

13.5. Czescizamienne
Falownik sklada sie z podzespotow elektronicznych takich jak urzadzenia p 6fprzewodnikowe.
Nastepujace elementy moga straci¢ swoje wiasciwosci z wiekiem, z powodu budowy, eksploataciji, co
moze prowadzi¢ do skrécenia zywotnosci falownika. W celu jak najdtuzszej eksploatacji, podzespoly
te powinny by¢ okresowo wymieniane. W ponizszejtabeli wskazano czesci, ktére powinny by¢
okresowo wymieniane. Zarowkii inne czesci szybko zuzywajace sie powinny by¢ wymieniane wedtug
potrzeb.

Czes¢ zamienna Okres wymiany (lata) Opis

Wentylator 3 Wymiana (w miare potrzeb

4
Kondensator uktadu sterowania 4 Wymiana (w miare potrzeb

)
Kondensator gtdwnego obwodu Wymiana (w miare potrzeb)
)
)

Przekaznik Wymiana (w miare potrzeb
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14. Specyfikacja

14.1. Dane techniczne

e Dane znamionowe wejs¢/wyjs¢

[
Model:
0001 0002 0003 0005
Maksymalna wydajnosé [HP] 0.5 1.5 25 4
silnika’ kW] 04 1.1 18 3.0
Wydajnosc [KVAT 0.95 1.9 3.0 4.5
Dane znamionowe | FLA [A] 25 5 8 12
wyj$é Czesiotliwosé 0~400 [Hz]®
Napiecie Tréjfazowe 200~230V*
Dane znamionowe Napiecie Jednofazowe 200~230V (£10%)
wejsé Czestotliwose 50~60 [Hz] (£5%)
Prad 55 | 9.2 | 16 | 216

e Sterowanie

Tryb sterowania

Charakterystyka V/f, Sterowanie bezczujnikowe wektorowe

Rozdzielczos¢ ustawianej
czestotliwosci

Cyfrowo: 0.01Hz
Analogowo: 0.06Hz (Czestotliwo$é maksymalna: 60Hz)

Doktadnos¢ ustawianej
czestotliwosci

Cyfrowo: 0.01 % maksymalnej czestotliwo $ci wyjSciowej
Analogowo: 0.1% maksymalnej czestotliwo $ci wyjsciowej

Charakterystyka V/f

Liniowa, Wzorcowa, Uzytkownika V/f

Wydajnos¢ przecigzenia

Programowo: 150% przez 60 sek, Sprzetowo: 200% przez 30
sek.

Zwiekszanie momentu Automatyczne/Reczne
e Operacje
Wybor operacji Joystick/Terminal/opcjonalna komunikacja

Ustawianie czestotliwosci

Analogowo: 0~10[V], 0-20[mA], Potencjometr falownika
Cyfrowo: Joystick

Wiasciwosci operaciji

Kontrola PID, Operacje Géra-D6t, Operacje 3-przewodowe

Wejscie | Wielofunkcyjne terminala

NPN/PNP ustawialne

Wyijscie | Wielofunkcyjne typu
otwarty kolektor terminala
Wielofunkcyjne
przekaznikowe

Status operaciji Funkcije

N.O, N.C.

Wyijscie analogowe

0-10Vdc: Czestotliwos¢, Prad, Napiecie, Wybor napiecia statego

' Wskazana maksymalna wydajno$¢ uzyskiwana jest w przypadku silnikéw firmy ELETTRONICA

SANTERNO

% Znamionowa wydajnosé przy zasilaniu 220V.
® Maksymalna ustawialna czestotliwo$é wynosi 300Hz, kiedy parametr H30 ma warto$¢ 3 ,Sterowanie

bezczujnikowe wektorowe”.

* Maksymalne napiecie wyj$ciowe nie bedzie wigksze od wejéciowego. Napiecie wyjsciowe moze
mie¢ mniejszg wartos¢ od wejsciowego (ustawienie programowe).
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e Funkcje ochronne

Wytaczenie Za duze napiecie, za mate napiecie, za duzy prad, bfedny prad uziemienia,
samoczynne przegrzanie falownika lub silnika, odtaczona faza wyj$ciowa, przecigzenie, btad
falownika komunikacji, zanik czestotliwosci, btad H/'W

Stan alarmu Ochrona przeciw utknieciu silnika, przeciazenie

Chwilowy zanik Mniej niz 15ms: kontynuacja operacii

zasilania Ponad 15ms: automatyczny restart

¢ Srodowisko robocze

Metoda chtodzenia | Chtodzenie powietrzne wymuszone

Stopien ochrony Otwarta, IP20

Temperatura -10'C~+50C

otoczenia

Temperatura -20C~+65C

magazynowania

Wilgotnosé Mniej niz 90% (bez kondens acji)

wzgledna

Wysokos¢, 1,000m powyzej poziomu widzenia, maksymalnie 5.9m/s” (0.6G)

wibracje

Aplikacja Ochrona przed gazami zracymi, gazami tatwopalnymi, olejami, pytami, mgta.
14.2. Informacje o wplywie temperatury

Charakterystyka pradu obcigzenia od czestotliwosci nosnej

> Dla falonwingw: 0.4k, 0.8k, 1.5k P Dlafalownika 2.2kw
Prad obeigzenia & Frad obcigzenia A
100% 100%
80%
. : B
1kHz  Czestatiwost noina 15kHz 1kHz 8kHz 165kHz

Czestotiwoic nodna

» Nota:

1. Powyzsze wykresy stosowane sg kiedy falownik pracuje w dozwolonejtemperaturze
otoczenia. Jezeli ze staw montowany jest w panelu, zainstaluj go w miejscu gdzie jest
odpowiednie chtodzenie, aby utrzymywac temperature otoczenia w odpowiednim zakresie.

2. Krzywa ta bazuje na pradzie znamionowym falownika, kiedy podtaczony jest silnik
znamionowy.

Odwiedz nasza strone internetowa: hitp://www.elettronicasanterno.com

P.P.H.U.ELDAR; 45 — 531 Opole; tel. +48 77 44204 04; fax +48 77 45443 22 59, www.eldar.biz.pl107




SINUS N 2 ELETTRONICA SANTERNO

MODBUS-RTU

SINUS N
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Dziekujemy za zakup opcjonalnej karty Modbus-RTU!

SRODKI OSTROZNOSCI

e Zawsze stosuj sie do srodkéw ostroznosci aby zapobiega¢ porazeniu pradem i potencjalnym
wypadkom.
e Srodki ostroznosci sa sklasyfikowane jako ,OSTRZEZENIE” i UWAGA” w ponizs zej instrukcji.

N\ :
(-/'—' OSTRZEZEN IE Wskazuje potencjalnie niebezpieczne sytuacije, jesli nie bedzie

sie ich przestrzegaé prowadzi¢ moga do obrazen lub $mierci.

N
‘/-/ - UWAGA Wskazuje potencjalnie niebe zpieczne sytuacije, jesli nie bedzie sie ich
przestrzega¢ moga prowadzi¢ do niewielkich obrazen ciafa lub do powaznych uszkodzen produktu.

e W cafejniniejszej instrukcji postuzylismy sie dwoma ilustracjami abys byt $wiadomy warunkéw
bezpieczenstwa:

!
/g Identyfikuje potencjalne niebezpieczenstwa.
Przeczytaj ostrzezenie i stosuj sie do zawartych informacii.

I8
Ide ntyfikuje niebezpieczenstwa porazenia.
Powinny by¢ zachowane szczegdlne $rodki ostroznosci, poniewaz obecne moze byé niebezpieczne
napiecie.

e Trzymaj instrukcje zawsze po rekg aby szybko rozwigza¢ zaistniaty problem.

AN UWAGA

¢ Nie dotykaj elementéow CMOS jesli karta nie jest uziemiona. Wytadowanie
elektrostatyczne moze spowodowac uszkodzenie elementow CMOS.

¢ Nie odlaczaj kabla komunikacyjnego, gdy falownik jest podtaczony do zasilania. W
przeciwnym razie moze wystapi¢ btad w komunikacji, co moze spowodowac uszkodzenie
karty.

e Upewnij sie ze wtyczka taczaca falownik z kara jest dobrze podtaczona. W przeciwnym
razie moze wystapi¢ btad w komunikacji, co moze spowodowa¢ uszkodzenie karty.

e Sprawdz wartosci ustawianych parametrow. W przypadku ztego ustawienia moze wystgpi¢
btad w komunikacji, co moze spowodowa¢ uszkodzenie karty.

1. Wprowadzenie

Gdy uzywa sie karty MODBUS-RTU, falownik SINUS N moze by¢ podtaczony do sieci MODBUS-
RTU.

tatwy dostep do operacji wykonywanych przez falownik, uzytkownik moze zmienia¢ parametry i
sterowa¢ falownikiem przez komputer PC.

1.1. Typ interfejsu standardu RTU
- Pozwala napedowi komunikacje z komputerem uzytkownika.
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- Pozwala na podtgczenie do 31 napeddw przez system multi-drop.
- Zapewnia przeciwzakidéceniowy system interfejsu.

Uzytkownik moze uzyé jakikolwiek konwerter RS232-485. Zalecane jest aby konwerter miat
wbudowany system automatycznej kontroli RST.

1.2. Przed instalacjg
Przed przystapieniem do instalacji i operacji nalezy wnikliwie przeczyta¢ niniejszg instrukcje, w
przeciwnym razie, gdy urzadzenia beda niepoprawnie podtaczone moga nastapi¢ uszkodzenia sprzetu
lub obrazenia ciafa.

2. Specyfikacja
2.1. Wykonanie specyfikaciji

Pozycja Specyfikacja
Metoda komunikaciji RS485 (konwerter RS232-485)
Forma transmisiji System sieci wielogateziowej
Falownik SINUS N
Konwerter RS232-485, komputer PC z portem RS232
Liczba falownikow Maksimum 31 falownikdw podtaczonych do systemu
Dystans transmisji Maksimum 1200m (zalecane mniej niz 700m).

2.2. Specyfikacja sprzetowa

Pozycja Specyfikacja

Instalacja Opcjonalna wtyczka na panelu kontrolnym falownika

Napiecie | Kontrola B/D | Z napiecia zasilajacego falownika.

zasilania | Komunik. B/D |Z napiecia zasilajacego falownika.

2.3. Specyfikacja komunikacji

Pozycja Specyfikacja
Predko$¢ transmisji 19200/9600/4800/2400/1 200 bps (wybor)
Procedura kontrolna Asynchroniczny system komunikaciji
System komunikaciji System pétdupleksowy
Charakterystyka systemu Binarny (8 bitow)
Bit startu/stopu 1 bit
Kontrola btedu (CRC16) 2 bity
Bit parzystosci Brak

3. Opis szczego6towy produktu
3.1. Szczego6towe oznaczenia

Nazwa Opis
Podtaczenie Podtaczenie do piyty gtéwnej falownika
Sygnat Komunikacyjny sygnat P Sygnat 485 — wysoki
podtaczeniowy podtaczeniowy N Sygnat 485 — niski
terminala terminala G Uziemienie sygn. 485
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' Podtacz do
opcjonalnego wejscia

falownika.
; - o
= — Zaldz obudowei
~— przykreé jg nakretka.
Secs -
Rys.3 Oznaczenie wejs¢ terminala
Pin# GND N | P
Opis Uziemienie Sygnat

#GND: Uziemienie RS 485 terminala

4. Instalacja
4.1. Instalacja karty komun kacji

1) Podtacz karte komunikacyjna do falownika uzywajac gniazda umieszczonych na ptycie
falownika (patrz rys.2) Zwr6¢ uwage na obudowe. Nieprawidtowa instalacja moze
spowodowac niewtasciwe podtaczenie karty.

2) Dwarazy sprawdz czy karata zostata poprawnie zainstalowana, zanim podtaczysz zasilanie.

3) Kiedy instalacja karty i konfiguracja parametréw zostanie zakonczona, wytacz zasilanie w celu
podfaczenia konwertera.

4) Podtacz zwore dla rezystancji obcigze niowej, kiedy karta podtaczona jest na koncu sieci.

5) Kiedy punkty 1) — 4) sg spetnione, skonfiguruj parametry tak jak pokazano w tabeli ponizej

Parametr Widok na wyswietlaczu Ustawiona warto$¢
160 Liczba podiaczonych falownikéw | 1~32
161 Predkos¢ trans misji 1200~19200 [bps]

Wybor napedu po stracie sygnatu 0~2
zadawania czestotliwosci
Czas oczekiwania po zaniku 0.1s (ustawienia fabryczne)
sygnatu zadawania czestotliwosci

162

163

Nota 1) Uzywane jestto do awaryjnego zatrzymania kiedy komunikacja pomiedzy falownikiem a
urzgdze niem sterujgcym nie dziata poprawnie. Funkcja jest aktywna kiedy komunikacja nie zostanie
przeprowadzona nawet jeden raz przez ustalony czas. To oznacza ze sterowanie nie dziata
poprawnie. Ustaw tg funkcije dla bezpieczenstwa.

6) Wytacz zasilanie falownika przed podtaczeniem konwertera, kiedy parametry zostaty
ustawione poprawnie.

4.2. Instalacja karty komunikacyjnej

1) Postepujjak na obrazkach ponizejw przypadku SINUS N 2S0001~2S0002
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Podiacz to
do kary
komunikac

yinej

Usuritg
czestnozem
17}
Srubokretem

Przymocuj obudowe za pomoca sruby i nakretki.

Dila modeli

0001 /0002 zaingtaluj
obudowe do lewego
abwar.

Dla madel 0007 /0002
zamocyu] obudowe po
lewe] stronie, nakretka
po prawe] stronie.

Rys.2

Dla modeli 000340005
zaingtaluj obudowe do
prawego obowor,

Dla modeli 0003/0005
podhacz obudome

karty do obudowy
falorika uzpaajac
gruby i nakrgtki,

W karcie znajdujg sie dwa otwory do zamocowania karty w falowniku. Uzyj lewego otworu dla modeli:

0001/0002, a prawego dla modeli 0003/0008.
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Dla modeli 0003/0008 SINUS N, jak pokazano u géry, poluzuj $rube obudowy aby potaczy¢ karte, a
nastepnie przykre¢ jg do obudowy falownika. Przed przykreceniem karty, zasle pka plastikowa
powinna by¢ usunieta nozem lub srubokretem. Te same metody stosuije sie dla serii 0001/0002.
Podtacz karte do falownika i zatéz géma zaslepke zanim przykrecisz obudowe.
Aby Sciagna¢ karte wykonaj powyzsze czynnosci w odwrotnej kolejnosci.

4.3. Instalacja konwertera RS232-485
Aby poprawnie zainstalowa¢ konwerter przeczytaj instrukcje obstugi konwertera i stosuj sie do opisu.

4.4. Podlaczenie: komputera, konwertera i karty komunikaciji.

4.4.1. Konfiguracja systemu.

Ghdwny kontroler

{PC, PLC etc.)

Konwerter RS
2327485

Falownik. z
zainstalowana karta
karnunikacii

=

Rys.2 Konfiguracja systemu

#Maksymalna ilo$¢ falownikéw w systemie: 32
#Dtugosc linii przesytowych: maksymalnie 1200m (Zalecane do 700m)
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5. Protokét komunikaciji
1) Uzyjprotokotu ModBus-RTU (otwarty).

Komputer posiada funkcje Master, a falownik Slave. Falownik odpowiada na zadania Zapisu/Odczytu
komputera.

5.1. Pomocniczy kod funkciji

Kod funkgciji Nazwa
0x03 Rejestr podtrzymania odczytu
0x04 Rejestr odczytu wejscia
0x06 Pojedynczy rejestr ustawialny
0x10 Ztozony rejestr ustawialny

5.2. Kody specjalne

Kody specjalne Nazwa

0x01 Funkcja niedozwolona

0x02 Niedozwolony adres danych

0x03 Niedozwolona wartos¢ danej

0x06 Zajete urzadzenie wykonawcze

- 1.Zapis niedostepny (adres 0x0004 wartos¢ 0)
Zdefl_mowang preez 0x14 2. Tylko do odczytu lub nie do zaprogramowania
uzytkownika
podczas pracy.

5.3. Predkos¢ transmisji
1200,2400,4800,9600,19200bps do wyboru (ustawienia fabryczne : 9600bps)
6. Rozwiazywanie probleméw

6.1. Komunikacja nie dziata poprawnie

Punkty kontrolne Diagnoza
Czy napiecie zasilajgce jest podtaczone do Podtacz napiecie do falownika.
falownika?
Czy przewody sg dobrze podtaczone do falownika | Sprawdz sposéb podiaczenia w instrukgcji
i komputera PC? falownika.

Czy opcjonalna karta jest dobrze podtaczonado |Sprawdz kpt. 4 ,Instalacja”
falownika?

Czy dziata komunikacja? Sprawdz komunikacje miedzy komputerem a
kartg.

Czy predkos$¢ transmisji jest poprawna? Sprawdz kpt. 4 ,Instalacja”

Czy poprawny jest format danych programu Popraw program uzytkownika (Nota2)

uzytkownika?

Czy przewody falownika i karty sg dobrze Sprawdz kpt. 4 ,Instalacja”

podiaczone?

Nota 2) Program uzytkownika jest napisany przez uzytkownika na komputerze PC.

Kod parametru (Hex)
<Obszar wspélny> obszar dostepny bez wzgledu na model falownika (Nota 3)

=  Obszarwspbiny

Adres Parametr Scala | Jednostka | Zapis/Odczyt Opis
. 7:VEGA DRIVE
0x0000 Model falownika @) 8:SINUS N

0:0.75kW, 1:1:1.5kW, 2:

0x0001 Moc falownika ) 2 2KW, -1:0 4KW (pokazany
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jako 65535)
Napiecie wejsciowe 0:220V
0x0002 falownika o 1: 440V
Wersja (Ex) 0x0100: Wersja 1.00
0x0003 oprogramowania o 0x101: Wersja 1.01
Dostep do 0: Parametr zablokowany
0x0004 Odczytu/Zapisu O/Z 1: Parametr Odczytu/Zapisu
parametréw dostepny
0x0005 Czes}otljwqéc’: 0.01 Hz 0z Czestot. Poczatkowa ~
odniesienia Czestot. maksymalna
BIT 0: Stop (S)
BIT 1:Praca do przodu (F)
Rozkazy operacji BIT 2: Praca do tytu (R)
0x0006 (opcia) OZ  BIT 3: Reset po bledzie (0->1)
BIT 4: Awaryjne zatrzymanie
BIT 5: Nie uzywany
0x0007 p;as . 0.1 sek. O/Z Patrz tabela funkcji
przyspieszania
0x0008 Czas zwalniania 0.1 sek. (0)/4 Patrz tabela funkciji
0x0009 Prad wyj$ciowy 0.1 A @) Patrz tabela funkciji
oxo00A | Czestotliwosé 0.01 Hz 0 Patrz tabela funkgj
wyjéciowa
0x000B | Napiecie wyjsciowe 0.1 V ©) Patrz tabela funkgciji
0x000C L\‘;yﬁ]'ggfgg 0.1 v 0 Patrz tabela funkcj
0x000D Moc wyjéciowa 0.1 kW o] Patrz tabela funkcji
BIT 0: Stop
BIT 1: Praca do przodu
BIT 2: Praca do tylu
BIT 3: Bfad (zatrzymanie
samoczynne)
BIT 4: Przyspieszanie
BIT 5: Zwalnianie
BIT 6: Pojawienie sie
0x000E Status falownika O predkosci
BIT 7: Hamowanie pradem
statym
BIT 8: Zatrzymanie
BIT 9: Nie uzywany
BIT:10 Brake open (155:3 lub
4)
BIT13: REM. R/S
BIT13 REM. Czestotliwo$¢
BIT 0: OCT
BIT 1: OV
BIT 2: EXT-A
BIT 3: EST
BIT 4: Opcje
BIT 5: GF (Btad uziemienia)
BIT 6: OH (Przegrzanie
Informacje o falownika)
0x000F wytaczeniu O BIT 7: ETH (Przegrzanie
samoczynnym silnika)

BIT 8: OLT (Wyltaczenie z
powodu przeciazenia)
BIT 9: HW-Diag

BIT 10: EXT-B

BIT 11: EEP

BIT 12: FAN

BIT 13: PO (Otwarta faza)
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BIT 14: IOLT
BIT 15: LV
BIT 0: P1(FX)
. BIT 1: P2(RX)
00010 | quriomackee o BmTaraEsy
BIT 3: P4(RST)
BIT 4: P5(JOG)
Informacije o BIT 0: Q1 (OCH1)
0x0011 | | visciach terminala o BIT 1:30AC
0x0012 Vi1 0~10V O 0-0xFFCO
0x0013 V2 0~10V O 0-0xFFCO
0x0014 I 0~20mA O 0-0xFFCO
0x0015 RPM O Patrz tabela funkcji-
= Grupa DRV
Fadbass Code Description I Factory default I ax Min
16 Bit | 10 Bit
8100 | 33024 | DOO Cmd. freq 0 maxFreq 0
8101 | 33025 | DO1 ACC 50 60000 0
8102 | 33026 | D02 DEC 100 60000 0
8103 | 33027 | D03 DRV 1 3 0
8104 | 33028 | D04 FRQ 0 8 0
8105 | 33029 | D05 ST1 1000 maxFreq 0
8106 | 33030 | D06 5T2 2000 maxFreq 0
8107 | 33031 | DO7 ST3 3000 maxFreq 0
8108 | 33032 | D08 CUR 0 1 0]
8109 | 33033 | D09 RPM 0 1800 0
810A | 33034 | D10 DCL 0 65535 0
810B | 33035 | D1 USR 0 1 0
810C | 33036 | D12 FLT 0 1 0
810D | 33037 | D13 DRC 0 1 0
= GrupaF
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1 Address I B e
56t | 10BL Code Ciescription Factory default Max MinBit
2201 33281 F1 Run Prohibit 0 2 0
g202 | 33282 F2 ACC Pattern ] 1 0
8203 | 33283 | F3 DEC Pattern i 1 0
8204 | 33284 F4 Stop Method i p. i
8208 | 33288 Fa DcBr freq 500 6000 stariFraqg
g208 | 33285 | F9 DcBlk time 10 G000 i
8204 | 33290 | F10 DcBr value 50 200 i
8208 | 33291 | F11 DcBr time 10 600 0
820C | 332492 | F12 Dcst value 50 200 i
3200 | 33293 | F13 Dicst time i 600 0
820E | 33294 | F14 PreExTime 10 600 i
214 | 33300 | F20 Jog Freq 1000 maxFreq i
a215 | 33301 | F1 Max Fraq 6000 Fraq Limit High 4000
a216 | 33302 | F22 Base Freq G000 Freq Limit High 000
8217 | 33303 | F23 Start Freq 50 1000 i
8218 | 33304 | F24 Fraq Limit i 1 i
2158 | 33305 | F25 High Freq 6000 maxFreq i
8214 | 33306 | F26 Low Freq 50 maxFreq stariFreq
821B | 33307 | F27 Trg Boost i 1 i
821C | 33308 | F28 Fwd Boost 50 150 i
8210 | 33305 | F24 Rev Boost 50 150 i
821E | 33310 | F30 VF Pattern i 2 i
821F | 33311 | F31 IUser Freq1 1500 maxFreq 0
8220 | 33312 | F32 User Volt 1 25 100 i
4221 33313 | F33 User Freg 2 3000 maxFreq ]
8222 | 33314 | FM User Volt 2 50 100 i
8223 | 33315 | F35 User Freg 3 4500 maxFreq 0
8224 | 33316 | F36 User Volt 3 75 100 1]
8225 | 33317 | F3Y User Freg 4 6000 maxFreq 0
8226 | 33318 | F38 User Volt 4 100 100 0
8227 | 33319 | F39 Volt Perc 1000 1100 400
8228 | 33320 | F40 Energy save 0 30 0
8232 | 33330 | F50 ETH select ] 1 0
8233 | 33331 | F31 ETH 1min 160 200 F&2
8234 | 33332 | F52 ETH coni 100 F&1 50
8235 | 33333 | F53 Motor type ] 1 0
8236 | 33334 | F54 OL level 160 150 30
8237 | 33335 | F55 OL time 100 300 i
8238 | 33336 | F56 OLT select 1 1 0
8238 | 33337 | F5T OLT level 180 200 30
823A | 33338 | F58 OLT time 600 600 0
8238 | 33335 | F54 Stall prev. 0 ¥ 0
823C | 33340 | F60 Stall level 160 150 30

= GrupaH
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Address L .
16 Bt | 108t Code Description Factory default Max Min
8301 [ 33537 [ H1 Last Fault1 0] 1 0
8302 | 33538 | H2 Last Fault2 0 1 0
8303 | 33538 | H3 Last Faulta 0 1 0
8304 | 33540 | H4 Last Fault4d 0 1 0
8305 | 33541 HE Last Faults 8] 1 0
8306 | 33542 | H6 Fault Clear 0 1 0
8307 | 33543 | HT Dwell freq 500 maxFreq startFreq
8308 | 33544 | H& Dwell time 0] 100 0
B30A | 33546 | H10 Jump freg 0 1 0
830B | 33547 | HN1 jump lo 1 1000 jumpHiFreq startFreq
830C | 33548 [ H12 jump Hi 1 1500 maxFreg jumpLoFreq
830D | 33548 | H13 jump lo 2 2000 jumpHiFreq startFreq
B30E | 33550 | H14 jump Hi 2 2500 maxFreq jumplLoFreq
830F | 335561 [ H15 jump lo 3 3000 jumpHiFreq startFreq
8310 | 33552 | H16 jump Hi 3 3500 maxFreq jumploFreq
B8311 33553 | H17 Curve Time 40 100 1
8312 | 33554 | H18 Curve Time1 40 100 1
8313 | 33555 [ H19 Trip select [ 1 0
8314 33566 | H20 Power-on run 0 1 0
8315 | 33557 | H2 RET restart [y 1 0
8316 | 33558 | H22 Speed Search 0 15 0
8317 | 33589 | H23 55 Sup-Curr 100 200 20
8318 [ 33560 | H24 55 P-gain 100 Q500 0
8319 | 33561 | H25 35 l-gain 1000 Q504 0
B31A | 23862 [ H2 Retry number [ 10 0
8316 | 33563 | H27 Retry delay 10 600 0
B31E | 33566 | H30 Motor select 0 4 0
831F | 33567 | HM FPole number 4 12 2
8320 [ 33568 | Haz Rated-Slip 200 1000 0
8321 | 33569 [ H33 Rated-Curr 18 2000 10
8322 | 33570 | H34 MNaload-Curr 7 200 1
8324 | 33572 | H36 Efficiency 72 100 70
8325 | 33573 | HaT Inertia rate [y 2 0
8327 | 33575 | H38 Carrier freq 30 150 10
8328 | 33576 [ H4D Control Mode 0 3 0
8329 | 33577 | HM Auto Tune 0 1 0
B32A | 33578 | H42 Rs 2500 5000 0
832C | 33580 | H44 Lsigma 2600 30000 0
832D | 33581 | H45 5L P-Gain 1000 32767 0
B32E | 33582 | H46 5L 1-Gain 100 32767 0
8332 | 33586 | HS0 FID F/B 0 1 0
8333 | 33587 | HH PID P-gain 2000 2500 0
8334 | 33588 | HA2 PID I-time 100 3200 10
8335 | 33589 [ H53 PID D-time ¥ 3000 0
8336 [ 33580 | H54 PID F-gain o] 2504 0
Address I e !
1581t | 10 Bt Code Description Factory default Max Min
8337 | 33591 | H&A FIC limit 8000 maxFreq startFreq
8346 | 33606 | H7D Acc/Dec frag 0 1 0
8347 | 33607 | HT1 Xeel T Mode 1 2 0
8348 | 33608 | H72 PowerOn disp 0 13 0
8349 | 33609 | H73 User disp 0 2 0
834A | 33610 | H74 RPM factor 100 1000 1
824F | 33615 | H7D SIW Version FRELI e 100 0
8351 | 33617 | H81 2nd Acc time ] 60000 0
8352 | 336168 | HB2 2nd Dec time 100 60000 0
8353 | 33619 | Ha3 Znd BaseFrag G000 maxFreq 3000
8354 | 33620 | Hs4 2nd W/F 0 2 0
8355 | 33621 | HB5 2nd F-boost A0 150 0
8356 | 33622 | HB6 2nd R-boost A0 150 0
8357 | 33623 | HB7 2nd Stall 150 150 30
8358 | 33624 | HBB 2nd ETH 1min 150 200 50
2350 | 33625 | HE9 2nd ETH cont 100 200 50
B35A | 33626 | H90 2nd R-Curr 18 200 1
8350 | 33620 | H93 Para Init 0 5 0
835E | 33630 | H94 Password set 0 4095 0
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DONRES: e Description Factory default Max Min
16 Bit | 10 Bit
8401 | 33793 11 W filter 10 9999 0
8402 | 33704 12 VR volt x1 0 ViNmax 0
8403 | 33795 13 YR freq y1 0 maxFreq 0
8404 | 33796 14 VR volt x2 1000 1000 vixmin
2405 | 337497 15 YR freq y2 6000 maxFrag 0
8408 | 33763 16 W1 filter 10 9899 0
B407 | 33705 7 W1 volt x1 i) ViXMaK 0
8408 | 33800 18 W1 freq y1 ] maxFrag i
8409 | 33801 19 Y1 wolt x2 1000 1000 vixmin
a40A | 33302 | M0 W1 freq y2 6000 maxFreq 0
8406 | 33202 | 111 | filer 10 9599 0
840C | 33804 | 12 | curr x1 400 viXmax 0
8400 | 33805 | M3 I freq y1 0 maxFreq 0
B40E | 33806 | 114 | curr x2 2000 2000 viXmin
840F | 33807 | N5 | freq y2 G000 maxFreq 0
8410 | 33808 | N6 Wire broken 0 2 0
8414 | 33812 | 120 P1 define 0 24 0
8415 | 33813 | IX1 P2 define 1 24 0
8416 | 33814 | 122 P3 define 2 24 0
8417 | 33815 | 123 P4 define 3 24 0
8418 | 33816 | 124 PS5 define 4 24 0
gd41B | 33819 | 127 Ti Filt Nurm 15 50 2

Address i | :
EBt | 05T Code Description Faciory default Max Min
841E | 33822 | 130 5T4 3000 maxFreq i
B41F | 33823 | 1M 5T4 2500 maxFreq ]
8420 | 33824 | 132 ST6 2000 maxFraq 0
8421 | 33825 | 133 ST7 1500 maxFreqg i
8422 | 33826 [ 134 Acc Time-1 30 60000 i
8423 | 33827 | 135 Dec Time-1 a0 A0000 ]
8424 | 33828 | 136 Acc Time-2 40 60000 0
8425 | 33828 | 137 Dec Time-2 40 G0000 0
8426 | 33830 | 138 Acc Time-3 50 60000 i
B427 | 33831 139 Dec Time-3 50 60000 0
8428 33832 [ 140 Acc Time-4 G0 60000 i
8420 | 33833 | 141 Dec Time-4 60 60000 i
8424 | 33834 | 142 Acc Time-5 70 60000 0
8428 | 33835 | 143 Dec Time-5 70 A0000 0
B42C | 33836 | 144 Acc Time-6 a0 60000 0
842D | 33837 | 145 Dec Time-6 a0 GO000 i
842E | 33838 [ 146 Acc Time-T a0 60000 0
B42F | 33839 | 147 Dec Time-7 a0 GO000 0
8432 | 33842 | 150 FiM mode 0 3 i
8433 | 33843 | 154 FM adjust 100 200 10
8434 | 33844 | 152 FOT freq 3000 maxFreq 0
8435 | 33845 | 153 FOT band 1000 maxFraq 0
8436 | 33846 [ 154 Aux mode 1 12 17 i
8437 | 33847 | 155 Aux mode 2 17 17 i
G438 | 33848 | 156 Relay mode 2 7 0
843C | 33852 | 160 Inv No. 1 32 1
8430 | 33853 | 161 Baud rate 3 4 0
843E | 33854 | 162 Lost command 0 2 i
B43F | 33855 [ 163 Time out 10 120 1
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Cod. Fisc. 00330410274 Cod, Idermificativo VA Infracomuritario: TOOSM051202 ; ; :

Part. IVA 00504051202 REA BO203018-"M B0 00152 ol Sose en B0

EC DECLARATION OF CONFORMITY

Elettronica Santerno S.p.A.
Via G. Di Vittorio. 3 - 40020 Casalfiumanese (BO) - Ttaly

AS MANUFACTURER

DECLARE

UNDER OQUR SOLE RESPONSABILITY

THAT THE AC INVERTER OF SINUS N TYPE,
AND RELATED ACCESSORIES,
TO WHICH THIS DECLARATION RELATES,
APPLIED UNDER CONDITIONS SUPPLIED IN THE USER'S MANUAL,
CONFORMS TO THE FOLLOWING STANDARDS OR NORMATIVE DOCUMENTS:

EN 50081-2 (1993-08) Electromagnetic compatibility (EMC). Generic emission standard.
Part 2: Industrial environment. _
EN 50082-2 (1995-03) Electromagnetic compatibility (EMC). Generic immunity standard.
Part 2: Industnal environment.
EN 55011 (1998-05) + Industrial, scientific and medical (ISM) radio-frequency equipment.
EN 55011/A1 (1999-08) Radio disturbance characteristics. Limits and methods of measurement.

EN 61000-4-2 (1995-03) +  Electromagnetic compatibility (EMC). Part 4: Testing and measurement techniques.

EN 61000-4-2/A1 (1998/04) Section 2: Electrostatic discharge immunity test. Basic EMC Publication.

EN 61000-4-4 (1995-03) Electromagnetic compatibility (EMC). Part 4: Testing and measurement technigues.
Section 4: Electrical fast transient/burst immunity test. Basic EMC Publication.

EN 61000-4-5 (1995-03) Electromagnetic compatibility (EMC). Part 4: Testing and measurement technigues.
Section 5: Surge immunity test.

EN 61000-4-8 (1993-09) Electromagnetic compatibility (EMC). Part 4: Testing and measurement technigues.
Section 8: Power frequency magnetic field immunity test. Basic EMC Fublication.

EN 61000-4-11 (1994-08) Electromagnetic compatibility (EMC). Part 4: Testing and measurement technigues.
Section 11: Voltage dips, short interruptions and voltage variations immunity tests.

ENV 50140 (1993-08) Electromagnetic compatibility. Basic immunity standard.
(EN 61000-4-3 : 1996/09) Radiated, radio-frequency electromagnetic field. Immunity test.
ENY 50141 (1993-08) Electromagnetic compatibility. Basic immunity standard.
Conducted disturbances induced by radio-frequency fields. Immunity test.
ENY 50204 (1995-03) Radiated electromagnetic field from digital radio telephones. Immunity test.

FOLLOWING THE PROVISIONS OF ELECTROMAGNETIC COMPATIBILITY DIRECTIVE 89/336/EEC
AND SUBSEQUENT AMENDMENTS 92/31/EEC. 93/68/EEC AND 93/97/EEC.

PLACE AND DATE OF ISSUE
Casalfiumanese, 16/11/2005

15EMC_SINUS N_UK -

www.elettronicasanterno.it EMC_SINUS N_UK
CONVERTITORI DI FREQUENZA (INVERTER) Zatameraria i e qualtfnare WUTTT
CONVERTITORI CA/CC per motori a corrents continua Lo
AVVIATORI SOFT-STARTISTOR per motari asineroni T )

MOTOR! ASINCRONI AN C o
MOTORI VETTORIALI

COMNVERTITORI CAICA v,
IMVERTER. per matori brushless e MOTCRI BRUSHLESS o i L e o
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Via G. Di Vittorio, 3 - 40020 Casalfiumanese (BO) ltalia  Via Trieste, 99 20064 Gorgonzola M| _;i-"‘,o S007 ?‘4
Commerciale Tel. 02 85138126 - 95175254 -3 Q-\ e
Tef. +38 0542.668611 Fax +25 0542.668600 Fax 02 85135126 a %
Post-Vendita -
Tel. +35 0542.668611 Div. Ricerca e Sviluppo .
Fax +39 0542 663623 Tel. +35 0542 665611 " W
AcquistiProduzions Fax +30 0542887722
ELETIRONICA  Tor 30 052 eeoty , S
SANTERNO Fax +39 0542 668622

Cod. Fisc. 00320410374
Part. VA 00504051202

EC DECLARATION OF CONFORMITY

Cod, Idemificatvo VA Infracomunitaric: MOCS04051202

e -
REA BO 203018 - "M B0 000152 Capitsie Socale eurn 550.0001v.

Elettronica Santerno S.p.A.
Via G. Di Vittorio, 3 - 40020 Casalfiumanese (BO) - Italy

AS MANUFACTURER

DECLARE

UNDER OUR SOLE RESPONSABILITY

THAT THE AC INVERTER OF SINUS N TYPE.
TO WHICH THIS DECLARATION RELATES.,
CONFORMS TO THE FOLLOWING STANDARDS OR NORMATIVE DOCUMENTS:

EN 50178 (1997-10) Electronic equipment for use in power installations.

FOLLOWING THE PROVISIONS OF LOW VOLTAGE DIRECTIVE 73/23/EEC AND SUBSEQUENT
AMENDMENT 93/68/EEC.

LAST TWO DIGITS OF THE YEAR IN WHICH THE CE MARKING WAS AFFIXED: 03

PLACE AND DATE OF ISSUE
Casalfiumanese. 16/11/2005

www_elettronicasanterno.it

CONVERTITORI DI FREQUENZA (INVERTER)
CONVERTITORI CASCC per motori a corrents continua
AVVIATORI SOFT-STARTISTOR per motori asincroni
MOTORI ASINCRONI

MOTORI VETTORIALI

CONVERTITORI CA/CA T & N Rgcisrion:
IMVERTER per matori brushless e MOTCOR! BRUSHLESS

N_UK
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Part. IVA 00504051202 REA BO 20308 - "M’ BO 000153 Copite Sodale auro SE0.M0iv.

MANUFACTURER’S DECLARATION

Elettronica Santerno S.p.A.
Via G. Di Vittorio, 3 - 40020 Casalfiumanese (BO) - Ttaly

AS MANUFACTURER

DECLARE

UNDER OUR SOLE RESPONSABILITY

THAT THE AC INVERTER OF SINUS N TYPE,
TO WHICH THIS DECLARATION RELATES.
APPLIED UNDER CONDITIONS SUPPLIED IN THE USER’S MANUAL,
CONFORMS TO THE FOLLOWING STANDARDS OR NORMATIVE DOCUMENTS:

EN 60204-1 (1997-12) Safety of machinery. Electrical equipment of machines. Part 1: General requirements.

EN 60204-1 Modifica 1 Electrical equipment of industnal machines.
(1988-08) Part 2: ltem designation and examples of drawings, diagrams, tables and instructions.

AND MUST NOT BE PUT INTO SERVICE UNTIL THE MACHINERY INTO WHICH IT IS TO BE
INCORPORED HAS BEEN DECLARED IN CONFORMITY WITH THE PROVISIONS OF MACHINERY
DIRECTIVE 89/392/EEC AND SUBSEQUENT AMENDMENTS 91/368/EEC. 93/44/EEC AND 93/68/EEC.

LUOGO E DATA
Casalfinmanese, 16/11/2003

15M_SINUS N_UK - M_SINUS
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MOTCRI ASINCRONI QQ_NJ!E:D e

MOTORI VETTORIALI
CONVERTITORI CAICA
IMVERTER per motor brushless e MOTCORI BRUSHLESS o armondihe Erarvice & Wisd
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